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D -M-00.00.00
WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania techniczne dotyczace wykonania i odbioru robét w ramach budowy

NAWIERZCHNI JEZDNI, PARKINGOW, CHODNIKOW i WIAZDOW ulicy Sportowej i Partyzantow w Grajewie.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p. 1.1.
1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania wspolne dla robot objetych nizej wymienionymi specyfikacjami:
D.01.01.01 Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych
D.01,02.01 Usunigcie drzew i krzewow
D.01.02.02 Zdjgcie warstwy humusu
D.01.02.04 Rozbiorki elementow drog

D.02.01.01 Wykonanie wykopow

D.02.03.01 Wykonanie nasypow

D.04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podioza

D.04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie
D.07.01.01 Oznakowanie poziome

D.07.02.01 Oznakowanie pionowe

D.08.01.01 Krawezniki betonowe

D.08.02.02 Chodniki z kostki brukowej betonowej
D.08.03.01 Obrzeza betonowe
D.08.04.01 Wjazdy i wyjazdy z bram i miejsca parkingowe
D.08.05.03 Scieki z kostki kamiennej
D.09.01.01 Zielen drogowa (trawniki)
1.4. OkreSlenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nast¢pujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bgdacy budynkiem, stanowiacy calo$¢ techniczno-uzytkowa (drogg) albo jego czes¢ stanowiaca odrgbny element
konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).
1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony.
1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z
prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
1.4.4. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdow obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania,
przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu.
1.4.5. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowiazujacymi przepisami, stanowiacy urzgdowy dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i
okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robot.
1.4.6. Jezdnia - czg$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.
1.4.7. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
1.4.8. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami dzielacymi jezdnie.
1.4.9. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.
1.4.10. Korpus drogowy - nasyp lub ta cz¢$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.
1.4.11. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.
1.4.12. Rejestr obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawcg obmiaru dokonywanych robot w
formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatacznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.
1.4.13. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbgdne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z
ocena jakosci materialow oraz robot.
1.4.14. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja projektowa i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.
1.4.15. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obciazen od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla
ruchu.
Warstwa Scieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmosferycznych.
Warstwa wiazaca - warstwa znajdujaca si¢ miedzy warstwa $cieralna a podbudowa, zapewniajaca lepsze rozlozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na
podbudoweg.
Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzaca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu istniejacej nawierzchni.
Podbudowa - dolna czg¢$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podioze. Podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocniczej.
Podbudowa zasadnicza - gorna czg$¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukeji nawierzchni. Moze ona sktadac sig z jednej lub dwoch warstw.
Podbudowa pomocnicza - dolna cz¢$¢ podbudowy spehiajaca, obok funkcji nosnych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem

czastek podtoza. Moze zawiera¢ warstwg mrozoochronna, odsaczajaca lub odcinajaca.
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Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej glownym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami dziatania mrozu.

Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyze;j.

Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajace;j si¢ do nawierzchni.

1.4.16. Niweleta - wysoko$ciowe i geometryczne rozwinigeie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.17. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodno$¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedzial tolerancji nie zostat okreslony - z przecigtnymi
tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robét budowlanych.

1.4.18. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez
obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chroniagcych ludzi i srodowisko przed uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.19. Pobocze - czgs¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania si¢ pojazdow, umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu
pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.20. Podtoze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glgbokosci przemarzania.

1.4.21. Podtoze ulepszone - gorna warstwa podloza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona w celu umozliwienia przejgcia ruchu budowlanego i wlasciwego
wykonania nawierzchni.

1.4.22. Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw
zwiazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.23. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem dokumentacji projektowe;j.

1.4.24. Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego pofaczenia drogowego lub catkowita modernizacja (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie
i przekroju podtuznym) istniejacego potaczenia.

1.4.25. Przetargowa dokumentacja projektowa - czg$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacjg, charakterystyke i wymiary obiektu bgdacego przedmiotem
robot.

1.4.26. Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ich iloéci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich wykonania.

1.4.27. Zadanie budowlane - czg§¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowiaca odrgbna catos¢ konstrukcyjna lub technologiczna, zdolng do samodzielnego speienia
przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robot zwiazanych z budowa, modernizacja, utrzymaniem oraz ochrona budowli

drogowej lub jej elementu.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi

i administracyjnymi, lokalizacj¢ i wspoirzedne punktéw gtdwnych trasy oraz reperéow, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety
SST.
Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktow pomiarowych do chwili odbioru kofcowego robot. Uszkodzone lub

zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.
1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w szczegélowych warunkach umowy,
uwzgledniajacym podzial na dokumentacjg projektowa:
—  Zamawiajacego,

—  sporzadzong przez Wykonawcg.
1.5.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzyniera Wykonawcy stanowia czgs¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w
choc¢by jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte bylty w calej dokumentacji.

W przypadku rozbieznos$ci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowiazuje kolejnosé ich waznosci wymieniona w ,,0golnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie moze wykorzystywac¢ btedéow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera,
ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbiezno$ci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja projektowa i SST.

Dane okre$lone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego
przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywa¢ zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga
przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacja projektowa lub SST i wptynie to na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli,

to takie materiaty zostana zastapione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.
1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a)  Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernizacyjnych i remontowych (,,pod ruchem)

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w sposob okreslony w D-M-00.00.00, w okresie trwania realizacji

kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.



Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym
ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postgpu robét projekt organizacji ruchu powinien by¢
aktualizowany przez Wykonawcg na biezaco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bgdzie obshugiwal wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory,
$wiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widoczno$ci w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczefistwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inzyniera.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposob uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach
i ilosciach okre$lonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych, ktorych tre$¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez
Wykonawcg w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sig, Ze jest wlaczony w ceng umowna.
b)  Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bgdzie utrzymywac¢ tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porgcze, o$wietlenie, sygnaty i znaki
ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne srodki niezbgdne do ochrony robot, wygody spotecznosci i innych.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposob uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach
i ilo$ciach okre$lonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez
Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sig, Ze jest wlaczony w ceng umowna.

1.5.5. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot

‘Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojace;j,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz
bedzie unikaé¢ uszkodzen lub uciazliwosci dla osob lub wiasnosci spolecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w
nastgpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sig do tych wymagan bgdzie miat szczegdlny wzglad na:

1) lokalizacjg baz, warsztatdw, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,

2)  $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a)  zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b)  zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢) mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach
biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty fatwopalne bgda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem osob trzecich.

Wykonawca bgdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie bgda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza sig uzycia materiatdow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stgzeniu wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot beda miaty aprobatg techniczng wydana przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego
oddziatywania tych materiatdw na srodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakoficzeniu robot ich szkodliwo$¢ zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod
warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymac zgodg na uzycie tych
materiatow od wlasciwych organéw administracji panstwowej.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato jakiekolwick zagrozenie $rodowiska, to

konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich
wiadz bedacych wiascicielami tych urzadzef potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni
wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwg czasowa dla wszelkiego rodzaju robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie
przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inzyniera i wiadze lokalne o zamiarze rozpoczgcia robot. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane wiladze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i

urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.



1.5.9. Ograni ie obcigzen osi pojazdow

Po)

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie materialow i wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on
wszelkie niezbgdne zezwolenia od wladz co do przewozu nietypowych wagowo fadunkéw i w sposob ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamial Inzyniera.
Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne obciazenie osiowe nie beda dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy w obrgbie terenu budowy i Wykonawca bedzie

odpowiadat za naprawe wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera.
1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie
spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprz¢t i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0sob
zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie i sa uwzglgdnione w cenie umowne;j.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bgdzie odpowiedzialny za ochrong roboét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robot od daty rozpoczgcia do daty zakonczenia robot (do
wydania potwierdzenia zakonczenia przez Inzyniera).

Wykonawca bedzie utrzymywa¢ roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej
elementy byly w zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24

godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek
sposdb zwigzane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypeienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania

opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciagly bedzie informowa¢ Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialéw przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi szczegdlowe
informacje dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatlow i odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do
zatwierdzenia przez Inzyniera.

Zatwierdzenie partii materiatow z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego zréodta w sposob ciagly spetniaja

wymagania SST w czasie postgpu robot.
2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odno$nych wladz na pozyskanie materialow z jakichkolwiek zrodel miejscowych wlaczajac w
to zrodta wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowiazany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacj¢ zawierajacq raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowana przez siebie metod¢ wydobycia i selekeji
do zatwierdzenia Inzynierowi.

‘Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatéw z jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwiazane z dostarczeniem materiatow do robot.

Humus i nadktad czasowo zdjgte z terenu wykopow, ukopow i miejsc pozyskania piasku i zwiru beda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i
rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopdw na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do
robot lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bgdzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrgbie terenu budowy poza tymi, ktore
zostaty wyszczegdlnione w dokumentach umowy.

Eksploatacja zrodet materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiazujacymi na danym obszarze.
2.3. Inspekcja wytworni materialéw

Wytwornie materialow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki
materiatow moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawa akceptaciji okreslonej partii materiatow pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzat inspekcj¢ wytworni, beda zachowane nastgpujace warunki:
a)  Inzynier bedzie miat zapewniona wspotpracg i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow w czasie przeprowadzania inspekcji,

b)  Inzynier bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytworni, gdzie odbywa sig¢ produkcja materiatdw przeznaczonych do realizacji umowy.



2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawcg wywiezione z terenu budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier
zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do innych robot, niz te dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych materialow zostanie przewartosciowany przez Inzyniera.
Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja sig nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sig z jego nieprzyjgciem

i niezaptaceniem
2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu gdy begda one potrzebne do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem,
zachowaty swoja jako$¢ i whasciwo$¢ do robot i byty dostgpne do kontroli przez Inzyniera.
Miejsca czasowego sktadowania materialow beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy

w miejscach zorganizowanych przez Wykonawcg.
2.6. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca
powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez

Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inzyniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet
uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie
organizacji robét, zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba i wydajno$¢ sprzgtu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach
Inzyniera w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z
normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera
0 swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacjg przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie moze by¢ pozniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzgdzia nie gwarantujace zachowania warunkow umowy, zostana przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie

dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $§rodkéw transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci
przewozonych materiatow.

Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okre§lonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera, w
terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na
osie i innych parametrow technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera, pod
warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwacé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do

terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowa oraz za jako$¢ zastosowanych materialow i wykonywanych robot, za ich zgodno$é z
dokumentacja projektowa, wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji robot oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i
rzgdnymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawcg w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostana, jesli wymagaé tego bedzie Inzynier,
poprawione przez Wykonawcg na wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosé.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy,
dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatow i robot, rozrzuty normalnie
wystgpujace przy produkeji i przy badaniach materialéw, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazana kwestig.

Polecenia Inzyniera beda wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawcg, pod grozba zatrzymania

robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

AN



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inzyniera programu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony
sposob wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie robot zgodnie z dokumentacja projektowa, SST oraz poleceniami i
ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera.
Program zapewnienia jako$ci bedzie zawiera¢:
a) czes$¢ ogdlng opisujaca:
—  organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,
—  organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
—  bhp.,
—  wykaz zespoléw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
—  wykaz 0sob odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos$¢ wykonania poszczegdlnych elementéw robot,
—  system (sposob i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jakoscia wykonywanych robot,
—  wyposazenie w sprzgt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢
prowadzenie badan),
—  sposob oraz formg gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmow sterujacych, a takze wyciaganych wnioskow i
zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob i formg przekazywania tych informacji Inzynierowi;
b) czg$¢ szczegdlowa opisujacy dla kazdego asortymentu robot:
—  wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia
pomiarowo-kontrolne,
—  rodzaje i ilo$¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zaladunku materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,
—  sposob zabezpieczenia i ochrony tfadunkow przed utratq ich wlasciwosci w czasie transportu,
—  sposob i procedurg pomiarow i badan (rodzaj i czgstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw
materialow, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegélnych elementow robot,

—  sposob postgpowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.
6.2. Zasady Kontroli jakosci robét

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zatozona jako$¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrolg robot i jakosci materialtow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel,
laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezb¢dne do pobierania probek i badan materiatow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania
jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz robot z czgstotliwo$cia zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z
wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwo$¢ sa okreslone w SST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone,
Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzgt badawczy posiadaja wazna legalizacjg, zostaty prawidtowo
wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Inzynier bedzie mie¢ nieograniczony dostgp do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier bgdzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia te beda tak powazne, ze moga wplynaé ujemnie na wyniki badan, Inzynier natychmiast
wstrzyma uzycie do robot badanych materialéw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostana usunigte i stwierdzona
zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatdw ponosi Wykonawca.
6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca sig stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy
produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier bgdzie mie¢ zapewniona mozliwos¢ udzialu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane
materiaty nie zostana przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wilasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan

wykonywanych przez Inzyniera bgda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.
6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwick badania
wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.
Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub

badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.



6.5. Raporty z badan

Wykonawca bgdzie przekazywa¢ Inzynierowi kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie
zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.
6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera

Dla celéow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materialow u Zrédta ich
wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawcg, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatow i robdt z wymaganiami SST
na podstawie wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawceg.

Inzynier moze pobiera¢ probki materiatdw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty
Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze sig
wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i robot z dokumentacja projektowa i SST. W takim przypadku catkowite koszty powtornych lub

dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostana przez Wykonawcg.
6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:
certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi okre§lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepisow i dokumentoéw technicznych,
deklaracj zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
—  Polska Norma lub
—  aprobatg techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie s objgte certyfikacja okreslong w pkt 1
i ktére spetniaja wymogi SST.
W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do robot bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w
sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie
wynikow tych badan bgda dostarczone przez Wykonawcg Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i Wykonawcg w okresie od przekazania Wykonawcy terenu
budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w dzienniku budowy bgda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej
strony budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz
stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwala technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zatacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.
Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegolnoscei:
—  datg przekazania Wykonawcy terenu budowy,
—  datg przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,
—  uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci i harmonograméw robot,
—  terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegdlnych elementow robot,
—  przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
—  uwagi i polecenia Inzyniera,
—  daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,
—  zgloszenia i daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czg§ciowych i ostatecznych odbioréw robot,
—  wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
—  stan pogody i temperaturg powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwiazku z warunkami
klimatycznymi,
—  zgodnos¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowe;j,
—  dane dotyczace czynnos$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot,
—  dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
—  dane dotyczace jakosci materiatlow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je przeprowadzat,
—  wyniki prob poszczegoélnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzal,
—  inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone Inzynierowi do ustosunkowania sig.
Decyzje Inzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajgciem stanowiska.
Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania sig. Projektant nie jest jednak stronag umowy i nie ma uprawnien do wydawania

polecefi Wykonawcy robot.

(2) Rejestr obmiaréw



Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego z elementéw robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza

sig¢ W sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiardw.
(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatéw, orzeczenia o jako$ci materialow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan
Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia zalaczniki do odbioru robot. Winny by¢ udostgpnione na

kazde zyczenie Inzyniera.
(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastgpujace dokumenty:
a)  pozwolenie na realizacjg zadania budowlanego,
b)  protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d)  protokoty odbioru robot,
e) protokoly z narad i ustalen,

f)  korespondencjg na budowie.
(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bgda zawsze dostgpne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.
Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku
ukonczenia wszystkich robot. Bigdne dane zostana poprawione wg instrukcji Inzyniera na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagana do celu miesigeznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w

umowie lub oczekiwanym przez Wykonawcg i Inzyniera.
7.2. Zasady okreslania ilosci robot i materialéw

Dtugosci i odlegtoéci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdhuz linii osiowe;j.
Jesli SST wiasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, objgtosci beda wyliczone w m  jako dlugo$¢ pomnozona przez sredni przekroj.

Iloci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.
7.3. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprz¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rob6t beda zaakceptowane przez Inzyniera.
Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie
posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawcg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.
7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym wymaganiom SST Begdzie utrzymywaé to wyposazenie zapewniajac w

sposob ciagty zachowanie doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera.
7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgéciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robot, a takze w przypadku wystgpowania dtuzszej przerwy w robotach.
Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.
Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci beda uzupetione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie rejestru obmiardw. W razie braku

miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do rejestru obmiarow, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
a)  odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,

c¢) odbiorowi ostatecznemu,
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d)  odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bgdzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
ogodlnego postgpu robot.

Odbioru robét dokonuje Inzynier.

Gotowos$¢ danej czgsci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbiér bedzie
przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.

Jakos¢ 1 ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o

przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.
8.3. Odbior czesciowy

Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czgsciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym

robot. Odbioru robot dokonuje Inzynier.
8.4. Odbidr ostateczny robét

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci 1 wartosci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawcg wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera.

Odbior ostateczny robét nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia robot i przyjgcia
dokumentow, o ktorych mowa w punkcie 8.4.2.
Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentdéw, wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacija projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupehiajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupetniajacych w warstwie Scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja
przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jako$¢ wykonywanych robdt w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja
projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obicktu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac

pomniejszong warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot odbioru ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastgpujace dokumenty:
dokumentacjg projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy,
szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajace lub zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST, iew. PZJ,
deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatow zgodnie z SST i ew. PZJ,
opinig technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw zataczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowej, o$wietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i
przekazania tych robot wlascicielom urzadzen,
geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,
kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bgda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z
Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupetniajace bgda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupehiajacych wyznaczy komisja.
8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwiazanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie
gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogoélne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawcg za jednostkg obmiarowa ustalong dla danej pozycji kosztorysu.
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Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest warto$¢ (kwota) podana przez Wykonawceg w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglgdnia¢ wszystkie czynnos$ci, wymagania i badania sktadajace sig na jej wykonanie,
okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowe;.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:
—  robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,
—  warto$¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i transportu na teren budowy,
—  warto$¢ pracy sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami,
—  koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
—  podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogélnych zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww.

dokumentach, a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.
9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem i odpowiednimi instytucjami projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu
Inzynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postepu robot,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczefistwa ruchu,
(c) optaty/dzierzawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukcjg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikdéw, kraweznikow, barier, oznakowan i drenazu,
(f) tymczasowa przebudowg urzadzen obcych.
Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier i $wiatet,
(b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
(a) usunigcie wbudowanych materiatow i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U.Nr 156, poz. 1118 z 2006r.).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego
dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz.U. Nr 108, poz. 953 22002 r. )

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz.U.Nr 96, poz. 115 z 2007 r. z péZzniejszymi zmianami).

D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY
I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwiazanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej

punktéw wysokosciowych w ramach budowy NAWIERZCHNI JEZDNI, PARKINGOW, CHODNIKOW i WIAZDOW ulicy Sportowej i Partyzantow w Grajewie.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robét objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza odtworzenia w terenie przebiegu trasy i punktoéw wysokosciowych oraz wykonania inwentaryzacji powykonawczej
budowy nawierzchni chodnika na odcinku od ulicy Krotkiej do ulicy Elckiej po stronie numerdw nieparzystych w pasie drogowym ulicy DWORNEJ w Grajewie.
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtowne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania

ogolne” pkt 1.4.



1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. RODZAJE MATERIALOW

Materiatami stosowanymi do odtworzenia osi trasy i punktow wysoko$ciowych, oraz wykonania pomiaréw powykonawczych sa:
-shupki betonowe,
-pale i paliki drewniane,
-rurki i bolce metalowe,
-plytki betonowe z krzyzem, rurki drenarskie-jako znaki podziemne,
-repery metalowe do prac obliczeniowych i kartograficznych,
-materialy do przestawiania punktow poligonowych,
badzZ inne materiaty akceptowane przez Inzyniera.
Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nalezy stosowaé bolce metalowe. Pale drewniane umieszczone w sasiedztwie punktow zatamania trasy w czasie ich stabilizacji
powinny mie¢ $rednice od 0,15 do 0,20 m i dtugos¢ od 1,5 do 1,7 m.
Do stabilizacji pozostalych punktow nalezy stosowaé paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w
istniejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mie¢ dtugo$¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny.

3.SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” .
3.2. Sprzet do odtwarzania trasy i punktow wysokoSciowych oraz pomiaréw powykonawczych.

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac¢ nastgpujacy sprzet:
—  teodolity lub tachimetry,
—  niwelatory,
—  dalmierze,
- tyczki,
- faty,
—  ta$my stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien gwarantowa¢ uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .
4.2. Transport sprzetu i materialow

Sprzgt i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane zawierajace lokalizacjg 1 wspolrzedne punktow glownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezb¢dne do szczegoétowego
wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Inzyniera o wszelkich bigdach wykrytych w wytyczeniu punktow gtownych trasy i (lub) reperéw roboczych.
Bledy te powinny by¢ usunigte na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzgdne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne z rzeczywistymi rzgdnymi terenu. Jezeli Wykonawca
stwierdzi, ze rzeczywiste rzgdne terenu istotnie roznia si¢ od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztattowanie

terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjgciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z réznic rzgdnych terenu

15



podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostana wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia
Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obciaza Wykonawcg.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczgte przed zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny
charakterystyke i potoZenie tych punktow. Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane
przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to
zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot naleza do obowiazkéw Wykonawcy.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gléwnych osi trasy i punktéw

wysokos$ciowych

Sprawdzenie wyznaczenia punktéow glownych osi trasy i punktow wysokosciowych /repery robocze/ nalezy przeprowadzi¢ poprzez wykonanie pomiarow w

oparciu o materiaty dostarczone przez Inzyniera.
Dopuszczalne odchylenia sytuacyjne punktow gtoéwnych osi trasy w stosunku do podanych przez Inzyniera wspotrzednych tych punktow nie powinny przekraczaé¢ 5 cm.
Rzgdne reperow roboczych nalezy okresla¢ z taka dokfadnoscia, aby $redni blad niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacjg

podwdjng w nawigzaniu do reperéw panstwowych.
5.3. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowa oraz inne dane geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu
sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;j.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz
nie rzadziej niz co 50 metrow.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze by¢ wigksze niz 5 cm.
Rzedne niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do 1 cm w stosunku do rzgdnych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ odpowiednich pali drewnianych, rur metalowych i bolcow stalowych.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robot.
5.4. Sprawdzenie przekrojow poprzecznych

Sprawdzenie rzgdnych wysokosciowych istniejacego terenu nalezy przeprowadzi¢ w kazdym przekroju podanym w dokumentacji projektowej poprzez pomiary
niwelacyjne z doktadnoscia do 0,5 cm w dowiazaniu do sprawdzonych wg p. 5.1. reperéw roboczych.
5.5. Wykonanie pomiaréw powykonawczych
W pierwszej kolejnosci nalezy pomierzy¢ wznowiona lub zatozona osnowg geodezyjna. Nastepnie nalezy wykona¢ pomiary inwentaryzacyjne, zgodnie z instrukcja G-4
,,Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe”, mierzac wszystkie elementy tresci mapy zasadniczej.
Prace obliczeniowe nalezy wykona¢ przy pomocy sprzgtu komputerowego. Wniesienie pomierzonej tresci na mapg zasadnicza oraz mapg ewidencji gruntow
prowadzonych technikami tradycyjnymi nalezy wykona¢ metoda klasyczna /kartowanie i kreslenie r¢czne/ lub przy pomocy automatow kreslarskich /ploterow;/.
Wykonana dokumentacj¢ geodezyjna i kartograficzna nalezy skompletowa¢ zgodnie z przepisami Instrukcji O-3 ,,Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjne;j i
kartograficznej”, z podziatem na:
- dokumentacjg techniczna przeznaczona dla Zamawiajacego,
- dokumentacjg techniczna przeznaczona dla o$rodka dokumentac;ji.
Sposob skompletowania dokumentacji, o ktorej mowa wyzej oraz formg dokumentow nalezy uzgodni¢ z osrodkiem dokumentacji.
Dla Zamawiajacego nalezy skompletowa¢ nastgpujace materiaty:
- wtornik mapy zasadniczej uzupetniony dodatkowa trescia,
- kopie wykazow wspotrzgdnych i wysokosci punktow osnowy poziomej, wysokosciowej oraz wykazy wspotrzednych punktéw granicznych,
- kopie protokotow przekazania znakow geodezyjnych pod ochrong,
- kopie opisow topograficznych,
- kopie szkicow polowych,

- dyskietke z mapa numeryczna.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .
Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogdlnych zasad okre§lonych w

instrukcjach i wytycznych GUGIK (1-9) .
6.2. Sprawdzenie prac pomiarowych

Sprawdzenie robot pomiarowych powinno by¢ przeprowadzone wedlug nastgpujacych zasad:
- 0$ drogi nalezy sprawdza¢ na wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznach w poziomie ora co najmniej co 200 m na prostych,

- robocze punkty wysokosciowe nalezy sprawdza¢ niwelatorem na catej dtugosci modernizowanego odcinka.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg robot zwiazanych z odtworzeniem osi trasy i punktow wysokosciowych w terenie oraz wykonaniem pomiaréw powykonawczych jest 1

km trasy drogowe;j.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

8.2. Sposob odbioru robét

Odbidr robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicOw i dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli

geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada Inzynierowi.

Odbior robot zwiazanych z wykonaniem pomiaréw powykonawczych nastgpuje po przedtozeniu skompletowanej dokumentacji technicznej zgodnie z p.5.5. n/n SST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” .

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
—  sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy i punktow wysokosciowych,
—  uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,

—  wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,

—  wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
—  zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie ulatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie,

—  wykonanie pomiaréw powykonawczych wraz z naniesieniem zmian na mapg zasadnicza.

3

Zgodnie z dokumentacja projektowa roboty zwiazane z wyznaczeniem osi trasy i punktow wysokosciowych oraz wykonaniem pomiaréw powykonawczych z naniesieniem

zmian na mapg zasadnicza obejmuja roboty pomiarowe :

ULICA SPORTOWA

ULICA PARTYZANTOW

odcinek 1 odcinek 2
0,397 0,253 0,551
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1.  Normy
1. PN-N-02207 Geodezja. Podstawowe nazwy, okreslenia i oznaczenia.

10.2. Inne dokumenty

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna O-3 Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjnej i kartograficzne;j.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma.
Instrukcja techniczna G-2. Wysokos$ciowa osnowa geodezyjna.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe.
Instrukcja techniczna K-1. Mapa zasadnicza.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne.

Ustawa z dnia 17.05.89 r. -Prawo geodezyjne i kartograficzne /Dz.U. Nr 30, poz. 163 z p6éZniejszymi zmianami/.
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D-01.02.01 ,
USUNIECIE DRZEW I KRZAKOW

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwiazanych z usunigciem drzew i

krzakoéw w ramach budowy NAWIERZCHNI JEZDNI, PARKINGOW, CHODNIKOW i WIAZDOW ulicy Sportowej i Partyzantow w Grajewie.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specytikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p.1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z usunigciem drzew i krzakow 1 obejmuja:

$cinanie drzew o $rednicy 26-35, 36-45 cm wraz z karczowaniem pni oraz karczowanie pni 55-65 cm.
1.4. OkreSlenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00

,,Wymagania ogdlne” .
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” .

2. MATERIALY

Nie wystegpuja.
3.SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .
3.2. Sprzet do usuwania drzew i krzakéw

Do wykonywania robot zwiazanych z usunigciem drzew i krzakow nalezy stosowac:
—  pily mechaniczne,
—  specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pni oraz ich usunigcia z pasa drogowego,
—  spycharki,

—  koparki lub ciagniki ze specjalnym osprzgtem do prowadzenia prac zwigzanych z wyrgbem drzew.
4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .
4.2. Transport pni i karpiny

Pnie, karping oraz galgzie nalezy przewozi¢ transportem samochodowym.
Pnie przedstawiajace warto$¢ jako materiat uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinny by¢ transportowane w sposob nie powodujacy ich uszkodzen. W

czasie trwania transportu wykonawca winien zabezpieczy¢ tadunki przed mozliwoscia przesuwania sig.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” .
5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzakow

Roboty zwiazane z usunigciem drzew i krzakow obejmuja wycigcie i wykarczowanie drzew i krzakow, wywiezienie pni, karpiny i galezi poza teren budowy na
wskazane miejsce, zasypanie dotéw oraz ewentualne spalenie na miejscu pozostatosci po wykarczowaniu.

Teren pod budowe drogi w pasie robot ziemnych, w miejscach dokopéw i w innych miejscach wskazanych w dokumentacji projektowej, powinien by¢
oczyszczony z drzew i krzakow.

Zgoda na prace zwigzane z usuni¢ciem drzew i krzakow powinna by¢ uzyskana przez Zamawiajacego.

Wycinke drzew o wiasciwosciach materiatu uzytkowego nalezy wykonywac w tzw. sezonie rgbnym, ustalonym przez Inzyniera.
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W miejscach dokopéw i tych wykopow, z ktorych grunt jest przeznaczony do wbudowania w nasypy, teren nalezy oczysci¢ z roslinnosci, wykarczowa¢ pnie i
usuna¢ korzenie tak, aby zawartos$¢ czgsci organicznych w gruntach przeznaczonych do wbudowania w nasypy nie przekraczata 2%.

W miejscach nasypow teren nalezy oczyscic tak, aby czgsci roslinnosci nie znajdowaty sig na glgbokosci do 60 cm ponizej niwelety robot ziemnych i linii skarp
nasypu, z wyjatkiem przypadkow podanych w punkcie 5.3.

Roslinnos¢ istniejaca w pasie robot drogowych, nie przeznaczona do usunigcia, powinna by¢ przez Wykonawcg zabezpieczona przed uszkodzeniem. Jezeli
roslinnos¢, ktora ma by¢ zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona przez Wykonawceg, to powinna by¢ ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposob

zaakceptowany przez odpowiednie whadze.
5.3. Usunigcie drzew i krzakow

Pnie drzew i krzakow znajdujace si¢ w pasie robot ziemnych, powinny by¢ wykarczowane, za wyjatkiem nastgpujacych przypadkow:

a)  w obrgbie nasypow - jezeli Srednica pni jest mniejsza od 8 cm i istniejaca rzgdna terenu w tym miejscu znajduje si¢ co najmniej 2 metry od powierzchni projektowanej
korony drogi albo powierzchni skarpy nasypu. Pnie pozostawione pod nasypami powinny by¢ $cigte nie wyzej niz 10 cm ponad powierzchnig terenu. Powyzsze
odstegpstwo od ogolnej zasady, wymagajacej karczowania pni, nie ma zastosowania, jezeli przewidziano stopniowanie powierzchni terenu pod podstawe nasypu,

b) w obrgbie wyokraglenia skarpy wykopu przecinajacego si¢ z terenem. W tym przypadku pnie powinny by¢ $cigte rowno z powierzchnia skarpy albo ponizej jej
poziomu.

Poza miejscami wykopow doty po wykarczowanych pniach nalezy wypetni¢ gruntem przydatnym do budowy nasypow i zaggsci¢, zgodnie z wymaganiami
zawartymi w PN-S-02205[1].

Doty w obrgbie przewidywanych wykopow, nalezy tymczasowo zabezpieczy¢ przed gromadzeniem si¢ w nich wody.

Wykonawca ma obowiazek prowadzenia robot w taki sposob, aby drzewa przedstawiajace warto$¢ jako material uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie
utracity tej wlasciwosci w czasie robot.

Mtode drzewa i inne rosliny przewidziane do ponownego sadzenia powinny by¢ wykopane z duza ostrozno$cia, w sposob ktory nie spowoduje trwatych
uszkodzen, a nastgpnie zasadzone w odpowiednim gruncie.

Pnie $cigtych drzew, karping oraz galezie nalezy przewiez¢ na miejsce wskazane przez Inzyniera. Materiaty te beda wlasnoscia Zamawiajacego.
5.4. Zniszczenie pozostalo$ci po usunigtej roslinnosci

Jezeli dopuszczono przerobienie galezi na kor¢ drzewna za pomoca specjalistycznego sprzgtu, to sposob wykonania powinien odpowiada¢ zaleceniom
producenta sprzgtu. Nieuzyteczne pozostatosci po przerdbce powinny by¢ usunigte przez Wykonawcg z terenu budowy.

Jezeli dopuszczono spalanie roslinno$ci usunigtej w czasie robot przygotowawczych Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby odbylo si¢ ono z zachowaniem
wszystkich wymogow bezpieczenstwa i odpowiednich przepisow.

Zaleca sig stosowanie technologii, umozliwiajacych intensywne spalanie, z powstawaniem matej ilo$ci dymu, to jest spalanie w wysokich stosach albo spalanie
w dotach z wymuszonym doptywem powietrza. Po zakonczeniu spalania ogien powinien by¢ catkowicie wygaszony, bez pozostawienia tlacych si¢ czgsci.

Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wzgledy zmusity Wykonawcg do odstapienia od spalania lub jego przerwania, a nagromadzony materiat do spalenia
stanowi przeszkod¢ w prowadzeniu innych prac, Wykonawca powinien usuna¢ go w miejsce tymczasowego sktadowania lub w inne miejsce zaakceptowane przez Inzyniera,
w ktorym bedzie mozliwe dalsze spalanie.

Pozostatosci po spaleniu powinny by¢ usunigte przez Wykonawcg z terenu budowy. Jesli pozostatosci po spaleniu, za zgoda Inzyniera, sa zakopywane na
terenie budowy, to powinny by¢ one uktadane w warstwach. Kazda warstwa powinna by¢ przykryta warstwa gruntu. Ostatnia warstwa powinna by¢ przykryta warstwa
gruntu o grubosci co najmniej 30 cm i powinna by¢ odpowiednio wyréwnana i zaggszczona. Pozostalosci po spaleniu nie moga by¢ zakopywane pod rowami

odwadniajacymi ani pod jakimikolwiek obszarami, na ktérych odbywa sig przeptyw wod powierzchniowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” .
6.2. Kontrola robét przy usuwaniu drzew i krzakow

Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia roslinnosci, wykarczowania korzeni i zasypania dotéw. Zaggszczenie gruntu
wypetniajacego doty powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania normy PN-S-02205 [1].

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa robot zwiazanych z usunigciem drzew i krzakow jest:
—  dladrzew - sztuka,

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
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8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykarczowanych pniach, przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” .
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.
Cena wykonania robot obejmuje:
—  wycigcie i wykarczowanie drzew i krzakow,
—  wywiezienie pni, karpiny i galezi poza teren budowy lub przerobienie galezi na korg drzewna, wzglednie spalenie na miejscu pozostatosci po wykarczowaniu,
—  zasypanie dotow,
—  uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

Zgodnie z dokumentacja projektowa roboty zwiazane z usunigciem drzew i krzakow obejmuja:

ULICA SPORTOWA ULICA PARTYZANTOW
odcinek 1 odcinek 2
Scinanie drzew z karczowaniem @ 36-45 2 - -
Scinanie drzew z karczowaniem @ 26-35 - - 2
karczowanie pni & 56-65 2 - -

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

D.01.02.02
ZDJECIE WARSTWY HUMUSU

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem n/n Szczegotowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwiazanych ze zdjeciem warstwy humusu wramach

NAWIERZCHNI JEZDNI, PARKINGOW, CHODNIKOW i WIAZDOW ulicy Sportowe;j i Partyzantow w Grajewie.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy 1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w n/n Szczegolowej Specyfikacji Technicznej dotycza zdjecia warstwy humusu w ramach robdt
przygotowawczych i obejmuja:

- zdjecie warstwy humusu o Sredniej grubosci 20 cm z powierzchni robdt ziemnych pod budowe nawierzchni i chodnika.

W przypadku wystapienia warstwy o innej miazszosci niz wymieniona, nalezy ja zebra¢ dostosowujac si¢ do warunkéw lokalnych.

1.4. OKreSlenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w ST
D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
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1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, ST i poleceniami
Inspektora Nadzoru.
Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

>

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST .M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

3.2. Sprzet do wykonania robét zwigzanych z usunigciem humusu
Do wykonywania robot zwiazanych ze zdjeciem warstwy humusu nalezy stosowac:
- sprz¢t do mechanicznego wykonywania robdt ziemnych /spycharka/.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST .M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport materialow z rozbiérki

Humus nalezy przemieszcza¢ z zastosowaniem rowniarek lub spycharek na pryzmy z przeznaczeniem do humusowania
skarp i terenow zielonych .
Nadmiar humusu moze by¢ przewozony dowolnym transportem samochodowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonywania rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot, uwzgledniajace
warunki w jakich wykonywane beda roboty zwiazane ze zdjeciem humusu.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjgta z przeznaczeniem do pdzniejszego uzycia do humusowania. Zagospodarowanie humusu
powinno by¢ zgodne z dokumentacja projektowa i wskazaniami Inspektorowi Nadzoru.

Warstwe humusu nalezy zdjaé z powierzchni calego pasa robot ziemnych oraz w innych miejscach okreslonych przez Inspektora
Nadzoru.

Humus nalezy zdja¢ na pelna gleboko$¢ jego zalegania okre$lona w dokumentacji projektowej lub wskazana przez Inspektora
Nadzoru na roboczo, wedlug faktycznego stanu wystgpowania. Stan faktyczny bedzie stanowit podstawe do rozliczenia czynnosci
zwiazanych ze zdjeciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalezy sktadowa¢ w regularmych pryzmach.

Migjsca skladowania humusu powinny byé przez Wykonawce tak dobrane aby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy i zaggszezaniem. Nie nalezy zdejmowaé humusu w czasie intensywnych
opaddow i bezposrednio po nich, aby uniknaé zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdine™.

6.2. Kontrola jakosci robét zwigzanych ze zdjeciem humusu

Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia humusu z powierzchni pasa robot ziemnych,
zgodnie z dokumentacja projektowa i wskazaniami Inspektora Nadzoru.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa rob6t zwiazanych ze zdjeciem warstwy humusu jest 1 m” (metr kwadratowy), na podstawie dokumentacji
projektowej i pomiardw w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

8.2.  Sposéb odbioru robét

Roboty objete niniejsza ST podlegaja odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, ktory powinien by¢ dokonany po
wykonaniu zdjgcia warstwy humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy.

Inspektor Nadzoru oceni wyniki pomiaréw przedtozonych przez Wykonawce zgodnie z niniejsza ST.

W przypadku stwierdzenia usterek, Inspektor Nadzoru ustali zakres robot poprawkowych do wykonania, a Wykonawca wykona je
na wihasny koszt w ustalonym terminie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platnos¢ za 1 m” zdjetego humusu nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem i ocena jakosci robot.

Cena jednostkowa wykonania rob6t obejmuje zdjecie humusu na petng glebokos¢ jego zalegania wraz z hatdowaniem w pryzmy
1 odwiezieniem na odklad.

Zakres robot zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu wynosi :

ULICA SPORTOWA ULICA PARTYZANTOW
odcinek 1 odcinek 2
- - 3216
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
D-01.02.04
ROZBIORKA ELEMENTOW DROG, OGRODZEN
I PRZEPUSTOW

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z rozbiorka elementow
drogi w ramach budowy NAWIERZCHNI JEZDNI, PARKINGOW, CHODNIKOW i WIAZDOW ulicy Sportowej i Partyzantow w Grajewie.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p.1.1.
1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z rozbiorka:
- rozebranie krawgznikéw betonowych o wymiarach 20x30 cm ,

- rozebranie tawy betonowej pod krawgznikami
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- rozebranie obrzezy trawnikowych 8x30 cm

- rozebranie nawierzchni brukowcowej

- rozebranie nawierzchni z ptyt drogowych betonowych /trylinka/ gr. 15 cm,
- rozebranie nawierzchni z kostki brukowej betonowe;j

- rozebranie nawierzchni chodnikow z plyt betonowych 35x35x5 cm,

- rozebranie stupkéw do znakow,

- demontaz tablic znakow,

- rozebranie ogrodzenia z siatki,

- rozebranie starego cokotu ogrodzenia stadionu,
1.4. OkreSlenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00

,,Wymagania ogolne” .
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” .

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Nie wystepuja.
3.SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” .
3.2. Sprzet do rozbiérki

Do wykonania robot zwiazanych z rozbiorka elementow drog moze by¢ wykorzystany sprzet podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:
—  spycharki,
- ladowarki,
—  Zzurawie samochodowe,
- samochody cigzarowe,
—  mioty pneumatyczne,

- koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .
4.2. Transport materialéw z rozbiorki

Materiat z rozbiérki mozna przewozi¢ transportem samochodowym na miejsce wskazane przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .
5.2. Wykonanie robét rozbiorkowych

Roboty rozbidrkowe elementow drég obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacja projektowa,
SST lub wskazanych przez Inzyniera.

Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, Inzynier moze poleci¢c Wykonawcy sporzadzenie takiej
dokumentacji, w ktorej zostanie okreslony przewidziany odzysk materialow.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub rgeznie w sposob okreslony w SST lub przez Inzyniera.

Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbgdnych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie staja si¢
wlasnoscia Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na miejsce okreslone w SST lub wskazane przez Inzyniera.

Elementy i materiaty, ktore zgodnie z SST stajq si¢ wlasnoscia Wykonawcy, powinny by¢ usunigte z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstale po rozbidrce elementow drog, ogrodzen i przepustow znajdujace si¢ w miejscach, gdzie zgodnie z dokumentacja projektowa beda
wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowe;.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopow drogowych nalezy wypetni¢, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i

zaggsci¢ zgodnie z wymaganiami okreslonymi w PN-S 02205 [1].
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
6.2. Kontrola jakosci robét rozbiorkowych

Kontrola jako$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot rozbiorkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow
przewidzianych do powtornego wykorzystania.

Zaggszczenie gruntu wypetniajacego ewentualne doty po usunigtych elementach powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okre§lone w PN-S-02205 [1].

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot zwiazanych z rozbiorka elementow drog i ogrodzen jest:

- dla krawegznika, obrzezy, ogrodzenia — m
- dla nawierzchni brukowcowej, z trylinki, z kostki brukowej, chodnika - m?
- dla tawy betonowej, cokotu - m*

- dla stupkow, tablic znakow — szt.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” .

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” .
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:
- rozebranie krawgznikéw betonowych o wymiarach 20x30 cm,
- rozebranie tawy betonowej pod krawgznikami
- rozebranie obrzezy trawnikowych 8x30 cm
- rozebranie nawierzchni brukowcowej
- rozebranie nawierzchni z ptyt drogowych betonowych /trylinka/ gr. 15 cm,
- rozebranie nawierzchni z kostki brukowej betonowej
- rozebranie nawierzchni chodnikéw z plyt betonowych 35x35x5 cm,
- rozebranie stupkéw do znakow,
- demontaz tablic znakow,
- rozebranie ogrodzenia z siatki,

- rozebranie starego cokotu ogrodzenia stadionu,

Zgodnie z dokumentacja projektowa roboty rozbiorkowe obejmuja:

ULICA SPORTOWA ULICA
PARTYZANTOW
odcinek 1 odcinek 2
rozebranie kraweznikow betonowych o wymiarach 20x30 cm 478 13 -
rozebranie fawy betonowej pod kraweznikami 43,02 1,17 -
rozebranie obrzeZy trawnikowych 8x30 cm 71,5 - -
rozebranie nawierzchni brukowcowej 675 - -
rozebranie nawierzchni z ptyt drogowych betonowych gr. 15 cm, 74,058 - -
rozebranie nawierzchni z kostki brukowej betonowej 5 - -
rozebranie nawierzchni chodnikow z pyt betonowych 35x35x5 cm 171,1 - -
rozebranie stupkow do znakow 3 - -
demontaz tablic znakow 5 - -
rozebranie ogrodzenia z siatki 130 - -
rozebranie starego cokotu ogrodzenia stadionu 67,2 - -
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste.
2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogolnego przeznaczenia
3. PN-D-96002 Tarcica lisciasta ogdlnego przeznaczenia
4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco ogdlnego stosowania
S. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwu ciagnione i walcowane na zimno ogélnego przeznaczenia
6. PN-H-93401 Stal walcowana. Katowniki réownoramienne
7. PN-H-93402 Katowniki nierownoramienne stalowe walcowane na goraco
8. BN-87/5028-12 Gwozdzie budowlane. Gwozdzie z trzpieniem gladkim, okragtym i kwadratowym
9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.
10. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
11. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu
D - 02.01.01
WYKONANIE WYKOPOW
W GRUNTACH 1-V KATEGORII
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem wykopow
w ramach budowy NAWIERZCHNI JEZDNI, PARKINGOW, CHODNIKOW i WIAZDOW ulicy Sportowej i Partyzantow w Grajewie.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p.1.1.
1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych w wykopach i obejmuja wykopy zwiazane z wykonaniem koryta pod:
- nowa konstrukcjg chodnika

-wjazdy bramowe

1.4. OKreslenia podstawowe

1.4.1. Wykop-drogowa budowla ziemna wykonana w obrgbie pasa drogowego, w postaci odpowiednio uksztattowanej przestrzeni powstatej w wyniku usunigcia z
niej gruntu.

1.4.2. Glebokos¢ wykopu-odleglos¢ pionowa migdzy powierzchnia terenu a spodem wykopu, mierzona w osi drogi.

1.43. Odktad-miejsce wbudowania lub sktadowania /odwiezienia/ gruntéw pozyskanych w czasie wykonywania wykopow, a nie wykorzystana do budowy

nasypow lub innych prac.

Pozostate okreslenia sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w SST D-02.00.01 .
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-02.00.01 .

2.MATERIALY

2.1.Wymagania ogélne dotyczace materialow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny by¢ przez Wykonawcg wykorzystane w maksymalnym stopniu do budowy nasypow, zgodnie z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.

Okreslenie gruntéw pod wzgledem przydatnosci do budowy nasypoéw nalezy przyjmowaé wg tablicy 2 zawartej w normie PN-S-02205 [11].

W czasie trwania robot ziemnych, Wykonawca powinien przeprowadza¢ badania laboratoryjne gruntéw uzyskanych z wykopow celem okreslenia ich przydatnosci do
budowy nasypow zgodnie PN-S-02205 [11].

Grunty nieprzydatne do budowy nasypéw powinny by¢ wywiezione przez Wykonawcg na odktad zgodnie z p.5.2.3. n/n SST.

3.SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu okreslono w SST D.M.00.00.00.

3.2.Sprzet do robot ziemnych

Wykonawca przystgpujacy do wykonania robét ziemnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzgtu:
-odspajania i wydobywania gruntow (koparki, tadowarki),
-jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntéw (spycharki, rowniarki),

-transportu mas ziemnych (samochody samowytadowcze i skrzyniowe),



-sprzgtu zaggszezajacego (walec, ubijaki, ptyty wibracyjne).

TRANSPORT

4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU
Ogolne wymagania dotyczace transportu okreslono w SST D.M.00.00.00 .
4.2.Transport gruntu pozyskanego z wykopéw

Wybér srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu (materiatu), jego objgtosci, technologii odspajania i zatadunku oraz

odlegtosci transportu. Wydajno$¢ srodkéw transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzgtu uzywanego do wykonania wykopow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady prowadzenia robot

Ogolne zasady prowadzenia robot podano w SST D.M.00.00.00.

5.2. Zasady prowadzenia robot
5.2.1. Odwodnienie pasa robot ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowiacych elementy systemoéw odwadniajacych, ujetych w dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, oile wymagaja tego
warunki terenowe, wykona¢ urzadzenia, ktore zapewnia odprowadzenie wod opadowych poza obszar robot ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i
nawodnieniem. Wykonawca ma obowiazek takiego wykonania wykopow, aby powierzchniom gruntu nadawa¢ w catym okresie trwania robot spadki, zapewniajace
prawidtowe odwodnienie.
Jezeli wskutek zaniedbania Wykonawca grunty ulegna nawodnieniu, ktoére spowoduje ich dtugotrwata nieprzydatnos¢, Wykonawca ma obowiazek usunigcia tych gruntow i

zastapienia ich gruntami przydatnymi na wiasny koszt bez jakichkolwiek optat ze strony Zamawiajacego za te czynnosci, jak rowniez za dowieziony grunt.

5.2.2. Odwodnienie wykopéw

Technologia wykonania wykopéw musi umozliwia¢ ich prawidlowe odwodnienie w catym okresie trwania robot. Wykonanie wykopow powinno postgpowa¢ w kierunku
podnoszenia si¢ niwelety.

W czasie robot ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek podtuzny i nada¢ przekrojom poprzecznym spadki, umozliwiajace szybki odptyw wod z wykopu, zgodnie z
dokumentacja projektowa i poleceniami Inzyniera.

Wody opadowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robot ziemnych.

5.2.3. Wykonanie wykopow

Wykopy powinny by¢ wykonywane w takim okresie, aby po ich zakonczeniu mozna bylto przystapi¢ do wykonywania kolejnych warstw nawierzchni.

Wykonawca powinien wykonywa¢ wykopy w taki sposob aby grunt o réznym stopniu przydatnosci do budowy nasypow byly odspajane oddzielnie, w sposob
uniemozliwiajacy ich wymieszanie.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypéw powinny by¢ bezposrednio wbudowane w nasyp. W miejscu wbudowania nalezy zapewni¢ pracg sprzgtu
gwarantujacego rozlozenie i zaggszczenie gruntu zgodnie z wymaganiami dokumentacji projektowej i SST D.02.03.01. O ile Inzynier dopusci czasowe sktadanie gruntow,
nalezy je odpowiednio zabezpieczy¢ przed nadmiernym zaggszczeniem.

Jezeli grunt jest zamarznigty, nie nalezy odspaja¢ go do glebokosci okoto 0,5 m powyzej projektowanych rzednych robét ziemnych.

Grunty nieprzydatne do wbudowania w nasyp nalezy odwiez¢ na odktad na miejsce wskazane przez Inzyniera na odlegtos¢ ér. 5 km.

Wykopy nalezy wykonywac¢ z zachowaniem wymagan dotyczacych doktadnosci, okreslonych w p.5.2.6.

Rowy boczne powinny byé wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa i SST. Szerokos¢ dna i glgboko$¢ rowu nie moga rozni¢ si¢ od wymiarow projektowanych o
wigeej niz +- 5 cm.

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac¢ ich stateczno$¢ w catym okresie prowadzenia robot, a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidtowego

uksztaltowania skarp wykopu, ich podcigcia lub ich odstgpstw od dokumentacji projektowej obciaza Wykonawcg robot ziemnych.
5.2.4. Wymagania dotyczace zageszczenia

Wskaznik zaggszczenia gruntow Is, okreslony wg BN-77/8931-12 [10], nie moze by¢ mniejszy niz:
. Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,00
. Na glebokosci od 20 do 50 cm od powierzchni rob6t ziemnych 1,00
Jako zastgpcze kryterium oceny wymaganego zaggszczenia gruntow, dla ktorych trudne jest pomierzenie wskaznika zaggszczenia, nalezy przyjmowaé warto$¢ wskaznika
odksztalcenia lo wg zatacznika B do normy PN-S-02205 [11], rownego stosunkowi modutu odksztatcenia wtornego E2 do pierwotnego E1 . Wskaznik odksztatcenia Io nie

powinien by¢ wigkszy niz:

. Dla zwirow, pospotek i piaskow 2,2

. Dla gruntéw drobnoziarnistych o rOwnomiernym uziarnieniu (pytéw, glin, glin pylastych, glin zwigztych, itow) -2,0

. Dla gruntow réznoziarnistych (zwirdw gliniastych, pospotek gliniastych, pylow piaszczystych, piaskow gliniastych, glin piaszczystych, piaskow gliniastych, glin
piaszezystych zwigztych) -3,0

Catosciowe oceny cech nosno$ci warstwy gruntu nalezy dokonywa¢ na podstawie pomiaru wtornego modutu odksztalcenia E2, za pomoca obciazenia statycznego plyta o
$rednicy 300 mm.
Wymagane minimalne wartosci wtornego modutu odksztalcenia E2 wynosza:

. Powierzchnia robot ziemnych -100 MPa,
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. Gorna warstwa lezaca na glgbokosci 20 cm ponizej powierzchni robot ziemnych —80Mpa-grunty niespoiste; 60 MPa-grunty spoiste,

. Warstwy do glgbokosci od powierzchni robot ziemnych 0,50 m —60 MPa-grunty niespoiste; 30 MPa- grunty spoiste.

Jezeli grunty rodzime w wykopach nie maja wymaganego zaggszczenia, to przed ulozeniem nastgpnych warstw konstrukcji nawierzchni nalezy je dogesci¢ celem uzyskania
wymaganej no$nosci warstwy gruntu.

Jezeli warto$¢ wskaznika zaggszczenia Is /lub wskaznika odksztatcenia lo/ i wtornego modutu odksztalcenia okreslone j.w. nie moga by¢ osiagnigte przez bezposrednie
zaggszezenie gruntow rodzimych, to nalezy podja¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podioza, umozliwiajace uzyskanie wymaganego poziomu no$nosci. Mozliwe do

zastosowania $rodki zaproponuje Wykonawca i przedstawi do akceptacji Inzynierowi.
5.2.5 Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszczaé¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubo$¢ warstwy gruntu (nadktadu) powyzej rzgdnych robot ziemnych jest mniejsza niz 0,3 metra.
Z chwila przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza si¢ po nim jedynie ruch maszyn wykonujacych t¢ czynnos¢ budowlana. Moze
odbywac si¢ jedynie sporadyczny ruch pojazdow, ktore nie spowoduja uszkodzen powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzen powierzchni robot ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzej warunkéw obciaza Wykonawcg robot ziemnych.
5.2.6. Dokladno$¢ wykonania wykopow
Dopuszcza sig nastgpujace tolerancje:
-wymiary wykopu w planie nie moga rézni¢ sig¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm i —5 cm, a krawedzie dna wykopu nie powinny mie¢ wyraznych zataman.

-réznica w stosunku do projektowanych rzednych robot ziemnych nie moze przekracza¢ -2 cm, + 0 cm /95 % zmierzonych rzgdnych nie powinno przekraczaé¢ odchylen

dopuszczalnych/.

-pochylenie skarp wykopu nie moze rézni¢ sig od projektowanego o wigcej niz 10 % jego warto$ci wyrazonej tangensem kata.
-maksymalna glgbokos¢ wklg$nig¢ na powierzchni skarp wykopu nie moze przekracza¢ 10 cm przy pomiarze fatag 3 m.
-szeroko$¢ dna i glebokos$¢ rowow nie moga rozni¢ si¢ od wymiarow projektowanych o wigeej niz +- 5 cm.

-rzgdne profilu dna rowow nie powinny przekracza¢ rzednych projektowanych o wigeej niz +1, -3 cm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 .

Przed przystapieniem do rob6t ziemnych Wykonawca powinien sprawdzi¢ prawidtowo$¢ wykonania robot pomiarowych i przygotowawczych.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonania wykopow

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnos$ci z wymaganiami SST podanymi w p.5.2.1. i p.5.2.2. oraz dokumentacja projektowa.

Szczegblng uwagg nalezy zwroci¢ na wlasciwe ujgcie i odprowadzenie wod opadowych.

6.2.2. Sprawdzenie jako$ci wykonania robét
Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji projektowe;j
i SST. W czasie kontroli szczeg6lna uwagg nalezy zwrocic na:
a)  odspajanie gruntéw w sposob nie pogarszajacy ich wiasciwosci,
b)  zapewnienie statecznos$ci skarp,
c¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot i po ich zakonczeniu,
d) doktadno$¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie),

e) zaggszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug wymagan okreslonych w punkcie 5.2.4.
6.3. Badania w czasie odbioru wykopow
6.3.1.Sprawdzenie dokumentéw kontrolnych

Sprawdzenie dokumentow kontrolnych dotyczy:

. oznaczen laboratoryjnych

. dziennikéw budow

. dziennikéw laboratorium Wykonawcy

. protokétow odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Do odbioru Wykonawca powinien przedstawi¢ wszystkie dokumenty z biezacej kontroli jakosci robot.
6.3.2. Sprawdzenie szerokosci korpusu ziemnego
Sprawdzenie przeprowadza si¢ z zastosowaniem ta§my, szablonu lub taty, w odstgpach co 100 m na prostych i co 50 m na tuku, a takze w miejscach ktore budza watpliwosci.

Stwierdzone w czasie kontroli odchylenia od dokumentacji projektowej nie moga przekracza¢ wartosci dopuszczalnych, podanych w p.5.2.6.
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6.3.3.Sprawdzenie szeroko$ci dna rowéw

Pomiar przeprowadza sig z zastosowaniem tasmy mierniczej z czgstotliwoscia wg p.6.3.2.

Stwierdzone w czasie kontroli odchylenia od dokumentacji projektowej nie moga przekracza¢ wartosci dopuszczalnych, podanych w p.5.2.6.
6.3.4.Sprawdzenie rzednych korpusu drogowego

Pomiar przeprowadza sig z zastosowaniem niwelatora z czgstotliwoscia wg p.6.3.2.

Stwierdzone w czasie kontroli odchylenia od dokumentacji projektowej nie moga przekracza¢ wartosci dopuszczalnych, podanych w p.5.2.6.
6.3.5. Sprawdzenie pochylenia skarp.

Sprawdzenie przeprowadza si¢ z zastosowaniem szablonu, taty i poziomicy lub niwelatora z czgstotliwosciag wg p.6.3.2.

Stwierdzone w czasie kontroli odchylenia od dokumentacji projektowej nie moga przekracza¢ wartosci dopuszczalnych, podanych w p.5.2.6.
6.3.6. Sprawdzenie réwnosci powierzchni korpusu

Sprawdzenie przeprowadza si¢ z zastosowaniem taty o dlugosci 3 m z czgstotliwoscia wg p.6.3.2.

Stwierdzone w czasie kontroli odchylenia od dokumentacji projektowej nie moga przekracza¢ wartosci dopuszczalnych, podanych w p.5.2.6.
6.3.7.Sprawdzenie spadku podluznego powierzchni korpusu

Kontrolg spadkow podtuznych nalezy oprzeé¢ na ocenie rzgdnych wysokosciowych, pomierzonych niwelatorem z czgstotliwoscia podana w p.6.3.2.
Stwierdzone w czasie kontroli odchylenia od dokumentacji projektowej nie moga przekracza¢ wartosci dopuszczalnych, podanych w p.5.2.6.
6.3.8. Sprawdzenie zageszczenia gruntow

Sprawdzenie przeprowadza si¢ na podstawie wynikow podanych w dokumentach kontrolnych oraz przez przeprowadzenie wyrywkowych badan bezposrednich.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 .
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m (metr sze$cienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00 .

Roboty uznaje sig¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania, z zachowaniem tolerancji wg pkt.

6.3. daty wyniki pozytywne.

Odbior ziemnych w wykopach dokonywany jest na zasadach odbioru robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu zgodnie z wymaganiami podanymi w SST
D.M.00.00.00.”Wymagania ogolne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D.M.00.00.00. ,,Wymagania og6lne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m wykopow obejmuje:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
—  oznakowanie robot,
—  wykonanie wykopu w gr. kat. III z transportem urobku na nasyp lub odktad, obejmujace: odspojenie, przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wytadunek,
—  odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
—  profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,
—  zaggszczenie powierzchni wykopu ,
—  przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych , wymaganych w specyfikacji technicznej,
—  rozplantowanie urobku na odktadzie ,
—  wykonanie, a nastgpnie rozebranie drog dojazdowych,
—  rekultywacjg terenu.

Zgodnie z dokumentacja projektowa roboty ziemne — wykopy- wynosza :
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ULICA SPORTOWA ULICA PARTYZANTOW

odcinek 1 odcinek 2
1465 1006 1361

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow.

PN-B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow.

PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczenie kapilarnosci biernej.

PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i badania przy odbiorze.
PN-B-06714/28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zawartosci siarki metoda bromowa.

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztalcenia nawierzchni i podtoza przez obciazenie ptyta.

BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieranie probek gruntéw do celow drogowych i lotniskowych.

R A o

BN-70/8931-05 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika no$nosci gruntu jako podtoza nawierzchni podatnych.

e

BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika zaggszczania gruntu.

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

S

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog.

10.1.  Inne dokumenty

13. Wykonanie i odbior robét ziemnych dla drog szybkiego ruchu. Instytut Badawczy Drog i Mostow. Warszawa, 1978 r.

14.  Katalog Typowych Nawierzchni Podatnych i Potsztywnych- IBDiM 1997 r.

15.  Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkoéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne —

Dz.U. RP Nr 43, W-wa, dnia 1 maja 1999

D - 02.03.01
WYKONANIE NASYPOW
1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru nasypow wykonanych w ramach budowy
NAWIERZCHNI JEZDNI, PARKINGOW, CHODNIKOW i WIAZDOW ulicy Sportowej i Partyzantow w Grajewie.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p.1.1.
1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych w czasie wykonania nasypow i obejmuje:

. Nasypy zwiazane z wymiang gruntéw /z wykonaniem warstwy odcinajacej/, - droga dojazdowa

1.4. OKreSlenia podstawowe

1.4.1.Drogowe budowle ziemne — drogowe budowle ziemne wykonywane w gruncie albo z gruntu naturalnego, ewentualnie ulepszonego dodatkami, lub z gruntow
antropogenicznych. Zapewniaja one stateczno$¢ konstrukeji drogi, odwodnienie oraz przejecie obciazen od $rodkéw transportowych i urzadzen inzynierskich na i w korpusie

drogowym.

1.4.2. Korpus drogowy — drogowa budowla ziemna ograniczona od gory korona drogi, a z bokéw skarpami nasypow lub wewngtrznymi skarpami rowow.
1.4.3 Nasyp — drogowa budowla ziemna wykonana powyzej powierzchni terenu w obrgbie pasa drogowego.

1.1.4.Podloze nawierzchni - grunt rodzimy, nasypowy lub antropogeniczny, lezacy bezposrednio pod konstrukcja nawierzchni do glebokosci przemarzania (wg PN-

03020), nie mniej jednak niz do glebokosci 1 m od zaprojektowanej powierzchni robét ziemnych.

1.4.5.Podloze drogowej budowli ziemnej (nasypu lub wykopu)- strefa gruntu rodzimego ponizej spodu budowli, w ktorej whasciwosci gruntu maja wptyw na projektowanie,
wykonanie i eksploatacj¢ nawierzchni.
1.4.6.Wysokos$¢ nasypu — odlegtos¢ pionowa migdzy powierzchnia terenu a wierzchem nasypu mierzona w osi.
1.4.7.Dokop — miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozona poza pasem robot drogowych.
1.4.8.Wskaznik roznoziarnistosci — wielko$¢ charakteryzujaca zaggszczalno$é gruntow niespoistych, okre§lona wg wzoru:
deo
U = oo
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gdzie : d60 — $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60 % gruntu, [mm]
d10 — érednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10 % gruntu [mm].

Pozostate okreslenia sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w SST D.M.00.00.00.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D.M.00.00.00.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D.M.00.00.00 .
2.2.Grunty i materialy do budowy nasypow

Grunty i materiaty dopuszczone do budowy nasypéw powinny spetnia¢ wymagania okreslone w PN-S-02205 [11] i sa akceptowane przez Inzyniera.

3.SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace sprzgtu okreslono w SST D.M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.
Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na wiasciwosci gruntu zardbwno w miejscu jego naturalnego

zalegania jak tez w czasie odspajania, transportu, wbudowania i zaggszczania.
3.2. Dobér sprzetu zageszczajacego

do wykonywania nasypow nalezy stosowac:
. Koparki,
. Spycharki,
. Rowniarki samojezdne,
. Walce ogumione i stalowe, wibracyjne i statyczne,
. Ptyty wibracyjne.

Sprzet uzywany w robotach ziemnych powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i uzyska¢ akceptacjg Inzyniera.

4.TRANSPORT

4.1.Wymagania ogélne dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D.M.00.00.00. ,,Wymagania ogélne” .
4.2.Transport przy wykonywaniu nasypow

Wybér srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu (materiatu), jego objgtosci, technologii odspajania i zatadunku oraz

odlegtosci transportu. Wydajno$¢ srodkow transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzgtu uzywanego do wbudowania gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D.M.00.00.00. ,,Wymagania ogélne”.
5.2. Wykonanie nasypéw
5.2.1. Przygotowanie podtoza w obrgbie podstawy nasypu

Przed przystapieniem do budowy nasypu nalezy w obrgbie jego podstawy zakonczy¢ roboty przygotowawcze, okreslone w SST D.01.01.01, D.01.02.02, D.01.02.04.

5.2.2. Wyboér gruntéw do wykonania nasypéw
Wybor gruntéw do wykonania nasypow powinien by¢ dokonany z uwzglgdnieniem zasad podanych w p.2.2.

5.2.3.Zasady wyKkonania nasypow

5.2.3.1. Ogélne zasady wykonywania nasypéw

Nasypy powinny by¢ wznoszone przy zachowaniu przekroju poprzecznego i profilu podluznego, ktore okreslono w dokumentacji projektowej, z
uwzglednieniem ewentualnych zmian wprowadzonych zawczasu przez Inzyniera.

W celu zapewnienia statecznosci nasypu i jego rownomiernego osiadania nalezy przestrzega¢ nastgpujacych zasad:
a)  Nasypy nalezy wykonywa¢ metoda warstwowa, z gruntow przydatnych do budowy nasypéw. Nasypy powinny by¢ wznoszone rownomiernie na catej szerokosci.
b)  Grubo$¢ warstwy w stanie luznym powinna by¢ odpowiednio dobrana w zaleznosci od rodzaju gruntu i sprzetu uzywanego do zaggszczania. Przystapienie do

wbudowania kolejnej warstwy nasypu moze nastapi¢ dopiero po stwierdzeniu przez Inzyniera prawidlowego wykonania warstwy poprzedniej.
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c¢) Grunty o réznych wiasciwosciach nalezy wbudowywaé¢ w oddzielnych warstwach, o jednakowej grubosci na calej szerokosci nasypu. Grunty spoiste nalezy
wbudowywac¢ w dolne, a grunty niespoiste w gérne warstwy nasypu.

d)  Warstwy gruntu przepuszczalnego nalezy wbudowywac poziomo, a warstwy gruntu mato przepuszczalnego ze spadkiem gdérnej powierzchni okoto 4% + 1%. Kiedy
nasyp jest budowany w terenie ptaskim spadek powinien by¢ obustronny, gdy nasyp jest budowany na zboczu spadek powinien by¢ jednostronny, zgodny z jego
pochyleniem. Uksztattowanie powierzchni warstwy powinno uniemozliwia¢ lokalne gromadzenie si¢ wody.

e) Jezeli w okresie zimowym nastgpuje przerwa w wykonywaniu nasypu, a gérna powierzchnia jest wykonana z gruntu spoistego, to jej spadki porzeczne powinny by¢
uksztaltowane ku osi nasypu, a woda odprowadzona poza nasyp z zastosowaniem $cieku. Takie uksztaltowanie gornej powierzchni gruntu spoistego zapobiega
powstaniu potencjalnych powierzchni po$lizgu w gruncie tworzacym nasyp.

f)  Goére warstwy nasypu, o grubosci co najmniej 0,50 metra nalezy wykona¢ z gruntéw niewysadzinowych, o wskazniku wodoprzepuszczalnosci ,,k” nie mniejszym od
8 m/dobg. Jezeli Wykonawca nie dysponuje gruntem o takich whasciwosciach, Inzynier moze wyrazi¢ zgodg na ulepszenie gornej warstwy nasypu poprzez stabilizacjg
cementem, wapnem lub popiotami lotnymi. W takim przypadku jest konieczne sprawdzenie warunku nos$no$ci i mrozoodpornosci konstrukcji nawierzchni i
wprowadzenie korekty, polegajacej na rozbudowaniu podbudowy pomocnicze;j.

g) Na terenach o wysokim stanie wod gruntowych oraz na terenach zalewowych dolne warstwy nasypu, o grubosci co najmniej 0,5 metra powyzej najwyzszego poziomu
wody, nalezy wykona¢ z gruntu przepuszczalnego.

h)  Przy wykonywaniu nasypow z popiotow lotnych, warstwg pod popiotami, grubosci 0,3 do 0,5 m, nalezy wykona¢ z gruntu lub materiatéw o duzej przepuszczalnosci.
Gornej powierzchni warstwy popiotu nalezy nada¢ spadki poprzeczne 4% +1% wedtug poz. d).

i) Grunt przewieziony w miejsce wbudowania powinien by¢ bezzwlocznie wbudowany w nasyp. Inzynier moze dopusci¢ czasowe sktadowanie gruntu, pod warunkiem

jego zabezpieczenia przed nadmiernym zawilgoceniem.
5.2.3.2. Poszerzenie nasypu

Przy poszerzeniu istniejacego nasypu nalezy wykonywaé w jego skarpie stopnie o szerokosci do 1,0 metra. Spadek gornej powierzchni stopni powinien wynosi¢
4% +1% w kierunku zgodnym z pochyleniem skarpy.

Wyecigcie stopni obowiazuje zawsze przy wykonywaniu styku dwoch przylegtych czgsci nasypu, wykonanych z gruntow o réznych wiasciwosciach lub w réznym czasie.
5.2.3.3. Wykonywanie nasypéw w niekorzystnych warunkach atmosferycznych

‘Wykonywanie nasypow nalezy przerwac, jezeli wilgotno$¢ gruntu przekracza warto$¢ dopuszcezalna, to znaczy jest wigksza od wilgotnosci optymalnej o wigeej
niz 10% jej wartosci.

Na warstwie gruntu nadmiernie zawilgoconego nie wolno uktada¢ nastgpnej warstwy gruntu.

Osuszenie mozna przeprowadzi¢ w sposob mechaniczny lub chemiczny, poprzez wymieszanie z wapnem palonym albo hydratyzowanym.

W celu zabezpieczenia nasypu przed nadmiernym zawilgoceniem, poszczegolne jego warstwy oraz korona nasypu po zakonczeniu robot ziemnych powinny byé
réwne i mie¢ spadki potrzebne do prawidlowego odwodnienia.

W okresie deszczowym nie nalezy pozostawia¢ nie zaggszczonej warstwy do dnia nastgpnego. Jezeli warstwa gruntu niezaggszczonego ulegla przewilgoceniu,
a Wykonawca nie jest w stanie osuszy¢ jej i zagesci¢ w czasie zaakceptowanym przez Inzyniera, to moze on nakaza¢ Wykonawcy usunigcie wadliwej warstwy.
Niedopuszczalne jest wykonywanie nasypow w temperaturze przy ktorej nie jest mozliwe osiagnigcie w nasypie wymaganego wskaznika zaggszczenia gruntow.

Nie dopuszcza si¢ wbudowania w nasyp gruntdw zamarznigtych lub gruntéw przemieszanych ze $niegiem lub lodem.
W czasie duzych opadéw $niegu wykonywanie nasypow powinno by¢ przerwane. Przed wznowieniem prac nalezy usunaé $nieg z powierzchni wznoszonego nasypu.

Jezeli warstwa niezaggszczonego gruntu zamarzla, to nie nalezy jej przed rozmarznigciem zaggszczaé ani uktadaé na niej nastgpnych warstw.
5.2.4. Zageszczenie gruntu

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej rozlozeniu, powinna by¢ zaggszczona z zastosowaniem sprzgtu odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu oraz
wystgpujacych warunkow.

Roztozone warstwy gruntu nalezy zaggszcza¢ od krawedzi nasypu w kierunku jego osi. Kolejng warstwe gruntu mozna uktada¢ po stwierdzeniu uzyskania
wymaganych parametrow juz utozonej warstwy.
Grubo$¢ warstwy zaggszczonego gruntu oraz liczbg przejs¢ maszyny zaggszczajacej zaleca sig okresli¢ do§wiadczalnie dla kazdego rodzaju gruntu i typu maszyny.
Uzyskanie przez grunt w budowli ziemnej wymaganych cech no$nosci sprawdza si¢ przez badanie wskaznika zaggszczenia Is oraz wtornego modutu odksztatcenia E2.
Oceny zaggszczenia nalezy dokona¢ na podstawie wskaznika zaggszczenia Is.
Alternatywnie zaggszczenie gruntu, zwlaszcza zawierajacego kamienie, z wyjatkiem gruntow o wskazniku plastycznosci Ip > 10 i wilgotnosci znacznie mniejszej od
optymalnej, mozna ocenia¢ na podstawie warto$ci wskaznika odksztatcenia Jo.

Wskaznik zaggszczenia gruntdw w nasypach, okre$lony wedlug normy BN-77/8931-12 [10], nie moze by¢ mniejszy niz:

. Gorna warstwa o grubosci 20 cm -1,00
. Nizej lezace warstwy nasypu do glgbokosci od powierzchni robét ziemnych 1,2 m —1,00
. Warstwy nasypu na glgbokosci od powierzchni rob6t ziemnych ponizej 1,2 m -0,97

Na skarpach powierzchniowa warstwa gruntu grubosci do 20 cm powinna mie¢ wskaznik zaggszczenia IS >0,95.

Jako zastgpcze kryterium oceny wymaganego zaggszczenia gruntow, dla ktorych trudne jest pomierzenie wskaznika zaggszczenia, przyjmuje si¢ wartos¢ wskaznika
odksztalcenia Io wg zalacznika do normy PN-S-02205, rdéwnego stosunkowi modutéw odksztatcenia wtornego E2 do pierwotnego E1 .

Wskaznik odksztalcenia Io dla zwirdw, pospotek i piaskow nie powinien by¢ wigkszy niz 2.2.

Catosciowej oceny cech no$nosci warstwy gruntu nalezy dokonywac¢ na podstawie pomiaru wtérnego modutu odksztatcenia E2 , za pomoca obciazenia statycznego plyta o
$rednicy 300 mm.

Wymagane minimalne wartosci wtornego modutu odksztatcenia E2 wynosza:

. Powierzchnia robot ziemnych -100 MPa;

. Gorna warstwa lezaca na glebokosci 20 cm ponizej powierzchni robot ziemnych -60 MPa (grunty niespoiste);

. Warstwy nasypu do glgbokosci od powierzchni robot ziemnych 1,2 m:  -60 MPa;

. Warstwy nasypu na glgbokosci od powierzchni rob6t ziemnych ponizej 1,2 m: -45 MPa (dla gruntéw niespoistych), -30 MPa (dla gruntéw spoistych);
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. Podtoze nasypu: -40 MPa (dla gruntow niespoistych), -30 MPa (dla gruntow spoistych).

Jezeli badania kontrolne wykaza, ze zaggszczenie warstwy nie jest wystarczajace to Wykonawca powinien spulchni¢ warstwe, doprowadzi¢ grunt do wilgotnosci optymalne;j
i powtornie zaggscic.

Jezeli powtorne zaggszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganego wskaznika zaggszczenia Wykonawca powinien usunaé warstwg i wbudowac¢ nowy material, o ile

Inzynier nie zezwoli na ponowienie proby prawidlowego zageszczenia warstwy.
5.2.5. Wilgotnos¢ gruntu

Wilgotno$¢ gruntu w czasie zaggszczania powinna byé dostosowana do metod zaggszczania i rodzaju stosowanego sprzetu. Decydujacym kryterium jest
mozliwo$¢ zaggszczenia gruntu potrzebnego do uzyskania wymaganego poziomu nosnosci.
W przypadku zaggszczania walcami statycznymi wilgotno$¢ powinna by¢ zblizona do optymalnej, oznaczonej na podstawie proby normalnej metoda I i I wg PN-B-
04481 [3]. Odchylenie od wilgotno$ci optymalnej nie powinno przekracza¢ £2 % /dla gruntow niespoistych/.
W przypadku uzycia sprzgtu wibracyjnego zalecana jest wilgotnos¢ mniejsza od optymalnej, ustalona na podstawie wstgpnych prob na poletku doswiadczalnym.
Urzadzeniami wibracyjnymi grunty niespoiste mozna zaggszczaé takze w stanie powietrzno-suchym, o ile wstgpne proby dadza pozytywne wyniki.
Jezeli wilgotno$¢ gruntu jest wyzsza od wilgotnosci optymalnej o ponad 10% jej wartosci, grunt nalezy osuszy¢ w sposob mechaniczny lub chemiczny,
ewentualnie wykona¢ drenaz z warstwy gruntu przepuszczalnego. Sposob osuszenia przewilgoconego gruntu powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

Sprawdzenie wilgotnosci gruntu nalezy przeprowadza¢ laboratoryjnie, z czgstotliwoscia okreslona w punkcie 6.3.1.

5.2.6. Dokladno$¢ wykonania nasypow
Przy wykonywaniu nasypéw obowiazuja nastgpujace wymagania:
- roznica wstosunku do projektowanych rzednych robét ziemnych nie moze przekraczaé¢ — 2 cm, + 0 cm; 95 % zmierzonych rzednych nie powinno przekraczaé
odchylen dopuszczalnych,
- szeroko$¢ gornej powierzchni poszerzenia korpusu ziemnego nie moze roéznié¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigeej niz + 10 cm, a krawgdzie korony nie
powinny mie¢ wyraznych zataman,
- nieréwnosci powierzchni korpusu mierzone tata 3 m nie moga przekraczaé + 3 cm,
- pochylenie poprzeczne powierzchni korpusu nie moze sig r6zni¢ o wigcej niz + 0,5 % pochylenia projektowanego,
- pochylenie skarp nasypu nie moze rézni¢ sig od projektowanego o wigcej niz 10 % jego wartosci,

- maksymalna glgboko$¢ lokalnych wklgénigé na powierzchni skarp nie moze przekracza¢ 10 cm przy pomiarze fata 3-metrowa.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D.M.00.00.00”Wymagania ogdlne”.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania nasypow

6.2.1.Sprawdzenie jakosci wykonania nasypow

Sprawdzenie jako$ci wykonania nasypow polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w p.2.2 oraz 5.2 niniejszej specyfikacji oraz w
dokumentacji projektowej. W czasie kontroli nalezy zwroci¢ szczegolng uwagg na sprawdzenie:
a) badania przydatno$ci gruntow do budowy nasypow,
b) badania prawidtowos$ci wykonania poszczegodlnych warstw nasypu,
c) badanie zaggszczenia nasypu,

d)  pomiary ksztaltu nasypu.
6.2.1.1. Badania przydatnosci gruntéw do budowy nasypow

Badania przydatnosci gruntow do budowy nasypu powinny by¢ przeproxgladzone na probkach pobranych z kazdej partii przeznaczonej do wbudowania w
korpus ziemny, pochodzacej z nowego zrodta, jednak nie rzadziej niz jeden raz na 300 m . W kazdym badaniu nalezy okresli¢ nastgpujace wlasciwosci:
—  skiad granulometryczny, wg PN-B-04481 [3],
—  zawarto$¢ czgsci organicznych —metoda chemiczna (1. W.Tiurina) przez utlenianieza pomoca dwuchromianu potasu,
—  wilgotno$¢ naturalna, wg PN-B-04481 [3],
—  wilgotnos$¢ optymalng i maksymalna gestos¢ objgtosciowa szkieletu gruntowego, wg PN-B-04481 [3],
—  granicg plynnosci, wg PN-B-04481 [3],
—  kapilarno$¢ bierna, wg PN-B-04493 [4],
—  wskaznik piaskowy, wg BN-64/8931-01 [14].

6.2.1.2. Badania kontrolne prawidlowosci wykonania poszczegélnych warstw nasypu

Badania kontrolne prawidlowos$ci wykonania poszczegoélnych warstw nasypu polegaja na sprawdzeniu:
a)  prawidtowosci rozmieszczenia gruntéw o réznych wlasciwosciach w nasypie,
b) odwodnienia kazdej warstwy,
c)  grubosci kazdej warstwy i jej wilgotnosci przy zaggszczaniu; badania nalezy przeprowadzi¢ nie rzadziej niz jeden raz w trzech punktach na 60 m warstwy,

d) przestrzegania ograniczen okreslonych w p. 5.2.3.4, dotyczacych wbudowania gruntow w okresie deszczow i mrozow.
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6.2.2.3. Sprawdzenie zageszczenia nasypu oraz podloza nasypu

Zaggszczenie gruntu nalezy ustala¢ na podstawie wskaznika zaggszczenia s, obliczonego ze wzoru:

pd

gdzie:
pd - gestosé objetosciowa szkieletu gruntu w nasypie, okreslona wg BN-77/8931-12 [10], w gramach na centymetr szescienny
p ds. —maksymalna ggsto$¢ objgtosciowa szkieletu gruntu zaggszczonego wg PN-B-04481 [3], w gramach na centymetr sze$cienny.

Alternatywne zaggszczenie gruntu mozna ustali¢ na podstawie wskaznika odksztalcenia lo, rownego stosunkowi modutu odksztalcenia wtornego E2 do pierwotnego El,

ktore nalezy oblicza¢ wg zatacznika do normy PN-S- 02205 [11].
Czgstotliwos¢ badan wskaznika zaggszczenia Is kazdej uktadanej warstwy powinna by¢ nastgpujaca:
2
e dla korpusu nasypu- nie mniej niz jeden raz w trzech punktach na 500 m zaggszczonych warstw nasypu,
e dodatkowo w miejscach wskazanych przez Inzyniera.
Zaggszczenie gruntu nalezy oceniaé stosujac metodg porownania poszczegdlnych wynikow badan z wymaganiami podanymi w p.5.2.4.
Czgstotliwo$¢ badan wskaznika odksztatcenia lo nalezy przyjmowac jak dla zaggszczenia I s.
Biezaca kontrolg zaggszczenia mozna przeprowadzaé ggstosciomierzem izotopowym, wyskalowanym na poletku dos§wiadczalnym.

Nosnos¢ gruntu na podstawie pomiaru wtornego modutu odksztatcenia E2 nalezy sprawdzic¢ dla warstwy powierzchniowej podtoza nawierzchni, najwyzszej warstwy robot

ziemnych oraz ewentualnie glgbszych warstw, na zadanie Inzyniera.

2
Czgstotliwos¢ badan wtornego modutu odksztatcenia E2 sprawdzanej warstwy powinna by¢ nie mniejsza niz jeden raz na 500 m  powierzchni, a dodatkowo w miejscach

wskazanych przez Inzyniera.
Nosnos¢ warstwy jest wystarczajaca, jezeli wszystkie wartosci wtornego modutu odksztatcenia E2 spelniaja wymagania podane w p.5.2.4.

Wyniki kontroli zaggszczenia gruntu Wykonawca powinien wpisywa¢ do dokumentow kontrolnych. Prawidlowos¢ zageszczenia konkretnej warstwy nasypu lub podtoza

pod nasypem powinna by¢ potwierdzona przez Inzyniera wpisem do dziennika budowy.

6.2.2.4. Pomiary ksztaltu nasypu

Pomiary ksztattu nasypu obejmuja kontrolg:
—  prawidlowosci wykonania skarp,
—  szerokosci korony korpusu.

Sprawdzenie prawidtowos$ci wykonania skarp polega na skontrolowaniu zgodno$ci z wymaganiami dotyczacymi pochylen i dokfadnosci wykonania skarp,
okreslonymi w dokumentacji projektowej oraz w p. 5.2.7.

Sprawdzenie szerokosci korony korpusu polega na porownaniu szerokosci korony korpusu na poziomie wykonywanej warstwy nasypu z szerokoscia

wynikajaca z wymiarow geometrycznych korpusu, okreslonych w dokumentacji projektowe;.

6.3. Badania w czasie odbioru robét

6.3.1. Sprawdzenie dokumentéw kontrolnych

Sprawdzenie dokumentow kontrolnych dotyczy:
-oznaczen laboratoryjnych,

-dziennika budowy,

-dziennikow laboratorium Wykonawcy,

-protokotow odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

6.3.2. Sprawdzenie szerokosci korpusu drogowego
Sprawdzenie przeprowadza si¢ z zastosowaniem tasmy, szablonu lub taty, w odstgpach co 25 m, a takze miejscach, ktore budza watpliwosci.

31



Stwierdzone w czasie kontroli odchylenia od dokumentacji projektowej nie moga przekracza¢ wartosci dopuszczalnych, podanych w p.5.2.7.
6.3.3. Sprawdzenie rzednych powierzchni korpusu drogowego

Pomiar przeprowadza si¢ za pomoca niwelatora z czgstotliwoscia wg p.6.3.2. Stwierdzone w czasie kontroli odchylenia od dokumentacji projektowej nie moga przekraczaé

wartosci dopuszczalnych, podanych w p.5.2.7.
6.3.4. Sprawdzenie pochylenia skarp

Sprawdzenie przeprowadza si¢ z zastosowaniem szablonu, faty i poziomicy lub niwelatora z czgstotliwoscia wg p.6.3.2. Odchylenia od dokumentacji projektowej nie moga

przekracza¢ warto$ci dopuszczalnych, podanych w p.5.2.7.
6.3.5. Sprawdzenie réwnosci powierzchni korpusu

Sprawdzenie przeprowadza si¢ z zastosowaniem taty o dlugosci 3 m z czgstotliwoscia wg p.6.3.2. Odchylenia od dokumentacji projektowej nie moga przekracza¢ wartosci

dopuszczalnych, podanych w p.5.2.7.

6.3.6.Sprawdzenie spadku podluznego powierzchni korpusu

Kontrolg spadkoéw podtuznych nalezy oprze¢ na ocenie rzednych wysokosciowych, pomierzonych niwelatorem z czgstotliwoscia podana w p.6.3.2.
Odchylenia od dokumentacji projektowej nie moga przekracza¢ wartosci dopuszczalnych, podanych w p.5.2.7.

6.3.7. Sprawdzenie zageszczenia gruntow

Sprawdzenie przeprowadza si¢ na podstawie wynikow podanych w dokumentacjach kontrolnych oraz przez przeprowadzenie wyrywkowych badan bezposrednich.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D.M.00.00.00.”Wymagania ogdlne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest 1 m (metr szescienny), na podstawie obliczen z przekrojow poprzecznych.
Objetos¢ ukopu i dokopu bedzie ustalona w metrach szesciennych jako réznica ogolnej objgtosci nasypow i ogdlnej objgtosci wykopow, pomniejszonej 0 objgtosé gruntow
nieprzydatnych do budowy nasypdw, z uwzglednieniem spulchnienia gruntu, tj. procentowego stosunku objgtosci gruntu w stanie rodzimym do objgtosci w nasypie.

Objetos¢ nasypoéw bedzie ustalona w metrach szesciennych na podstawie obliczen z przekrojow poprzecznych, w oparciu o poziom gruntu rodzimego lub
poziom gruntu po usunigciu warstw gruntow nieprzydatnych.
Objetos¢ odktadu bedzie okreslona w metrach szesciennych na podstawie obmiaru jako réznica objgtosci wykopow, powigkszonej o objgtosé ukopow i objgtosci nasypow, z

uwzglednieniem spulchnienia gruntu i zastrzezen sformutowanych w pkt. 5.4.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p.6.3.,

daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D.M.00.00.00.”Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m nasypow obejmuje:
—  prace pomiarowe i oznakowanie robot,
—  pozyskanie gruntu z ukopu lub/i dokopu, jego odspojenie i zatadunek na $rodki transportowe,
—  transport urobku z ukopu lub/i dokopu na miejsce wbudowania,
—  wbudowanie dostarczonego gruntu w nasyp,
—  zaggszczenie gruntu,
—  profilowanie powierzchni nasypu, rowow i skarp,
—  wyprofilowanie skarp ukopu i dokopu,
—  rekultywacjg dokopu i terenu przylegtego do drogi,
—  odwodnienie terenu robot,
—  wykonanie drog dojazdowych na czas budowy, a nastgpnie ich rozebranie,
—  przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

Zgodnie z dokumentacja projektowa roboty zwiazane z wykonaniem nasypow na drodze dojazdowej obejmuja nasypy z gruntu kat. I-II w ilosci



ULICA SPORTOWA ULICA PARTYZANTOW

odcinek 1 odcinek 2
17 9 345

PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okre$lenia. Symbole. Podziat i opis gruntow.
PN-B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.
PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow.
PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczenie kapilarnosci biernej.
PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i badania przy odbiorze.

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia nawierzchni i podtoza przez obciazenie ptyta.

2

3

4

5

6.  PN-B-06714/28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zawarto$ci siarki metoda bromowa.

7

8. BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieranie probek gruntow do celéw drogowych i lotniskowych.
9

BN-70/8931-05 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika no$nosci gruntu jako podtoza nawierzchni podatnych.
10.  BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika zaggszczania gruntu.
11. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
12. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog.
13.  BN-76/8950-03 Badania hydrologiczne. Obliczenie wspotczynnika filtracji gruntéw sypkich na podstawie uziarnienia i porowatosci.

14. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego.

10.2.Inne dokumenty

15. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne —

Dz.U. RP Nr 43, W-wa, dnia 1 maja 1999 r.

D-04.01.01
KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
1 ZAGESZCZANIEM PODLOZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem koryta
wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podtoza gruntowego w ramach budowy NAWIERZCHNI JEZDNI, PARKINGOW, CHODNIKOW i WIAZDOW  ulicy

Sportowej i Partyzantow w Grajewie.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p.1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonaniem koryta przeznaczonego do ulozenia konstrukcji
nawierzchni i obejmuja:

- profilowanie i zaggszczenie podioza pod nawierzchnig jezdni, nawierzchnig chodnika , pod pod wjazdy i miejsca parkingowe
1.4. OKreSlenia podstawowe

1.4.1. Podtoze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glgbokosci przemarzania.

1.4.2. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

Pozostate okre$lenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .
1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” .

2. MATERIALY

Nie wystgpuja.



3.SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

3

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .
3.2. Sprzet do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczania podloza

Do wykonania profilowania i zaggszczania podtoza nalezy stosowaé:

-rowniarki,

-spycharki uniwersalne z uko$nie ustawionym lemieszem,

-drobny sprzet reczny do profilowania r¢cznego, w miejscach gdzie inny sprzet nie moze mieé zastosowania,
-walce statyczne i wibracyjne dostosowane do wielkosci zaggszczanej powierzchni,

-ubijaki mechaniczne, ptyty wibracyjne do zastosowania w miejscach trudnodostgpnych dla innego sprzetu lub inny sprzet zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

Nie wystepuje.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .

5.2. Wykonanie robot

5.2.1. Profilowanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podioza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzedne terenu umozliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych
podtoza. Zaleca sig, aby rzedne terenu przed profilowaniem byty o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzgdne podtoza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystgpuja zanizenia poziomu w podiozu przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢
podtoze na glgbokos¢ zaakceptowana przez Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajacy wymagania obowiazujace dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do
uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych i zaggsci¢ warstwg do uzyskania wartosci wskaznika zaggszczenia, okreslonych w p.5.2.3.

Do profilowania podioza nalezy stosowaé sprzet wskazany w p.3. Scigty grunt powinien byé wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inzyniera.

5.2.2. Zageszczenie podloza
Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystapi¢ do jego zaggszczania. Zaggszczanie podioza nalezy kontynuowaé do osiagnigcia wskaznika zaggszczenia nie

mniejszego od podanego w tabeli 1. Wskaznik zaggszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [10].

Tabela 1. Minimalne wartosci wskaznika zaggszczenia podtoza (Is)

Minimalna warto$¢ Is dla:
Strefa korpusu Ruch mniejszy od cigzkiego
Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,00
Na glebokosci od 20 do 50 cm od powierzchni podioza 0,97

Jako zastgpcze kryterium oceny wymaganego zaggszczenia gruntow, dla ktorych trudne jest pomierzenie wskaznika zaggszczenia, nalezy przyjmowaé warto$¢ wskaznika
odksztalcenia Io wg zatacznika B do normy PN-S-02205 [8], réwnego stosunkowi modutu odksztatcenia wtornego E2 do pierwotnego E1.

Wskaznik odksztalcenia Io nie powinien by¢ wigkszy niz:

. dla zwirdw, pospotek i piaskow —2,2
. dla gruntéw drobnoziarnistych o rOwnomiernym uziarnieniu (pytow, glin, glin pylastych, glin zwigztych, itow) —2,0
. dla gruntéw réznoziarnistych (zwirdw gliniastych, pospotek gliniastych, pylow piaszczystych, piaskow gliniastych, glin piaszczystych, piaskow gliniastych, glin

piaszezystych zwigztych) —3,0.
Calosciowej oceny cech no$nosci warstwy gruntu nalezy dokonywa¢ na podstawie pomiaru wtornego modutu odksztalcenia E2 , za pomoca obciazenia statycznego plyta o
$rednicy 300 mm.
Wymagania minimalne warto$ci wtornego modutu odksztatcenia E2 wynosza:
. powierzchnia rob6t ziemnych —100 MPa
. gorna warstwa lezaca na gigbokosci 20 cm ponizej powierzchni robot ziemnych —60 MPa (grunty niespoiste) i 45 MPa (grunty spoiste)

. warstwy do glebokosci od powierzchni robét ziemnych 0,50 m — 60 MPa (grunty niespoiste) 1 45 MPa (grunty spoiste)
5.2.3. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwiazanych z profilowaniem i zaggszczeniem podioza nastapi przerwa w robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do
uktadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyklad przez roztozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany
przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podioze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.
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Po osuszeniu podloza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbgdnych napraw. Jezeli zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania

Wykonawcy, to naprawg wykona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” .
6.2. Kontrola jako$ci w czasie wykonywania robét

Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiardw dotyczacych cech geometrycznych i zaggszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza podaje tabeli 2.

Tabela 2. Czgstotliwos¢ badan kontrolnych
Lp Wyszczegdlnienie badan Minimalna czgstotliwo$¢
i pomiarow badan i pomiaréw

Minimalna liczba badan na Minimalna powierz-chnia
dziennej dzialce roboczej przypadajaca na jedno badanie (m?)

1 Rownos¢ poprzeczna i podtuzna Z czestotliwodcia gwarantujaca spelnienie wymagan przy odbiorze,

. okreslonych w p.6.2.
Spadki poprzeczne

Rzedne wysokosciowe
Uksztattowanie osi w planie

Szeroko$¢

2 Zaggszczenie, wilgotno$¢ gruntu podtoza 2 50

Wskaznik zaggszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12
nie powinien by¢ mniejszy od podanego w tablicy 1. Sprawdzamy go w dwoch punktach, wybranych losowo na kazdej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej niz w jednym
punkcie na 600 m2.
W przypadku, gdy przeprowadzenie badania zageszczenia wedlug metody Proctora jes niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste uziarnienie materialu tworzacego podtoze,
kontrolg zaggszczenia nalezy oprze¢ na metodzie oznaczenia wskaznika odksztalcenia zgodnie z p.5.2.2.

Wilgotnosé w czasie zaggszczania nalezy bada¢ przynajmniej dwukrotnie na kazdej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 600 m?.

Cato$ciowej oceny cech nosno$ci warstwy gruntu w podfozu nalezy dokonywa¢ na podstawie pomiaru wtornego modutu odksztatcenia E2 wedtug p.5.2.2.

dlos

6.2. Badania i pomiary wyk

6.2.1. Zaggszczenie koryta (profilowanego podtoza)

6.2.2. Cechy geometryczne

6.2.2.1. Rownos¢ koryta (profilowanego podtoza)

Nieréwnosci podtuzne koryta i profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata co 20 m w kierunku podtuznym, zgodnie z norma BN-68/8931-03 [5].
Nierownosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata, a na odcinkach poszerzen tata o dtugosci dostosowanej do szerokosci profilowanego podtoza, co najmniej co 25 m.

Nieréwnosci nie moga przekracza¢ 20 mm.
6.2.2.2 Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ tata o dtugosci okreslonej w p.6.2.2.1. i poziomicy co najmniej co 25 m.

Spadki poprzeczne powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja + 0,5%.

6.2.2.3. Rzedne wysokosciowe

Rzgdne wysoko$ciowe podtoza nalezy sprawdza¢ na krawedziach co 20 m, a na odcinkach krzywoliniowych co 20 m.

Roéznice pomigdzy rzgdnymi wysokosciowymi wyprofilowanego podtoza i rzgdnymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.

95 % zmierzonych rzednych nie powinno przekracza¢ dopuszczalnych odchylen, okreslonych j.w.

6.2.2. Szeroko$¢ profilowanego podtoza

Szeroko$¢ podtoza nalezy sprawdza¢ co najmniej co 25 m.

Szeroko$¢ koryta i profilowanego podtoza nie moze roznic si¢ od szerokosci projektowanej o wigeej niz +10 cm i -5 cm.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest 1 m (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” .

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg punktu 6.2. daty wyniki pozytywne.
Odbiér wyprofilowanego i zaggszczonego podioza dokonywany jest na zasadach odbioru robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podanych w SST D-M-00.00.00

,,Wymagania ogolne” .

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m koryta obejmuje:
—  prace pomiarowe, oznakowanie robot,
—  profilowanie podtoza i zaggszczenie,
—  utrzymanie podloza,
—  przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;.

Zgodnie z dokumentacja projektowa, roboty zwiazane z profilowaniem i zaggszczaniem podtoza w gruncie kat. III /pod jezdnig, chodniki, wjazdy i parkingi/ obejmuja:

ULICA SPORTOWA ULICA
PARTYZANTOW
odcinek 1 odcinek 2
pod konstrukcie nawierzchni jezdni 2180,16 1714,09 3059,92
pod konstrukcje nawierzchni chodnikow 1043,237 611,965 1068,25
pod konstrukcje nawierzchni wjazdow i parkingow 706,70 562,25 206,00

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-S- 02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podziat, nazwy i okreslenia.

2.PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

3.BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i podtoza przez obciazenie ptyta
4. BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieranie probek gruntéw do celow drogowych i lotniskowych.

5. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tata.

6. BN-70/8931-05 Oznaczanie wskaznika no$nosci gruntu jako podloza nawierzchni podatnych.

7. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu

8. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

10.2. Inne dokumenty
9. Katalog typowych nawierzchni podatnych i potsztywnych IBDiM, 1997r.

D-04.04.01
PODBUDOWA Z KRUSZYWA NATURALNEGO STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwiazanych z wykonaniem
podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie w ramach budowy NAWIERZCHNI JEZDNI, PARKINGOW, CHODNIKOW i WIAZDOW ulicy

Sportowej i Partyzantow w Grajewie.
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1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa naturalnego
stabilizowanego mechanicznie PN-S-06102 i obejmuja:

podbudowg grubosci 20 cm pod warstwy bitumiczne jezdni, na wjazdach na posesje i pod parkingami

1.4. OKreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zaggszczeniu w optymalnej wilgotno$ci kruszywa o wiasciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wigcej warstw zaggszczonej mieszanki, ktora stanowi warstwe nos$na nawierzchni
drogowej.

Pozostate okre$lenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogoélne™.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatow podano w SST D-04.04.00 ,,Wymagania ogolne” .
2.2. Materialy do wykonania podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie

Materiatem do wykonania podbudowy zasadniczej z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie, powinna by¢ mieszanka kruszyw o uziarnieniu
0/31,5 mm: piasku, mieszanki i/lub zwiru, spelniajaca wymagania niniejszej specyfikacji.
Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

2.2.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedtug PN-B-06714-15 [6] powinna leze¢ migdzy krzywymi granicznymi p6l dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.
Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciagta i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarnienia na

sasiednich sitach. Wymiar najwigkszego ziarna kruszywa nie moze przekraczac¢ 2/3 grubosci warstwy uktadanej jednorazowo.

Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy wykonywane metoda stabilizacji mechaniczne;j
1-2 kruszywo na podbudowg zasadnicza (gbrna warstwg) lub podbudowg jednowarstwowa

1-3 kruszywo na podbudowg pomocnicza (dolng warstwe)
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2.2.2. Wlhasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetnia¢ wymagania okreslone w tablicy 1.
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Tablica 1. Wiasciwosci kruszywa

Lp. Wyszczegolnienie wlasciwosci Wymagania
1 Zawarto$¢ ziarn mniejszych niz 0,075 mm, % (m/m) 3-10
2 Zawartos$¢ nadziarna, % (m/m), nie wiecej niz 5
3 Zawartos$¢ ziarn nieforemnych wg PN-B-06714-16 [7] %, nie wiecej niz, 35
4 Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych, %(m/m), nie wigcej niz, wg PN-B-06714/26 [21]

1
5 Wskaznik piaskowy wg BN-64/8931-01 [16] po pigcio-krotnym zageszczeniu metoda normalng wg PN-B-04481 [21] 30-70
6 Scieralnos¢ ziarn wigkszych od 2 mm, w bebnie Los Angeles wg PN-B-06714-42 [11], ubytek masy %, nie wigkszy niz

35
7 Nasigkliwo$¢, %(m/m). nie wigcej niz 2.5
8 Mrozoodpornosé, ubytek masy po 25 cyklach zamrazania, %(m/m), nie wigcej niz ~ PN-B-06714-19 [8] 5
9 Zawarto$¢ zwiazkow siarki w przeliczeniu na SO3. %(m/m), nie wigcej niz wg PN-B-06714-28[4] 1
10 Wskaznik nosnosci wnos mieszanki kruszywa, %. nie mniejszy niz: Wg PN-S-06102[20] 80

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogélne dotyczace sprzetu
‘Wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” .
3.2. Sprzet do wykonania podbudowy
Do wykonania podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie mozna stosowac:
-rowniarke do rozkladania materiatu,
-walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczne do zaggszczania. W miejscach trudnodostgpnych powinny by¢ stosowane zaggszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub

male walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne dotyczace transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport materialéw do wykonania podbudowy

Transport mieszanki kruszywa powinien odbywa¢ si¢ samochodami samowytadowczymi, w sposob przeciwdziatajacy jego zanieczyszczeniom, rozsegregowaniu i osuszeniu.

Ruch pojazdéw po wyprofilowanym podtozu drogi powinien by¢ tak zorganizowany aby nie dopusci¢ do jego uszkodzen i tworzenia kolein.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania og6lne”.

5.2. wykonanie podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie

5.2.1.Przygotowanie podloza

Przygotowanie podtoza powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w SST D-04.01.01.
Przed wykonaniem podbudowy wszelkie koleiny i migkkie miejsca podloza oraz wszelkie powierzchnie nieodpowiednio zaggszczone lub wskazujace odchylenia
wysokosciowe od zatozonych rzednych powinny by¢ naprawione przez spulchnienie, dodanie wody albo osuszenie poprzez mieszanie do osiagnigcia wilgotnosci optymalnej,

powtdrnie wyréwnane i zaggszczone.
5.2.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Kruszywo pobrane ze ztoza powinno by¢ przed wbudowaniem zhaldowane i doktadnie przemieszane dla zapewnienia jednorodnosci. W przypadku braku
ciaglosci uziarnienia brakujace frakcje nalezy uzupehi¢ innym kruszywem. Kruszywo nalezy sktadowac¢ na odpowiednio przygotowanym podtozu.
Recepta laboratoryjna mieszanki kruszywowej powinna zawierac:
-ustalenie sktadu agregatu kruszywowego,
-okre$lenie wlasciwosci kruszyw zgodnie z tablica nr 1,
-wymagana zawarto$¢ wody w mieszance odpowiadajaca wilgotnosci optymalnej mieszanki kruszywa,
-ustalenie ggstosci nasypowej w stanie luznym, ustalenie ggstosci objgtosciowej szkieletu gruntowego i maksymalnej ggstosci objgtosciowej szkieletu gruntowego,
-okreslenie wilgotnosci optymalnej mieszanki.

Przygotowane kruszywo powinno by¢ od razu transportowane na miejsce wbudowania w sposob przeciwdziatajacy segregacji i nadmiernemu wysychaniu.
5.2.3. Rozkladanie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozkladane w warstwie o takiej grubosci, aby jej ostateczna grubo$¢ po zaggszcezeniu byta réwna grubosci projektowanej tj. 20 cm.
Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w sposob zapewniajacy osiagnigcie wymaganych spadkow i rzgdnych wysokosciowych.
Kazda uktadana warstwa podbudowy powinna by¢ wyprofilowana i zaggszczona z zachowaniem wymaganych spadkow i rzgdnych wysokosciowych. Rozpoczgcie budowy

kazdej nastgpnej warstwy moze nastapi¢ po odbiorze poprzedniej przez Inzyniera.
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Kruszywo w miejscach, w ktorych widoczna jest jego segregacja, powinno by¢ przed zaggszczeniem zastapione materiatem o odpowiednich wlasciwosciach.
5.2.4. Zageszczanie mieszanki kruszywa

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy przystapi¢ do jej zaggszczania przez watowanie. Jakiekolwiek nierdwnosci lub zagigbienia powstate w
czasie zaggszczania powinny by¢ wyrownane przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usunigcie materiatu az do otrzymania rownej powierzchni. W miejscach
niedostgpnych dla walcow podbudowa powinna by¢ zageszczana zaggszczarkami ptytowymi lub ubijakami mechanicznymi, zaakceptowanymi przez Inzyniera.

Wskaznik zaggszczenia [Is] podbudowy wg BN-77/8931-12 [19] nie powinien by¢ mniejszy od 1,0.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zaggszczania powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej zgodnie z PN-B-04481 [21]. Material nadmiernie
nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartoéci, mieszanka
powinna by¢ zwilzona okreslong iloscia wody i rownomiernie wymieszana.

W przypadku, gdy wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej wartosci, mieszanke nalezy osuszy¢.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” .
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan

Inzynierowi, zgodnie z ustaleniami p.2.2. n/n specyfikacji w celu akceptacji materiatow.
6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Badanie wlasciwosci kruszywa

W czasie robot Wykonawca bedzie prowadzit badania wtasciwosci kruszywa, okre$lone w p.2.3. n/n SST.

Uziarnienie kruszywa i zawarto$¢ zanieczyszczen obcych powinny by¢ przez Wykonawcg zbadane co najmniej dwukrotnie na kazdym wjezdzie " Probki

nalezy pobiera¢ w sposob losowy, z roztozonej warstwy, przed jej zaggszczeniem. Wyniki badaf powinny by¢ na biezaco przekazywane Inzynierowi.
6.3.3. Wilgotnos¢ kruszywa

Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa powinna odpowiada¢ wilgotnoéci optymalnej, zgodnie z PN-B-04481 [21] , z tolerancja +1% -2%.

Wilgotno$¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [9] .
6.3.4. Zageszczenie podbudowy

Zaggszczenie kazdej warstwy powinno odbywac sig az do osiagnigcia wymaganego wskaznika zaggszczenia .
Zaggszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wedlug BN-77/8931-12 [9]. W przypadku, gdy przeprowadzenie badania jest niemozliwe ze wzgledu na
gruboziarniste kruszywo, kontrolg zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obciazen ptytowych, wg BN-64/8931-02 [27] .

6.4. Badania i pomiary wykonanej warstwy podbudowy

Czestotliwo$¢ i zakres badan oraz pomiaréw warstw podbudowy podano w tablicy 3.
Tablica 3. Czgstotliwo$¢ oraz zakres pomiardw wykonanej podbudowy z kruszywa

stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegdlnienie badan i pomiaréw Minimalna czgstotliwo$¢ pomiarow

1 Szeroko$¢ podbudowy na kazdym wjezdzie

co 20 m lata na kazdym pasie ruchu

2 Rownos¢ podtuzna

3 Rownos¢ poprzeczna lata 4 m; na wjazdach w 2 przekrojach

4 Spadki poprzeczne na wjazdach w 2 przekrojach

5 Rzegdne wysokosciowe w przekrojach podanych w dokumentacji technicznej na wjazdach

6 Grubosé podbudowy na kazdym wjezdzie

7 Nosnos¢ i zaggszezenie wg obcigzen ptytowych na kazdym wjezdzie

6.4.1. Grubos¢ podbudowy

Grubos¢ podbudowy nie moze si¢ rézni¢ od grubosci projektowanej o wigeej niz + 10%

6.4.2. No$nos¢ podbudowy

Minimalny modut odksztatcenia podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie, mierzony ptyta o $rednicy 30 cm BN-64/8931-02 [17] powinien by¢

wigkszy niz:
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-od pierwszego obcigzenia —80 MPa,

-od drugiego obciazenia —140 MPa,

dla podbudowy z kruszywa o wskazniku wnosnie mniejszym niz 80 %.

Podane moduty dotycza badan w najniekorzystniejszym dla no$nosci okresie pracy nawierzchni (wczesna wiosna).

W przypadku trudno$ci w uzyskaniu wymaganego modutu odksztalcenia nalezy zastosowa¢ mieszanke kruszywa naturalnego z kruszyawmi famanymi uzyskanymi z

przekruszenia nadziarna kruszyw naturalnych.

6.4.3. Pomiar cech g rycznych podbudowy

6.4.3.1.R6wnos¢ podbudowy
Nieréwnosci podbudowy nie moga przekracza¢ 12 mm.

6.4.3.2. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ za pomoca laty i poziomicy .
Spadki poprzeczne podbudowy powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja + 0,5 %.
6.4.3.3. Rzedne wysokosciowe podbudowy
Roznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.
6.4.3.4.Szerokos¢ podbudowy

Szerokos$¢ podbudowy nie moze rozni¢ sig od szerokosci projektowanej o wigeej niz +10 cm, -5 cm.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ .
7.2. Jednostka obmiarowa

2
Jednostka obmiarowa jest 1 m (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie o grubosci 20 cm.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” .
Odbiér podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie jest dokonywany na zasadach odbioru robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu lub odbioru

czg$ciowego zgodnie z warunkami podanymi w SST D.00.00.00.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” .
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 podbudowy obejmuje:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
—  oznakowanie robot,
—  sprawdzenie i ewentualng naprawg podtoza,
—  opracowanie recepty laboratoryjnej na mieszanke kruszywa
—  przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,
—  dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
—  rozlozenie mieszanki,
—  zaggszczenie roztozonej mieszanki,
—  przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej,
—  utrzymanie podbudowy w czasie robot.

Zgodnie z dokumentacja projektowa podbudowg z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie gr. 20 cm jezdni , wjazdow i parkingow :
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ULICA SPORTOWA ULICA

PARTYZANTOW
odcinek 1 odcinek 2
pod konstrukcje nawierzchni jezdni 2180,16 1714,09 3059,92
pod konstrukcje nawierzchni wjazdow i parkingow 706,70 562,25 206,00
10. Przepisy zwiazane
10.1. Normy
1. PN-B-01100 Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podzial , nazwy i okreslenia.
2. PN-S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podzial , nazwy i okreslenia.
3. PN-B-06714/00 Kruszywa mineralne. Badania. Postanowienia ogdlne
4. PN-B-06714/12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen obcych
5. PN-B-06714/13 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie pytlow mineralnych
6. PN-B-06714/15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skadu ziarnowego
7. PN-B-06714/16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziarn
8. PN-B-06714/19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda bezposrednig
9. PN-B-06714/17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
10. PN-B-06714/26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen organicznych
11. PN-B-06714/42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralnosci w bgbnie Los Angeles
12. PN-B-06721 Kruszywa mineralne. Pobieranie probek.
13. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka
14. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni drogowych
15. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
16. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego
17. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i podtoza przez obciazenie ptyta
18. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnoséci nawierzchni planografem i tata
19. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu
20. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
21. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
SST 04.07.01 PODBUDOWA Z MIESZANEK
MINERALNO-BITUMICZNYCH
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru podbudowy zasadniczej-warstwy wiazacej
w ramach budowy NAWIERZCHNI JEZDNI, PARKINGOW, CHODNIKOW i WIAZDOW ulicy Sportowej i Partyzantow w Grajewie.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w p.1.1.
1.3. Zakres robét objetych OSST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwiazanych z wykonywaniem podbudowy
zasadniczej nawierzchni- warstwy wiazacej drogi dla kategorii ruchu KR 2, z betonu asfaltowego 0/20 wg PN-S-96020 [1]i obejmuja:
-podbudowg gr. 6 cm z betonu asfaltowego 0/20 mm.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Beton asfaltowy - mieszanka mineralno-asfaltowa o uziarnieniu rOwnomiernie stopniowanym, ulozona i zaggszczona.

1.4.2. Bitumiczna podbudowa zasadnicza-gorna czg$¢ podbudowy spelniajaca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni wykonana z
mieszanki mineralno-bitumicznej

1.4.3. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w SST
D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” .

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatdw podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” .
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2.2. Materialy do wykonania podbudowy bitumicznej

Materiatami stosowanymi do wykonania podbudowy z betonu asfaltowego 0/20 mm wg PN-S-96020 [1] sa:

Asfalt

Nalezy stosowac asfalt drogowy D70 spelniajacy wymagania okreslone w PN-C-96170:1995 [6].

Wypelniacz

Nalezy stosowa¢ wypetniacz speniajacy wymagania PN-S-96504:1961 [3] .

Kruszywa

grysy kl. I, IT 1 III gat. 1,2 wg PN-B-11112[4];
grysy i zwiry kruszone kl. I ,I11 III, gat 1 i 2 wg Wytycznych CZDP/1984[10];
zwir 1 mieszanka kl. I 1 I wg PN-B-11111[9];
piasek naturalny wg PN-B-11113[5] gat.1i2

Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowa¢ drogowa kationowa emulsj¢ asfaltowa szybkorozpadowa spelniajaca wymagania okreslone w
p.2.3.g.SST.05.03.05.

2.3. Skladowanie materialow
2.3.1.Kruszywa
Wymagania dla sktadowania kruszyw podano w p.2.5.1 SST D.05.03.05.

2.3.2. Wypetniacz
Wymagania dla sktadowania wypeliacza podano w p.2.5.2 SST D.05.03.05.

2.3.3. Asfalt, emulsja.
Wymagania dla sktadowania lepiszcz podano w p.2.5.3 SST D.05.03.05

3.SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .

3.2. Wytwoérnia mas bitumicznych

Wymagania dla wytworni mieszanki mineralno-bitumicznej na podbudowg nalezy przyjmowaé wedtug p.3.2 SST D.05.03.05.

3.3. Ukladarka mi ki mineral faltowej

Wymagania dla uktadarki podano w p.3.3 SST D.05.03.05

3.4. Walce do zageszczania

Wymagania dla walcow do zaggszczania mieszanki na podbudowg bitumiczna okreslono w p.3.4 SST D.05.03.05.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” .

4.2. Transport materialow

4.2.1. Lepiszcza

Asfalt nalezy przewozi¢ zgodnie z zasadami podanymi w p.4.2.3 SST D.05.03.05.

4.2.2. Wypehiacz

Warunki dla transportu wypelniacza nalezy przyjmowac wedtug p.4.2.2 SST D.05.03.05.

4.2.3. Kruszywo
Warunki dla transportu kruszywa podano w p.4.2.1 SST D.05.03.05.



4.3.Transport mieszanki betonu asfaltowego

Warunki dla transportu mieszanki betonowej asfaltowej okre$lono w p.4.3. SST D.05.03.05.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .

5.2. Projektowanie ki mineral faltowej do warstwy podbudowy

Przed przystapieniem do robot, w terminie uzgodnionym z Inzynierem, Wykonawca dostarczy Inzynierowi do akceptacji projekt
sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej oraz wyniki badan laboratoryjnych i probki materiatow pobrane w obecnosci Inzyniera.

5.2.1. Wymagania dla mieszanki betonu asfaltowego i podbudowy z betonu asfaltowego

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna miescic si¢ w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego przez krzywe graniczne.
Rzgdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek mineralnych do podbudowy z betonu asfaltowego oraz orientacyjne
zawartosci asfaltu podano w tablicy 1.

Tablica 1. Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek mineralnych do podbudowy z betonu asfaltowego oraz orientacyjne
zawartosci asfaltu

Wymiar oczek Kategoria ruchu
KR 2
sit #, mm Mieszanka mineralna, mm
0/20
Przechodzi przez: 100
20,0 80+100
16,0 65490
12.8 50+80
9.6 44+74
8,0 35465
6.3 27453
40 20440
( ¢ et aree ; (60+80)
zawarto$¢ frakcji grysowej
13+29
0,85 8+22
0,42 6+19
0,30 .
0.18 5+15
0,15 5+12
0,075 4+8
Orientacyjna zawarto$¢ asfaltu
w mieszance mineralno- 4,0+5,2

asfaltowej, %, m/m

Mieszanka betonu asfaltowego 0/20 mm na warstwg podbudowy powinna spelnia¢ wymagania podane w tabeli 2 (1+5)

Tablica 2. Wymagania wobec mieszanek mineralno-asfaltowych i podbudowy z betonu asfaltowego

Lp. Wrhasciwosci Wymagania Metoda badan
1 Wolna przestrzen w probkach Marshalla PN-S-960022
zaggszczonych 2 x 75 uderzen, % v/v 4,0 +8,0
2 Modut sztywnosci pelzania MPa Nie wymaga si¢ Zeszyt IBDIM

Nr 48/1995  Infor-
macje, Instrukcje

3 Stabilno$¢ wg Marshalla w temperaturze 60° PN-S-960022
C, kN, nie mniej niz =38.,0

4 Odksztatcenie wg Marshalla w temp. 60° C, PN-S-960022
mm 1,5+4,0

5 Wypehienie wolnej przestrzeni w probkach PN-S-04001
Marshalla, % =750

6 Wskaznik zaggszczenia warstwy, % =98,0 PN-S-04001

7 Wolna przestrzen w warstwie, % v/v 4,5+9,0 PN-S-04001

5.2.2. Projektowanie mieszanki betonu asfaltowego

Sktad mieszanki betonu asfaltowego powinien by¢ ustalony na podstawie badan probek wykonanych wg metody Marshalla.




5.3. ‘WarunKi przystapienia do produkcji betonu asfaltowego

5.3.1. Wymagania dla wytworni

Wymagania dla wytworni podano w p.5.3.1. SST D. 05.03.05.

5.3.2. Zaréb prébny

Zardb probny nalezy wykona¢ zgodnie z p.5.3.2. SST D. 05.03.05.

5.4.Produkcja betonu asfaltowego

Warunki wytwarzania betonu asfaltowego zostaty okreslone w p.5.4. SST D. 05.03.05.
Temperatury poszczegdlnych sktadnikoéw i gotowej mieszanki betonu asfaltowego przy stosowaniu asfaltu D70 powinny wynosié:
-kruszywo -maksymalna temperatura goracego kruszywa nie powinna by¢ wyzsza o wigcej niz 30° C od maksymalnej temperatury
mieszanki mineralno-asfaltowej.
-asfalt -140°C - 160° C
-gotowa mieszanka -125° C - 165° C

5.5. Przygotowanie podloza

Podloze pod warstwg podbudowy z betonu asfaltowego stanowi podbudowa pomocnicza z kruszywa naturalnego stabilizowanego
mechanicznie.

Przed roztozeniem warstwy podbudowy z mieszanki mineralno-asfaltowej, podtoze nalezy skropi¢ emulsja asfaltowa w ilosci
ustalonej w SST D.04.03.01.

5.6. Wbudowanie mieszanki asfaltowej

Warunki wbudowania mieszanki mineralno-asfaltowej, tj. warunki atmosferyczne, uktadanie, zostaty podane w p.5.6. SST D.05.03.05

5.7.Zageszczanie mieszanki betonu asfaltowego

Zageszczanie mieszanki nalezy prowadzi¢ wg zasad podanych w p.5.7. SST D.05.03.05

5.8. Polaczenie zlaczy

Wymagania przy wykonywaniu ztaczy podano w p.5.8. SST D.05.03.05

5.9. Dopuszczenie do ruchu

Ruch po podbudowie moze by¢ otwarty po jej zaggszczeniu i ostygnigeiu do temperatury otoczenia. Jezeli podbudowa po zaggszczeniu ma
wolnych przestrzeni wigeej niz 5% (v/v), a na niej przed zima nie bgdzie wykonana warstwa jezdna, to nalezy wykona¢ powierzchniowe
zamknigcie metoda powierzchniowego utrwalenia.

5.10.Wy ia dla ulozonej warstwy podbudowy

5.10.1. Zageszczenie warstwy i wolna przestrzen w warstwie

Zaggszczenie 1 wolna przestrzen powinny by¢ zgodne z wymaganiami ustalonymi w recepcie laboratoryjne;j.

5.10.2.Sklad mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiyniki badan sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej powinny by¢ zgodne z recepta laboratoryjna z tolerancja okreslona w p.5.4.
5.10.3.ROwnos¢ warstwy

Nierownosci podtuzne i poprzeczne podbudowy mierzone wg BN-68/8931-04 nie powinny by¢ wigksze niz 9 mm.

5.10.4.Szerokos¢ warstwy

Szerokos$¢ podbudowy powinna by¢ zgodna z dokumentacjq projektowa, z tolerancja + 5 cm.

5.10.5. Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja = 0,5 %.

5.10.6. Rzedne wysokosciowe warstwy

Rzgdne wysokosciowe powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja + 1 cm.

5.10.7. Uksztaltowanie osi warstwy

O$ podbudowy w planie powinna by¢ usytuowana zgodnie z dokumentacja projektowa, z tolerancja + 5 cm.

5.10.8. Grubos$¢ warstwy

Grubos¢ podbudowy powinna by¢ zgodna z gruboscia projektowa, z tolerancja £10 %.
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5.10.9. Z1acza podluzne i poprzeczne

Ztacza podbudowy powinny by¢ wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do osi. Ztacza powinny by¢ przesunigte wzglgdem
siebie co najmniej o 15 cm. Réznica wysokosci powierzchni w miejscach styku nie powinna przekracza¢ 3 mm. W stykach nie powinno by¢
szezelin.

5.10.10. Krawedzie

Krawedzie podbudowy powinny by¢ rowno obcigte lub wyprofilowane i pokryte asfaltem.

5.10.11. Wyglad warstwy

Podbudowa powinna mie¢ jednolita teksturg, bez miejsc przeasfaltowanych, porowatych, tuszczacych sig i spekanych.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” .

6.2. Kontrola jako$ci materialéw

Zasady kontroli jako$ci materiatdw podano w p.6.2. SST D.05.03.05.

6.3. Kontrola w trakcie produkcji i wbudowywania mieszanki

Wymagania dla kontroli dokonywanej w trakcie produkcji i wbudowywania mieszanki mineralno-bitumicznej nalezy przyjmowac wg p.6.3
SST D.05.03.05.

6.4.Badania i pomiary wykonanej podbudowy bitumicznej

Zakres wymaganych badan i pomiardéw oraz ich czgstotliwo$¢ nalezy przyjmowac wedtug p.6.4. SST D.05.03.05.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” .

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest 1 m? (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy- warstwy wiazacej z betonu asfaltowego o grubosci 5 cm.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” .

Odbidr podbudowy zasadniczej jest dokonywany na zasadach odbioru robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu lub odbioru czg§ciowego
zgodnie z warunkami podanymi w SST D.00.00.00. ,,Wymagania ogolne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m* podbudowy z betonu asfaltowego obejmuje:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— dostarczenie materialow,
— opracowanie recepty laboratoryjnej,
—  wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej i jej transport na miejsce wbudowania,
— posmarowanie lepiszczem krawgdzi urzadzen obcych,
— rozlozenie i zaggszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,
—  obcigcie krawedzi i posmarowanie asfaltem,
—  przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

Zgodnie z dokumentacja projektowa roboty zwiazane z wykonaniem podbudowy zasadniczej gr. 6 cm z betonu asfaltowego obejmuja powierzchni:

ULICA SPORTOWA ULICA
PARTYZANTOW
odcinek 1 odcinek 2
2279,16 1714,09 3059,92
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1..PN-S-96020 Drogi samochodowe. Podbudowa z betonu asfaltowego

2. PN-S-96022 Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie z mas betonu asfaltowego

3. PN-S-96504 Drogi samochodowe. Wypeiacz kamienny do mas bitumicznych

4.PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych

5.PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek

6. PN-C-96170 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe

7. BN-70/8931-09 Drogi samochodowe i lotniskowe. Oznaczenie stabilnosci i odksztalcenia mas mineralno-asfaltowych.
8. PN-S-04001 Drogi samochodowe. Metody badan mas mineralno- bitumicznych i nawierzchni bitumicznych.
9.PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka

10.2. Inne dokumenty

10. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych. IBDiM - 1997

11. WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jakosci gryséw i zwirdw kruszonych z naturalnie rozdrobnionego surowca skalnego
przeznaczonego do nawierzchni drogowych

12.  Zasady projektowania betonu asfaltowego o zwigkszonej odpornosci na odksztatcenia trwate. Wytyczne oznaczania odksztatcenia i
modutu sztywno$ci mieszanek mineralno-bitumicznych metoda petzania pod obciazeniem statycznym. IBDiM - Zeszyt 48/1995.

13.  Instrukcja likwidacji kolein i napraw skoleinowanych nawierzchni bitumicznych -GDDP, Warszawa 1996 r.

14. OST D.04.07.01 Podbudowa z betonu asfaltowego-Wyd. GDDPW-wa 1998 r.

15.  Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny
odpowiada¢ drogi publiczne — Dz.U. RP Nr 43, W-wa, dnia 1 maja 1999 r.

SST 05.03.05
NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z wykonywaniem warstwy w Scieralnej z betonu asfaltowego w ramach budowy NAWIERZCHNI JEZDNI, PARKINGOW,
CHODNIKOW i WIAZDOW ulicy Sportowej i Partyzantow w Grajewie.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w p.1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonywaniem warstwy Scieralnej,
drogi kategorii ruchu KR 2 z betonu asfaltowego i obejmuje:
-wykonanie warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego 0/16 o grubo$ci 5 cm.

1.4. OKreSlenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka mineralna - mieszanka kruszywa i wypetniacza mineralnego o okreslonym sktadzie i uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa - mieszanka mineralna z odpowiednia iloscia asfaltu, wytworzona w okreslony sposob, spetniajaca
okres$lone wymagania.

1.4.3. Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfaltowa o uziarnieniu rOwnomiernie stopniowanym, utozona i zaggszczona.

1.4.4. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w SST
D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” .

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .
2.2. Materialy do wykonania warstwy $cieralnej

Materiatami stosowanymi do wykonania warstwy $cieralnej nawierzchni drogi ruchu KR1 z betonu asfaltowego wedlug PN-S-96022 [1]
oraz OST D.05.03.05 [14], zgodnie z zasadami n/n specyfikacji sa:
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Tablica 1. Wymagania wobec materiatow do warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego

Lp. Rodzaj materiatu Kategoria ruchu
nr normy KR 1-2
1 Kruszywo tamane granulowane wg PN-B-
11112:1996:
a) z litego surowca skalnego, ze skat: kl. LII; gat.1,2
- magmowych jw.
- przeobrazonych jw.
- osadowych
b) z surowca sztucznego (zuzle pomiedziowe jw.
i stalownicze)
c) z surowca naturalnie rozdrobnionego Jw.
2 Kruszywo tamane zwykte
wg PN-B-11112:1996 kLLII; gat.1,2
3 Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 kL L II
4 Grys i zwir kruszony
wg WI/MK-CZDP 84 KLLIL; gat.1,2
5 Piasek wg PN-B-11113:1996 gat. 1,2
6 Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961 podstawowy,
b) innego pochodzenia zastgpczy
wg orzeczenia laboratorium drogowego pyly z odpylania,
popioty lotne z wegla kamiennego
7 Asfalt drogowy wg PN-C-96170:1965 D 50

oraz asfaltowa emulsja kationowa szybkorozpadowa — wedtug wymagai okreslonych w ,,Warunkach Technicznych. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe -IBDiM 1998 r.”.

2.3. Skladowanie materialow
2.3.1 Kruszywa

Sktadowanie kruszywa powinno odbywaé si¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z
innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami. Kruszywa nalezy sktadowaé oddzielnie wedlug przewidzianych w receptach
asortymentow i frakcji w zasiekach uniemozliwiajacych wymieszanie si¢ sasiednich pryzm. Podloze sktadowisk powinno by¢ réwne,
utwardzone i dobrze odwodnione.

2.3.2. Wypelniacz

Przechowywanie wypeliacza musi odbywac si¢ w sposob chroniacy go przed zawilgoceniem, zbryleniem i zanieczyszczeniem. Wypehiacz
nalezy przewozi¢ luzem w odpowiednich cysternach przystosowanych do przewozu materiatéw sypkich i przechowywaé w silosach.

2.3.3. Asfalt , emulsja

Lepiszcza nalezy przechowywaé w zbiornikach stalowych wyposazonych w urzadzenia grzewcze i zabezpieczonych przed dostgpem wody i
zanieczyszczen.

Dopuszcza si¢ magazynowanie lepiszcz w zbiornikach betonowych i zelbetowych spetniajacych warunki j.w. Warunki przechowywania nie
moga powodowac utraty cech lepiszcza i obniZenia jego jakosci.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej nalezy zachowac¢ nastgpujace warunki:

-czas sktadowania emulsji nie powinien przekracza¢ 3 miesigcy od daty jej produkeji,

-temperatura przechowywania emulsji nie powinna by¢ nizsza niz 3°C.

2.3.4. Srodek adhezyjny
Srodek adhezyjny nalezy przechowywa¢ w temperaturze nie wyzszej niz +40°C w miejscu ostonigtym od napromieniowania stonecznego,

pod zadaszeniem, w zamknigtych opakowaniach lub zbiorniku stalowym wyposazonym w wezownicg do ogrzewania woda, para wodna lub
olejem.

3.SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .
3.2. Wytwornia mas bitumicznych

Otaczarka powinna by¢ wyposazona w sprawny system automatycznego dozowania wszystkich sktadnikéw oraz urzadzenie do
automatycznej rejestracji temperatur celem zapewnienia wysokiej jednorodnosci produkowanych mieszanek i wilasciwej ich temperatury.
Dozowanie wstgpne powinno by¢é rowniez zautomatyzowane. Otaczarka powinna posiadaé precyzyjny system dozowania S$rodkow
adhezyjnych stosowanych do mieszanek mineralno-asfaltowych.

Celem zapewnienia ciagto$ci produkcji otaczarka winna by¢ wyposazona w zasobnik z termoizolacja do czasowego przechowywania
gotowej mieszanki, gwarantujacy zachowanie jej jakosci, jednorodnos$ci oraz wymaganej temperatury.

Otaczarka powinna spetnia¢ wymagania ochrony $rodowiska, t.j. nie powodowac¢ zapylenia terenu, zanieczyszcza¢ wod i wywotywa¢ hatas
powyzej dopuszczalnych norm.



3.3. Ukladarka mi k mineral faltowych

Uktadanie mieszanek nalezy wykonywac¢ przy uzyciu uktadarki mechanicznej o wydajnosci skorelowanej z wydajnoscia wytworni.
Uktadarka powinna by¢ wyposazona w:
-automatyczne sterowanie pozwalajace na ulozenie warstwy zgodnie z zatozong gruboscia i niweleta,

-podgrzewana plyta wibracyjna do wstgpnego zaggszczenia utozonej warstwy.

3.4. Walce do zageszczania

Do zaggszczania mieszanek nalezy stosowac sprzgt, ktorego wlasciwosci pozwalaja na zaggszczenie uktadanej warstwy do wymaganych
wartos$ci wskaznika zaggszczenia /98%/.

Do zaggszczania warstwy nawierzchni z mieszanki betonu asfaltowego nalezy stosowac nastgpujace walce:
-walce ogumione cigzkie o masie okoto 15 Mg,

-walce wibracyjne,

-walce gtadkie stalowe statyczne dwuwatowe lekkie i $rednie,

-walce mieszane, z przednia osia gltadka stalowa wibracyjna i tylna ogumiona,

-ptyty wibracyjne, ubijaki mechaniczne do zageszczania miejsc trudnodostepnych.
W/w walce musza by¢ wyposazone w:

-w system zwilzania walow stalowych uniemozliwiajacy przyklejanie si¢ mieszanki,
-fartuch ostaniajace kota walcow ogumionych przed obnizeniem ich temperetury,
-wskazniki wibracji /czestotliwos¢ drgan/ i sity wymuszajacej w walcach wibracyjnych,
-balast umozliwiajacy zmiane obcigzenia walcow.

Typ i ilos¢ walcow do zaggszczania mieszanki powinien by¢ uzgodniony z zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .

4.2. Transport materialéw do produkcji mieszanki

4.2.1. Kruszywo

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z
innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami i nadmiernym zawilgoceniem.

4.2.2. Wypelniacz

Wypelniacz luzem nalezy przewozi¢ w cysternach przystosowanych do przewozu materialdw sypkich, umozliwiajacych roztadunek
pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu w sposob zabezpieczony przed zawilgoceniem i uszkodzeniem
workow.

4.2.3. Lepiszcza

Lepiszcza nalezy przewozi¢ w cysternach kolejowych lub samochodowych izolowanych i zaopatrzonych w urzadzenia grzewcze i zawory
spustowe. Transport emulsji powinien odbywac¢ si¢ w cysternach samochodowych lub skrapiarkach. Cysterny przeznaczone do przewozu
emulsji powinny by¢ przedzielone przegrodami dzielacymi je na komory o pojemnosci nie wigkszej niz 1 m* , a kazda przegroda powinna
mie¢ wykroje umozliwiajace przeptyw emulsji.

4.2.4. Srodki adhezyjne

Transport srodkow powinien odbywac si¢ w opakowaniach jednostkowych krytymi srodkami transportu w autocysternach.
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4.3. Mieszanka betonu asfaltowego

Przechowywanie mieszanki betonu asfaltowego powinno odbywaé sig¢ w zbiornikach z termoizolacja pod warunkiem, ze zachowa swa
jakos¢ i1 jednorodnosé, a jej temperatura bedzie si¢ utrzymywacé w granicach 140-170 °C dla asfaltu D 50.

Transport mieszanki na budowg powinien odbywac sig¢ wytacznie samochodami samowytadowczymi tadownosci min. 12 Mg aby zapewnié
ciagla pracg uktadarki.

Powierzchnig wewngtrzng skrzyni wywrotek przed zatadunkiem nalezy spryska¢ w minimalne;j ilosci §rodkiem zapobiegajacym przyklejaniu
si¢ mieszanki.

Samochody musza by¢ bezwzglednie wyposazone w plandeki zabezpieczajace przewozona mieszankg przed spadkiem temperatury.
Skrzynie samochodéw wywrotek powinny by¢ dostosowane do wspotpracy z uktadarka szczegolnie w czasie roztadunku mieszanki.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku powinien gwarantowac spetnienie warunku zachowania temperatury wbudowania.
Zaleca sig stosowanie samochoddw-termosow z podwdjnymi $cianami skrzyni wyposazonej w system ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” .

5.2. Projektowanie ki mineral faltowej

Przed przystapieniem do robdt, w terminie uzgodnionym z Inzynierem, Wykonawca dostarczy Inzynierowi do akceptacji projekt sktadu
mieszanki mineralno-asfaltowej oraz wyniki badan laboratoryjnych i probki materiatdow pobrane w obecnos$ci Inzyniera.

5.2.1. Wymagania dla mieszanki mineralno-asfaltowej oraz warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa na warstwg $cieralna powinna spelnia¢ wymagania podane w tablicy 2 p.1-7. Wykonana warstwa $cieralna z
betonu asfaltowego 0/16 mm powinna spetnia¢ wymagania z tabeli 2 p.8-9.

Tablica 2. Wymagania dla mieszanki mineralno-bityumicznej na warstwg $cieralng z betonu asfaltowego

Wymiar oczek sit #, mm Kategoria ruchu
KR 2
zawartoéé asfaltu Mieszanka mineralna, mm
0/16
1. Przechodzi przez: 16,0
12,8 100
9,6 85+100
8,0 70+100
6,3 62+94
4,0 56+87
2,0 45+76
(zawartos¢ frakeji grysowej) 35+64
0,85 (36+65)
0,42 26+50
0,30 20+39
0,18 17+33
0,15 13+24
0,075 12+22
7+11
2.Rodzaj D-50
i zawarto$¢ asfaltu w mieszance mineralno-asfaltowej, %, m/m 5,0+6,5
. . nie wymaga si¢
3.Modut sztywnosci petzania , MPa
4.Stabilno$¢ wg Marshalla w temperaturze 60° C, kN =55
5.0dksztalcenie wg Marshalla w temp.  60° C, mm 2,0+5,0
6.Wolna przestrzen w probkach Marshalla, % v/v 1,5+4,5
7.Wypehienie wolnej przestrzeni w probkach Marshalla, % 75,0+90,0
8.Wskaznik zaggszczenia warstwy, % >98.,0
9.Wolna przestrzen w warstwie, v/v 2,0+5,0
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5.2.3. Projektowanie mieszanek mineralno-asfaltowej na warstwe Scieralna.

Mieszanke mineralna nalezy projektowacé, uwzgledniajac wymagania podane w tablicy 1 oraz wymagania krzywych uziarnienia podanych w
OST D.05.03.05 [14].

Sktad mieszanki powinien by¢ ustalony na podstawie badan probek wykonanych wg metody Marshalla; probki powinny spetnia¢ wymagania
podane w tablicy 1 p.1-7.

5.3. Warunki przystapienia do produkcji betonu asfaltowego

5.3.1. Wymagania dla wytworni

Wytwornia musi posiadaé petne wyposazenie gwarantujace wlasciwa jako$¢ wytwarzanej mieszanki. Przed przystapieniem do robot Inzynier
obejmuje kontrola nastgpujace zespoty i urzadzenia wytworni:

-dozatory wstegpne (mozliwos¢ regulacji dozowania),

-zbiorniki do lepiszcza (sprawny system podgrzewania i legalizowane termometry),

-urzadzenia wagowe (legalizacja),

-mieszalnik (sprawdzenie stopnia zuzycia mieszadet i $cianek mieszalnika),

-sita sortujace (wlasciwe wymiary oczek i brak uszkodzen),

-dozator srodkow adhezyjnych pod wzgledem doktadnos$ci dozowania,

-urzadzenia odpylajace pod wzglgdem szczelnosci.

Nie dopuszcza si¢ do rgcznego sterowania produkeja.

Pozytywna ocena w/w urzadzen przez Inzyniera bgdzie warunkiem uruchomienia produkcji betonu asfaltowego. Produkcja mieszanki moze
zosta¢ rozpoczgta po akceptacji jej sktadu (recepta laboratoryjna) przez Inzyniera.

5.3.2. Zaréb prébny

Wykonawca przed przystapieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltowych jest zobowiazany do przeprowadzenia w obecnosci
Inzyniera kontrolnej produkcji w postaci probnego zarobu.

W pierwszej kolejnosci nalezy wykonaé probny zardb na sucho, tj. bez udziatu asfaltu, w celu kontroli dozowania kruszywa i zgodnosci
sktadu granulometrycznego projektowana krzywa uziarnienia. Probke mieszanki mineralnej nalezy pobra¢ po oprdznieniu zawartosci
mieszalnika.

Po sprawdzeniu sktadu granulometrycznego mieszanki mineralnej, nalezy wykona¢ pelny zardb probny z udzialem asfaltu, w ilosci
zaprojektowanej w recepcie. Sprawdzenie zawarto$ci asfaltu w mieszance okresla si¢ wykonujac ekstrakcjg.

Pozytywne przeprowadzenie proby powinno zosta¢ potwierdzone prze Inzyniera wpisem do dziennika budowy.

5.3.3.. Odcinek probny

Przed przystapieniem do uktadania warstwy nalezy wykona¢ odcinek probny. Decyzjg o potrzebie wykonania odcinka probnego podejmuje
Inzynier, ustalajac jego dlugos¢ i lokalizacjg.

Zatozenia do wykonania i badania odcinka probnego powinny by¢ ujgte w Programie zapewnienia jakosci /PZJ/ opracowanym przez
Wykonawcg i zatwierdzonym przez Inzyniera.

Wykonawca wykona odcinek probny w celu:

— stwierdzenia czy uzyty sprzgt jest wlasciwy,

— okreslenia grubosci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przed zaggszczeniem, koniecznej do uzyskania wymaganej w
dokumentacji projektowej grubosci warstwy,

— okreslenia potrzebnej ilosci przej$¢ walcow dla uzyskania prawidlowego zaggszczenia warstwy.

Do takiej proby Wykonawca uzyje takich materiatdw oraz sprzgtu, jakie bgda stosowane do wykonania warstwy nawierzchni.

Odcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inzyniera.
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5.3. Produkcja mi ki miner:

wej

Produkcja mieszanki moze by¢ rozpoczgta na wniosek Wykonawcy po wyrazeniu zgody przez Inzyniera.

Bez waznej, zatwierdzonej recepty laboratoryjnej Wykonawca nie moze rozpocza¢ produkcji. Wykonawca ponosi cala odpowiedzialno$¢ za
jakos$¢ produkcji.

Roboczy sktad mieszanki opracowany na podstawie recepty laboratoryjnej i stuzacy do zaprogramowania nawazania poszczego6lnych frakcji
kruszywa, wypelniacza i asfaltu, powinien znajdowac si¢ w kabinie sterowni otaczarki w miejscu widocznym dla operatora i nadzoru.
Kruszywo powinno by¢ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka mineralna po dodaniu wypetniacza uzyskata whasciwa
temperaturg. Maksymalna temperatura goracego kruszywa nie powinna byé wyzsza o wigcej niz 30° C od maksymalnej temperatury
mieszanki mineralno-asfaltowej.
Minimalna i maksymalna temperatura w zbiorniku powinna wynosi¢:
-dlaD 50 145°C + 165°C.
Temperatura $rodka adhezyjnego powinna —zgodnie ze wskazaniami z aprobaty techniczne;j

Minimalna i maksymalna temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powinna wynosic:

-zD 50 140°C +170°C

Dozowanie powinno gwarantowa¢ zapewnienie minimalnych odchytek zawartosci poszczegélnych sktadnikoéw mieszanki.

Dopuszczalne odchytki zawartosci sktadnikow mieszanki betonu asfaltowego wzglgdem sktadu zaprojektowanego przy badaniu probki
pojedynczej metoda ekstrakcji wynosza:

a/ uziarnienie

Mieszanka mineralna po ekstrakcji nie powinna wykazywaé odchylek od zaprojektowanych zawartosci poszczegodlnych grup frakeji
wigkszych niz:

e 15 9% dla frakcji powyzej 1,6 mm,

e 13 % dla frakcji od 0,075 do 1,6 mm,

o 12 % dla frakcji ponizej 0,075 mm.

b/ zawartos¢ asfaltu

e  rdznica nie powinna przekraczac¢ 0,5 %.

5.5. Przygotowanie podloza

Podloze pod warstwg $cieralna jest utozona podbudowa bitumiczna.
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Powierzchnia podtoza powinna by¢ sucha , oczyszczona z luznego kruszywa i pylu oraz skropiona zgodnie z wymaganiami SST
D.04.03.01..

Rowniez powierzchnie czotowe kraweznikow, wlazow, wpustow itp. urzadzen powinny by¢ pokryte emulsja.

Uktadanie mieszanki moze nastapi¢ po rozpadzie emulsji i odparowaniu wody.

5.6. Wbudowywanie mieszanki z betonu asfaltowego

Uktadanie mieszanki powinno odbywac si¢ w sprzyjajacych warunkach atmosferycznych, tj. przy cieplej i suchej pogodzie, w
temperaturze powietrza powyzej +10°C , a w czasie catej doby powyzej +5° C .
Zabrania si¢ uktadania mieszanki w czasie opadu atmosferycznego oraz silnego wiatru (v>16 m/s).
Przed przystapieniem do uktadania warstwy bitumicznej powinna by¢ wyznaczona niweleta.
Uktadanie warstwy nawierzchni bitumicznej nalezy wykona¢ uktadarka o sprawnym systemie automatycznym i posiadajaca podgrzewana
plytg wibracyjna.
Uktadanie mieszanki musi odbywac si¢ w sposob ciagly, bez przestojow, z jednostajna predkoscia w granicach 2-4 m na minutg. Uktadarka
powinna by¢ stale zasilana w mieszankg tak, azeby w zasobniku zawsze znajdowata si¢ mieszanka.

5.7. Zageszczanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Zaggszczanie mieszanki powinno odbywac sig zgodnie ze schematem przejs¢ walca ustalonym na odcinku probnym.
Mieszanka powinna by¢ wstepnie zaggszczona deska wibracyjna rozktadarki.
Poczatkowa temperatura mieszanki w czasie zaggszczania powinna wynosi¢ nie mniej niz +135° C /dla asfaltu D50/.
Zaggszczenie powinno by¢ przeprowadzone w jak najkrotszym czasie, przy czym nie moze by¢ rozciagnigte na odcinku dtuzszym niz 100m.
Zaggszczanie mieszanki nalezy prowadzi¢ wg ponizszych zasad:
-zaggszczanie powinno odbywaé si¢ zgodnie z ustalonym schematem przej$¢ walca, w zaleznosci od szerokos$ci zaggszczanego pasa
roboczego, grubosci ukladanej warstwy i rodzaju mieszanki,
-zageszczanie nalezy rozpoczaé¢ od krawedzi nawierzchni ku srodkowi,
-na tukach o spadkach jednostronnych zaggszczanie nalezy rozpoczyna¢ od dolnej krawedzi ku gorze,
-nalezy najezdza¢ na watowana warstwg kotem napgdowym,
-manewry walca nalezy przeprowadza¢ ptynnie, na odcinku juz zaggszczonym.

5.8. Wykonanie zlaczy

Przy ukfadaniu mieszanki calgq szerokoscia, ztacza poprzeczne wynikajace z dziennej dziatki roboczej nalezy réwno obciaé, posmarowaé
emulsja i zabezpieczy¢ listwa przed uszkodzeniem.

W przypadku rozktadania mieszanki potowa szerokosci jezdni, wystgpujace ztacza podtuzne nalezy rowno odciaé¢ i posmarowaé asfaltowa
emulsja kationowa szybkorozpadowa.

Zaleca sig, zeby dzienna dziatka robocza byta wykonywana cata szerokoscia jezdni, bez wydtuzania jednej potowy. Ztacza powinny byé
calkowicie zwiazane, a przylegajace warstwy powinny by¢ w jednym poziomie.

5.9. Wymagania dla uloZonej warstwy

5.9.1. Wymagania dotyczace zageszczenia warstwy i wolnej przestrzeni w warstwie

Wskaznik zaggszczenia warstwy winien wynosi¢ min. 98 %.

5.9.2. Sklad mi ki mineral faltowej

Wiyniki bada¢ mieszanki powinny by¢ zgodne z recepta laboratoryjna z tolerancja okreslona w p.5.4 n/n SST.

5.9.3. Wymagania dotyczace réwnosci warstwy

Nieréwnosci podtuzne i poprzeczne warstwy mierzone wg BN-68/8931-04 nie moga przekracza¢ 6 mm.

5.9.4. Wymagania dotyczace szeroko$ci warstwy

Szerokos$¢ warstwy nie powinna rézni¢ sig od projektowanej o wigcej niz + 5 cm

5.9.5. Wymagania dotyczace spadkéw poprzecznych warstwy

Spadki poprzeczne warstwy na odcinkach prostych i na tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancjg = 0,5 %.

5.9.6. Wymagania dotyczace rzegdnych wysokosciowych warstwy

Rzgdne wysokosciowe warstwy nie powinny rozni¢ si¢ od rzednych projektowanych o wigcej niz +1 cm.

5.9.7. Wymagania dotyczace uksztaltowania osi warstwy

Odchylenie sytuacyjne osi w stosunku do osi projektowanej nie moze by¢ wigksze niz + 5 cm.

5.9.8. Wymagania dotyczace grubosci warstwy

Grubos¢ warstwy powinna by¢ zgodna a gruboscia projektowana z tolerancja + 10 %.
5.9.9. Wymagania dotyczace wygladu warstwy
Wyglad zewngtrzny warstwy powinien by¢ jednorodny, mie¢ barwg jednolita, bez miejsc przebitumowanych, porowatych, tuszczacych sig i

spekanych. Nawierzchnia powinna posiada¢ jednorodng tekstur¢ w przekroju podluznym i poprzecznym. Ztacza podtuzne i poprzeczne

51



powinny by¢ $ci$le zwiazane i jednorodne z nawierzchnia. Brzeg warstwy wiazacej i $cieralnej powinien byé réowno obcigty lub
wyprofilowany i pokryty asfaltem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” .

6.2. Kontrola jako$ci materialow

wykonawca powinien prowadzi¢ kontrolg jakosci materiatlow przy wyborze dostawcey i zrodta materiatow, a takze podczas kontroli dostaw z
czestotliwoscia ustalona w PZJ.

Badania laboratoryjne musza obejmowac¢ sprawdzenie podstawowych cech materiatéw zgodnie z wymaganiami podanymi w p.2.4. niniejszej
SST, a czgstotliwosé ich wykonywania musi pozwoli¢ na uzyskanie wiarygodnych i reprezentatywnych wynikow dla catoéci gromadzonych
materiatdéw. Wyniki badan Wykonawca powinien przekazywac Inzynierowi w trybie okreslonym w PZJ.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robét i przedstawi¢ wyniki
tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materiatow.

Badania te powinny obejmowac¢ wszystkie wtasciwosci okreslone w p.2.3. n/n SST.

6.3. Badania w czasie produkcji i wbudowywania mieszanki.

Zakres i czgstotliwo$¢ badan i pomiardw przy wykonywaniu warstwy $cieralnej podano w tablicy 3.

Tablica 3. Badania i pomiary w trakcie wykonywania robot.

Lp. | Wyszczegolnienie badan i pomiarow Minimalna czgstotliwos¢ badan

1. . e, dla kazdej dostawy lecz nie rzadziej
Penetracja, temperatura migknigcia i ciagliwo$¢ asfaltu niz kazde 100 ton

2. Wiasciwoscei kruszywa i wypelniacza Min. jedno badanie na kazde:
100 ton i przy kazdej zmianie

3. Temperatura sktadnikéw mieszanki mineralno-asfaltowej dozoér ciagly

4 Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowej kazdy pojazd przy zatadunku i w
czasie wbudowywania

s, Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowe;j kazdy pojazd przy zatadunku i w
czasie wbudowywania

6. Sktad mieszanki mineralno-asfaltowe;j:

a/ zawarto$¢ asfaltu 1 raz dziennie

b/ sktad granulometryczny

7- Zaggszczenie warstwy dozor ciagly
8. . . - . 1 raz na 1000 Mg
Cechy fizyko-mechaniczne mieszanki mineralno-asfaltowe;j mieszanki
a/ stabilnos¢ i odksztalcenie
b/ zawarto$¢ wolnej przestrzeni
¢/ wypetienie wolnej przestrzeni
S Szerokos$¢ warstwy, grubo$¢ warstwy, spadki poprzeczne Na biezaco

réwno$¢ poprzeczna i podtuzna ,rzgdne wysokosciowe warstwy

uksztaltowanie osi w planie, wyglad zewngtrzny

6.3.1. Badanie wlasciwos$ci materialow

Sprawdzenie wlasciwosci materiatdw polega na zbadaniu i poréwnaniu wynikéw z wymaganiami podanymi w p.2.3. n/n SST oraz recepcie.

6.3.2. Sprawdzenie temperatury asfaltu i skladnikéw mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury asfaltu polega na dokonaniu odczytaniu z termometru zainstalowanego na zbiorniku, a kruszyw — na
odczytaniu z termometréw maksymalnej temperatury z doktadnoscia + 2° C. Temperatura powinna by¢ zgodna z wymaganiami podanymi
w recepcie i w p.5.4. SST.

6.3.3. Sprawdzenie dozowania skladnikéw mi ki mineral vej

Sprawdzenie prawidtowosci dozowania sktadnikoéw mieszanki mineralno-asfaltowej polega na kontroli urzadzen dozujacych poszczegdlne
sktadniki, wydruku komputera otaczarki oraz na porownaniu wynikéw z recepta.
Tolerancje dozowania nalezy przyjmowac zgodnie z p.5.4 n/n SST.
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6.3.4. Sprawdzenie wygladu i miner

wej

Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocenie wizualnej jej wygladu w czasie produkeji, zatadunku, roztadunku i
wbudowywania. Wymagania dla wygladu zewngtrznego podano w p.5.9.8 n/n SST.

6.3.5. Sprawdzenie temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej polega na kilkakrotnym zanurzeniu termometru w mieszance i odczytaniu
temperatury z doktadno$cia + 2° C. Wymagania temperatury podano w p.5.4. SST.

6.3.6. Sprawdzenie skladu oraz wlasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie sktadu oraz wtasciwos$ci mieszanki mineralno-asfaltowej polega na pobraniu $redniej probki, wykonaniu badan wg PN-
S-04001 [10] oraz BN-70/8931-09 [9] i poréwnanie wynikow z recepta laboratoryjna. Probki do kontroli sktadu oraz badan wiasciwosci
mieszanki nalezy pobiera¢ w miejscu wbudowania mieszanki po rozlozeniu przez ukladarkg. Czg$¢ probki o masie 15 kg powinna by¢
przeznaczona do ekstrakcji, czg$¢ do wykonania wzorcowych probek Marshalla, a pozostata czgs¢- stanowié bedzie probke ,,$wiadka”.
W wyniku przeprowadzonej ekstrakcji wedtug PN-S-04001 [10] nalezy obliczy¢ zawarto$¢ asfaltu, a pozostate kruszywo przesia¢ w celu
kontroli sktadu granulometrycznego. Dopuszczalne tolerancje dla kruszywa i asfaltu okreslono w p.5.4.
Oznaczenie zawarto$ci wolnej przestrzeni i wypelnienia wolnej przestrzeni w probkach Marshalla nalezy wykona¢ wg PN-S-04001 [10],
stabilnos¢ i odksztatcenie -wg BN-70/8931-09 [9].

Wiyniki badania skfadu i cech fizyko-mechanicznych mieszanki mineralno-asfaltowej powinny by¢ zgodne z recepta laboratoryjna.

6.3.7. Sprawdzenie prawidlowosci zage: ia mi ki mineral faltowej

Sprawdzenie prawidtowosci zaggszczenia mieszanki mineralno-asfaltowej polega na badaniu zgodnos$ci z przyjgtymi zatozeniami w PZJ i
zasadami podanymi w p.5.7. n/n SST.

6.3.8. Sprawdzenie cech geometrycznych wykonanej warstwy.

Sprawdzenie cech geometrycznych wykonanej warstwy polega na ciaglej kontroli zgodno$ci z wymaganiami podanymi w p.5.9.2-5.9.7. n/n
SST.

6.3.9. Sprawdzenie zlacza podluznego i poprzecznego

Sprawdzenie ztacza podtuznego i poprzecznego polega na biezacej kontroli zgodnosci z wymogami okreslonymi w p. 5.8. n/n SST.

6.3.4. Sprawdzenie wygladu zewnetrznego wykonywanej warstwy

Sprawdzenie wygladu zewngtrznego wykonywanej warstwy polega na ciaglej ocenie wizualnej powierzchni pod wzglgdem
zgodnosci z wymaganiami podanymi w p.5.9.8 n/n SST.

6.4. Badania i pomiary wykonywanej warstwy

6.4.1. Pobieranie probek

Probki do badan o $rednicy 100,5-0,5 mm pobiera si¢ wiertnica, ktorej koronka o diamentowej krawedzi tnacej zapewnia gtadko$é bocznej
powierzchni probki.

Probki powinny by¢ transportowane i przechowywane w zakrytych skrzynkach, w pozycji na ptask. Probki powinny by¢ przechowywane w
suchym pomieszczeniu i nie narazone n bezposrednie nastonecznienie.

6.4.2. Badanie zageszczenia i wolnej przestrzeni

Wskaznik zaggszczenia oblicza sig przez pordwnanie ggstosci pozornej probki wycigtej z warstwy do gestosci pozornej $redniej wzorcowej
probki zaggszczonej wg metody Marshalla i wyrazonej w procentach.

Oznaczenie wolnej przestrzeni w probkach wycigtych z warstwy nalezy wykona¢ wg PN-S-04001 [10].

Minimalna czgstotliwos$¢ badan —po 2 probki z kazdego pasa o dugosci 1000m.

6.4.3. Pomiar grubosci warstwy

Pomiar grubosci nalezy przeprowadzi¢ na probkach wycigtych z warstwy z czgstotliwoscia podana w p.6.4.2.

6.4.4. Badanie skladu mieszanki mineralno-bitumicznej

Badanie skfadu mieszanki polega na wykonaniu ekstrakcji probki mieszanki pobranej zgodnie z p.6.4.1., obliczeniu zawartos$ci asfaltu i
dokonaniu analizy sitowej mieszanki mineralne;j.

6.4.6. Badanie cech g rycznych warstwy

6.4.6.1. Szerokos¢ warstwy

Sprawdzenie szeroko$¢ warstwy wykonuje si¢ przez pomiar bezposredni taSma miernicza, nie rzadziej niz co 50 m.



6.4.6.2. Sprawdzenie rownosci warstwy

Sprawdzenie réwnosci podluznej nalezy wykonaé dla catego odcinka warstwy bitumicznej przy uzyciu planografu wg BN-
68/8931-04 [8] dla kazdego pasa ruchu.
Sprawdzenie rownosci w kierunku poprzecznym nalezy dokonac tata o dtugosci 4 m, w odstgpach nie rzadziej niz co 50 m.

6.4.6.3. Sprawdzenie spadkéw poprzecznych warstwy

Spadki poprzeczne warstwy nalezy mierzy¢ za pomoca taty i poziomicy, nie rzadziej niz co 25 m.

6.4.6.4. Rzedne warstwy

Rzgdne niwelety warstwy $cieralnej nalezy sprawdzaé za pomoca niwelatora w przekrojach podanych w dokumentacji projektowej, lecz nie
rzadziej niz co 25 m.

6.4.6.5. Uksztaltowanie osi warstwy

Uksztattowanie osi warstwy w planie nalezy sprawdza¢ za pomoca pomiarow geodezyjnych w przekrojach podanych w dokumentacji
projektowej, lecz nie rzadziej niz co 25 m.

6.4.7. Sprawdzenie krawedzi

Sprawdzenie krawedzi nalezy wykonac¢ poprzez wizualng oceng krawedzi pod wzglgdem uksztattowania i rtownosci.

6.4.8. Sprawdzenie obramowania warstwy

Obramowanie warstwy nalezy sprawdzi¢ poprzez pomiar wysokos$ci gornej krawedzi warstwy wzgledem krawgznika oraz oceng wizualng
wygladu obramowania na catej dtugosci ocenianego odcinka.

6.4.9. Sprawdzenie zlaczy

Sprawdzenie ztaczy poprzecznego i podtuznego polega na ocenie wizualnej i sprawdzeniu rOwnosci w rejonie ztacza.

6.4.10. Sprawdzenie stanu zewnetrznego warstwy
Sprawdzenie wygladu zewngtrznego nalezy wykona¢ poprzez bezposrednie ogledziny warstwy na catej dtugosci wykonanego odcinka.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest 1 m? (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” .
8.2. Rodzaje odbioréw
Roboty zwiazane z wykonaniem warstwy §cieralnej obejmuja:
-odbior czgsciowy,
-odbior ostateczny,
-odbidr pogwarancyjny,
zgodnie z zasadami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” .

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” .

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m* warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuje:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— opracowanie recepty laboratoryjnej,
—  oznakowanie robot,
— dostarczenie materiatow,
—  wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej i jej transport na miejsce wbudowania,
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— posmarowanie lepiszczem krawgdzi urzadzen obcych i krawgznikow,

— rozlozenie i zaggszczenie mieszanki mineralno-asfaltowe;j,

— obcigcie krawedzi i posmarowanie asfaltem,

—  przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

Zgodnie z dokumentacja projektowa nalezy wykona¢ warstwe Scieralna grub. 5 cm na powierzchni:

ULICA SPORTOWA ULICA
PARTYZANTOW
odcinek 1 odcinek 2

2180,16 1714,09 3059,92
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-S-96022 Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie z mas betonu asfaltowego.
2. PN-S-02201 Drogi samochodowe. Podzial, nazwy , okreslenia.
3. PN-S-96504 Drogi samochodowe. Wypehiacz kamienny do mas bitumicznych
4.PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych
5.PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
6. PN-C-96170 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe
7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnos$ci nawierzchni planografem i lata.
8. BN-68/8931-04 . . . . e . .

Drogi samochodowe i lotniskowe. Oznaczenie stabilno$ci i odksztatcenia mas mineralno-asfaltowych.

9. PN-S-02401 Drogi samochodowe. Mieszanki mineralno-bitumiczne. Badania
10. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka

10.2. Inne dokumenty

11. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych. IBDiM — 1997

12. WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jakosci gryséw i zwirdw kruszonych z naturalnie rozdrobnionego surowca skalnego
przeznaczonego do nawierzchni drogowych

13.  Zasady projektowania betonu asfaltowego o zwigkszonej odpornosci na odksztatcenia trwate. Wytyczne oznaczania odksztatcenia i
modutu sztywno$ci mieszanek mineralno-bitumicznych metoda pelzania pod obciazeniem statycznym- IBDiM 1995 r. Zeszyt nr 48.

D -07.01.01
OZNAKOWANIE POZIOME

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogoélnej specytikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru oznakowania poziomego w ramach

NAWIERZCHNI JEZDNI, PARKINGOW, CHODNIKOW i WIAZDOW ulicy Sportowej i Partyzantow w Grajewie.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w p.1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonywaniem i odbiorem oznakowania poziomego i obejmuja:
-wykonanie linii segregacyjnych i krawgdziowych ciagtych i przerywanych oraz linii, strzatek i innych symboli na skrzyzowaniach.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Oznakowanie poziome - znaki drogowe poziome, umieszczone na nawietzchni w postaci linii ciagtych lub przerywanych, pojedynczych lub podwojnych, strzatek,
napisow, symboli oraz innych linii zwiazanych z oznaczeniem okreslonych migjsc na tej nawierzchni.

1.4.2. Znaki podiuzne - linie réwnolegte do osi jezdni lub odchylone od niej pod niewielkim kagem, wystepujace jako linie segregacyjne lub krawedziowe, przerywane lub
ciagle.

1.43. Strzalki - znaki poziome na nawierzchni, wystepujace jako strzatki kierunkowe stuzace do wskazania dozwolonego kierunku jazdy oraz strzatki naprowadzajace,
ktore uprzedzaja o koniecznosci opuszczenia pasa, na ktorym si¢ znajduja.

1.4.4. Znaki poprzeczne - znaki wyznaczajace miejsca przeznaczone do ruchu pieszych i rowerzystow w poprzek jezdni oraz miejsca zatrzymania pojazdow.

1.4.5. Znaki uzupetniajace - znaki w postaci symboli, napisow, linii przystankowych oraz inne okreslajace szczegdlne migjsca na nawierzchni.

1.4.6. Materiaty do znakowania cienkowarstwowego - farby nakladane warstwa grubosci od 0,3 mm do 0,8 mm. Naleza do nich rozpuszczinikowe farby jedno- i
dwusktadnikowe stosowane w temperaturze otoczenia lub w temperaturze podwyzszone;.

1.4.7. Pozostate okreslenia sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” .
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1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” .

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” . Kazdy materiat uzywany
przez Wykonawceg do poziomego znakowania drog musi posiada¢ aprobatg techniczng.

2.6. Materialy do poziomego znakowania drog

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu oznakowania poziomego zgodnie z zasadami /n SST, sa:

Farba rozpuszczalnikowa biala

Do malowania nalezy zastosowac farbg rozpuszczalnikowa typu HS (high solid) o duzej zawartosci wypehiacza. Farba winna spelnia¢ wymagania ,, Warunkow
Technicznych- Materiaty do poziomego znakowania drog: wymagania. WT-W 97°[15].

Materiatami do znakowania cienkowarstwowego powinny by¢ farby nakladane warstwa grubosci od 0,3 mm do 0,8 mm (na mokro). Powinny by¢ nimi
ciekle produkty zawierajace ciata state rozproszone w organicznym rozpuszczalniku lub wodzie, ktore moga wystepowac w ukladach jedno- lub wielosktadnikowych.
Podczas naktadania farb, do znakowania cienkowarstwowego, na nawierzchnig pedzlem, waltkiem lub przez natrysk, powinny one tworzy¢ warstwe
kohezyjna w procesie odparowania i/lub w procesie chemicznym.
Wiasciwosci fizyczne materiatow do znakowania cienkowarstwowego okresla aprobata techniczna odpowiadajaca wymaganiom POD-97 [4].

2.2.1.1. Zawarto$¢ skladnikéw lotnych
Zawarto$¢ skladnikéw lotnych (rozpuszezalnikéw organicznych) nie powinna przekracza¢ w materiatach do znakowania cienkowarstwowego 30% (m/m)

Nie dopuszcza sig stosowania materialtéw zawierajacych rozpuszczalnik aromatyczny (jak np. toluen, ksylen) w ilosci wigkszej niz 10%. Nie dopuszcza sig
stosowania materiatow zawierajacych benzen i rozpuszczalniki chlorowane.

Kulki szklane

Do malowania oznakowania poziomego jako materiat odblaskowy nalezy stosowac zgodnie z wymaganiami WT-KSP 97 [17], kulki szklane refleksyjne charakteryzujace
si¢ wspolczynnikiem zatamania powyzej 1,50, wykazujace odpomos¢ na wodg 1 zawierajace nie wigeej niz 20% kulek z defektami.

Kulki szklane hydrofobizowane powinny ponadto wykazywac stopien hydrofobizacji co najmniej 80%.

2.3. Oznakowanie opakowan

Wykonawca powinien zada¢ od producenta, aby oznakowanie opakowan materiatow do poziomego znakowania drdg bylo wykonane zgodnie z PN-O-
79252 [2], a ponadto aby na kazdym opakowaniu byt umieszczony trwaly napis zawierajacy:

nazwe producenta i materiatu do znakowania drog,

mase brutto i netto,

numer parti i datg produkgji,

informacjg o szkodliwosci i klasie zagrozenia pozarowego,
ewentualne wskazowki dla uzytkownikow.

2.4. Przechowywanie i skladowanie materialow

Materiaty do znakowania powinny zachowac stalos¢ swoich wiasciwosci chemicznych i fizykochemicznych przez okres co najmniej 6 miesigey sktadowania
w warunkach okreslonych przez producenta.

Materialy do poziomego znakowania drog nalezy przechowywaé w magazynach odpowiadajacych zaleceniom producenta, zwlaszcza zabezpieczajacych je
od napromieniowania stonecznego, opadow i w temperaturze dla:

farb rozpuszczalnikowych od 0° do 25°C,
pozostatych materiatow - ponizej 40°C.

3.SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” .

3.2. Sprzet do wykonania oznakowania poziomego

Do wykonania oznakowania poziomego nalezy stosowac nastgpujacy sprzgt, zaakceptowanego przez Inzyniera:
szczotki mechaniczne (zaleca sig stosowanie szczotek wyposazonych w urzadzenia odpylajace) oraz szczotki reczne,
sprezareki,
malowarki samojezdne,
pistolet reczny.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”

4.2. Przewoz materialéw do poziomego znakowania drég

Materiaty do poziomego znakowania drog nalezy przewozi¢ w pojemnikach zapewniajacych szczelno$¢, bezpieczny transport i zachowanie wymaganych
whasciwosci materiatow. Pojemniki powinny by¢ oznakowane zgodnie z norma PN-O-79252 [2].

Materialy do znakowania poziomego nalezy przewozi¢ krytymi $rodkami transportowymi, chroniac opakowania przed uszkodzeniem mechanicznym,
zgodnie z PN-C-81400[1].

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” .
5.2. Wykonanie znakowania drogi

5.2.1. Przygotowanie podioza do wykonania znakowania

Przed wykonaniem znakowania poziomego nalezy oczysci¢ powierzchni¢ nawierzchni malowanej z pytu, kurzu, piasku, smaréw, olejow 1 innych zanieczyszczen, przy
uzyciu sprzetu zaakceptowanego przez Inzyniera.

Powierzchnia nawierzchni przygotowana do wykonania oznakowania poziomego musi by¢ czysta i sucha.

5.2.2.Warunki atmosferyczne

W czasie wykonywania oznakowania temperatura nawierzchni i powietrza powinna wynosic co najmniej 5°C, a wilgotnos¢ wzgledna powietrza powinna by¢ zgodna z
zaleceniami producenta lub wynosic co najwyzej 85%.

5.2.3. Przedznakowanie
W celu dokladnego wykonania poziomego oznakowania drogi, mozna wykona¢ przedznakowanie, stosujac si¢ do ustalen zawartych w dokumentacji
projektowej, , Instrukeji 0 znakach drogowych poziomych” [3], SST i wskazaniach Inzyniera.

Do wykonania przedznakowania mozna stosowaé nietrwala farbg, np. farbg silnie rozcienczona rozpuszezalnikiem. Zaleca si¢ wykonywanie
przedznakowania w postaci cienkich linii lub kropek. Poczatek i koniec znakowania nalezy zaznaczy¢ mata kreska poprzeczna.

5.2.4. Wykonanie znakowania drogi

‘Wykonanie znakowania powinno by¢ zgodne z zaleceniami producenta materialtéw, a w przypadku ich braku lub niepelnych danych - zgodne z ponizszymi

Farbg do znakowania cienkowarstwowego po otwarciu opakowania nalezy wymiesza¢ w czasie od 2 do 4 min do uzyskania pelnej jednorodnosci. Przed lub
W czasie napekniania zbiomika malowarki zaleca sig przecedzi¢ farbg przez sito 0,6 mm. Nie wolno stosowa¢ do malowania mechanicznego farby, w ktorej osad na dnie
opakowania nie daje sig catkowicie wymiesza¢ lub na jej powierzchni znajduje si¢ kozuch.

Farbg nalezy naklada¢ rtownomiema warstwa o grubosci ustalonegj w SST, zachowujac wymiary i ostros¢ krawedzi. Grubo$¢ nanoszonej warstwy zaleca sig
kontrolowaé przy pomocy grzebienia pomiarowego na plytce szklanej lub metalowej podkiadanej na drodze malowarki. llos¢ farby zuzyta w czasie prac, okreslona przez
$rednie zuzycie na metr kwadratowy nie moze sig 1oznic od ilosci ustalonej, wigeej niz 0 20%.

Wazystkie wigksze prace powinny by¢ wykonane przy uzyciu samojezdnych malowarek z automatycznym podziatem linii i posypywaniem kulkami
szklanymi z ew. materiatem uszorstniajacym. W przypadku mniejszych prac, wielkos$¢, wydajno$é i jako$¢ sprzetu nalezy dostosowac do zakresu i rozmiaru prac. Decyzjg
dotyczaca rodzaju sprzgtu i sposobu wykonania znakowania podejmuje Inzynier na wniosek Wykonawcy.

5.3. Wymagania wobec oznakowania poziomego.

5.3.1. Widzialno$¢ w dzien
'Widzialnos¢ oznakowania w dzief jest okreslona wspolczynnikiem luminancji i barwa oznakowania.
Do okreslenia odbicia $wiatta dziennego lub odbicia o$wietlenia drogi od oznakowania stosuje si¢ wspotezynnik luminancji w swietle rozproszonym Q =1/E, gdzie:
Q- wspdlezynnik luminancji w $wietle rozproszonym, med m?” Ix”,
L - luminancja pola w $wietle rozproszonym, med/n?,
E - o$wietlenie plaszczyzny pola, Ix.
Pomiary luminancji w §wietle rozproszonym wykonuje sig w praktyce miemikiem luminancji wg POD-97 [14]. Warto$¢ wspotczynnika Q powinna wynosic
dla oznakowania $wiezego, barwy bialej na nawierzchni asfaltowej, co najmniej 130 med m? Ix".
Pomiar wspotezynnika luminancji w $wietle rozproszonym moze by¢ zastapiony pomiarem wspolezynnika luminancii 8, wg POD-97 [14]. Wartos¢
wspdlczynnika 3 powinna wynosic dla oznakowania $Swiezego, barwy biatej, co najmniej 0,60.
Wartos¢ wspdlczynnika 3 powinna wynosic¢ dla oznakowania uzywanego barwy biatej, po 12 miesiacach uzywalnosci, co najmniej 0,30.

Barwa oznakowania powinna by¢ okreslona wg POD-97 [14] przez wspdhrzedne chromatycznosei x 1y, ktére dla suchego oznakowania powinny leze¢ w
obszarze zdefiniowanym przez cztery punkty narozne:

Punkt narozny 1 2 3 4
X 04 03 03 034
y 04 03 03 0,38



5.3.2. Widzialnos$¢ w nocy
Zamiarg widzialnosci w nocy przyjeto powierzchniowy wspdlezynnik odblasku RL, okreslany wg POD-97 [14].
Wartos¢ wsp6lczynnika RL powinna wynosic dla oznakowania $wiezego w stanie suchym, barwy bialej, co najmniej 300 med m? Ix”.
Warto$é wspdtezynnika RL powinna wynosié dla oznakowania uzywanego barwy biatej, po 12 miesiacach eksploatacii, co najmniej 100 med m? Ix.

5.3.3. Szorstkos$¢ oznakowania

Miarg szorstkosci oznakowania jest warto$¢ wskaznika szorstkosei SRT (Skid Resistance Tester) mierzona wahadtem angielskim, wg POD-97 [14]. Wartosé
SRT symuluje warunki, w ktérych pojazd wyposazony w typowe opony hamuje z blokada kot przy predkosei 50 knvh na mokrej nawierzchni.
‘Wartos¢ wskaznika szorstkosci na $wiezym oznakowaniu wynosita co najmniej 50 jednostek SRT[11].

5.3.4. Trwalo$¢ oznakowania

Trwalo$¢ oznakowania oceniana jako stopien zuzycia w 10-stopniowej skali na zasadzie pordwnania z wzorcami, wg POD-97 [14], powinna wynosi¢ po 12-
miesiecznym okresie eksploatacji oznakowania , co najmniej 6.
5.3.5. Czas schnigcia oznakowania (wzgl. czas przejezdnosci oznakowania)

Za czas schnigcia oznakowania przyjmuje si¢ czas uptywajacy migdzy wykonaniem oznakowania a jego oddaniem do ruchu. Pomiar czasu schnigeia wykonuje si¢ metoda
wg ASTM D 711-84[10] (WT-BC97).

Czas schnigeia oznakowania nie powinien przekracza¢ czasu gwarantowanego przez producenta, z tym ze nie moze przekracza¢ 2 godzin.

5.3.6. Grubos¢ oznakowania

Grubos¢ oznakowania, tj. podwyzszenie ponad goma powierzchnig nawierzchni, powinna wynosi¢ dla oznakowania cienkowarstwowego ( grubos¢ na
mokro bez kuleczek ) co najwyzej 800 pm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogblne”
6.2. Kontrola jako$ci materialéw

Farba 1 materialy do posypywania powinny posiada¢ aprobatg techniczna. Kontrola farby i mikrokulek szklanych powinna dotyczy¢ cech wymienionych w p2.,
jednorazowo dla catej dostawy.

6.3. Badanie przygotowania podloza i przedznakowania
Powierzchnia jezdni przed wykonaniem znakowania poziomego musi by¢ catkowicie czysta i sucha, zgodnie zp.5.2.1.
Przedznakowanie powinno by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami punktu 5.2.3.

6.4. Badania wykonania oznakowania poziomego
‘Wykonawca wykonujac znakowanie poziome powinien przeprowadza¢ przed rozpoczeciem robot oraz w czasie ich  wykonywania, co najmniej raz

dziennie, nastgpujace badania:

a) przed rozpoczeciem pracy:

sprawdzenie oznakowania opakowar,

wizualng oceng stanu materiatu, w zakresie jego jednorodnosci i widocznych wad,

pomiar wilgotnosci wzglednej powietiza,

pomiar temperatury powietrza i nawierzchni,

badanie lepkosci farby, wg POD-97[14],

b) w czasie wykonywania pracy:

pomiar grubosci warstwy oznakowania, 1 raz na 1 km dla kazdej linii,

pomiar czasu schnigeia, wg POD-97 [14],

wizualng oceng rtownomiemosci roztozenia kulek szklanych, na calej szerokosci linii w sposdb ciagly,

pomiar poziomych wymiaréw oznakowania, na zgodnos¢ z dokumentacja projektowa i, Instrukecja o znakach drogowych poziomych” [13],

wizualng oceng rownomiermnosci skropienia (roztoZenia materiatu) na calej szerokosci linii,

oznaczenia czasu przejezdnosei, wg POD-97 [14].

Protokét z przeprowadzonych badan wraz z jedna probka na blasze (300x 250 x 0,8 mm) Wykonawca powinien przechowac do czasu uptywu okresu gwarancji.
W przypadku watpliwosci dotyczacych wykonania oznakowania poziomego, Inzynier moze zleci¢ wykonanie badan:

widzialnosci w dzien,

widzialno$ci w nocy,

szorstkosci,

odpowiadajacych wymaganiom podanym w punkcie 5.3 i wykonanych wedhug metod okreslonych w ,, Warunkach technicznych POD-97 [14]. Jezeli wyniki tych badan

wykaza wadliwos¢ wykonanego oznakowania to koszt badan ponosi Wykonawca, w przypadku przeciwnym - Zamawiajacy.
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6.5. Tolerancje wymiaréw oznakowania

Tolerancje nowo wykonanego oznakowania poziomego, zgodnego z dokumentacja projektowa 1 ,,Instrukcja o znakach drogowych poziomych™ [13], powinny
odpowiadac nastgpujacym warunkom:

szeroko$¢ linii moze rdzni¢ si¢ od wymaganej o+ 5 mm,

dugos¢ linii moze by¢ mniejsza od wymaganej co najwyzej o 50 mm lub wigksza co najwyzej o 150 mm,

dla linii przerywanych, dlugo$¢ cyklu skiadajacego sig z linii i przerwy nie moze odbiega¢ od $redniej liczonej z 10 kolejnych cykli o wigeej niz + 50 mm diugosei
wymagangj,

dla strzatek, liter i cyft rozstaw punktow naroznikowych nie moze mie¢ wigkszej odchytki od wymaganego wzoru niz + 50 mm dla wymiaru dlugosci i + 20 mm dla
wymiaru szerokosci.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows oznakowania poziomego jest 1 m* (metr kwadratowy) powierzchni naniesionych znakéw.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” .

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania, z zachowaniem
tolerancji wg pkt 6.5 , daty wyniki pozytywne.

8.2. Rodzaj odbioréw

Odbiodr oznakowania poziomego obejmuije:

-odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu(oczyszezeniu powierzchni nawierzchni, przedznakowanie),
-odbidr ostateczny (wszystkie elementy robét objgte vn SST),

-odbioru pogwarancyjnego oznakowania,

zgodnie z zasadami podanymi w SST D.M. 00.00.00.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 m” wykonania robot obejmuje:
Pprace pomiarowe, roboty przygotowawcze i oznakowanie robot,
przygotowanie i dostarczenie materiatow,
oczyszczenie podtoza (nawierzchni),
przedznakowanie,
naniesienie powtoki znakow na nawierzchnig drogi o ksztattach i wymiarach zgodnych z dokumentacja projektowa i , Instrukgja 0 znakach drogowych poziomych”,
ochrona znakow przed zniszezeniem przez pojazdy w czasie prowadzenia robdt,
przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych.
Zgodnie z dokumentacja projektowa roboty zwiazane z oznakowaniem poziomym obejmuja:

linie na przejéciach dla pieszych
ULICA SPORTOWA ULICA PARTYZANTOW
odcinek 1 odcinek 2
23,00 24,00 5,00
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-C-81400 Wyroby lakierowe. Pakowanie, przechowywanie i transport

2. PN-O-79252 Opakowania transportowe z zawartoscia. Znaki i znakowanie. Wymagania podstawowe.

3. PN-E-04042-02 Pomiary promieniowania optycznego. Pomiary kolorymetryczne. Iluminanty i zrodta normatne.

4. PN/EN535/ISO2431 Oznaczenie czasu wyplywu za pomoca kubkow wyptywowych

5. PN-C81512 Oznaczenie zawartosci skladnikow podstawowych.

6. PN-C-81551 Oznaczenie ggstosci wyrobow lakierowych i farb graficznych.

7. DIN67520Cz3 Materiaty odblaskowe dla bezpieczenistwa ruchu drogowego. Fotometryczna ocena, pomiary i charakterystyka materiatow retrorefleksyjnych.
8. NFP98-606/1989  Pozioma sygnalizacja drogowa. Znakowanie jezdni.

9. NFP9%g-615 Oznaczanie trwatosci.

10. ASTMD711-84 Standardowa metoda oznaczania czasu schnigeia farb drogowych.

10.2. Inne dokumenty
11.TRRL Road Note No. 27 Instrukcja uzywania przeno$nego wahadta angielskiego SRT, 1969 1.
12.L.CPC Skala wzoréw do oceny trwatosci poziomego znakowania. Laboratorie Central des Poutset C houssee Paris.

13. Zarzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 3 marca 1994 1. w  sprawie szczegotowych przepisow okreslajacych znaki i sygnaly drogowe oraz
urzadzenia bezpieczenstwa ruchu. Instrukcja o znakach - poziomych- Monitor Polski Nr 16, poz. 120.

14. Warunki techniczne. Poziome znakowanie drog. POD-97. Seria , I’ - Informacje,  Instrukcje. Zeszytnr 55. IBDIM, Warszawa, 1997.

15. Warunki Techniczne. Materiaty do poziomego oznakowania drog: wymagania WT-W 97.

16. Warunki Techniczne. Materiaty do poziomego oznakowania drog: badanie materiatow  cienkowarstwowych WT-BC 97.

17. Warunki Techniczne. Materiaty do poziomego oznakowania drog: badania i wymagania dla kulek szklanych do posypywania WT-KSP 97.
18. Warunki Techniczne. Zasady udzielania aprobat technicznych na materiaty do poziomego znakowania drog, WT-AT 97.

D -07.02.01
OZNAKOWANIE PIONOWE

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru oznakowania pionowego w ramach budowy

NAWIERZCHNI JEZDNI, PARKINGOW, CHODNIKOW i WIAZDOW ulicy Sportowej i Partyzantéw w Grajewie.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p.1.1.
1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonywaniem i odbiorem oznakowania pionowego i obejmuja:

—  ustawienie pionowych znakéw odblaskowych na stupkach z rur stalowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Znak drogowy odblaskowy - znak, ktorego lico wykazuje wtasciwosci odblaskowe (wykonane jest z materiatu o odbiciu powrotnym - wspotdroznym).

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania

ogolne” .
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” .
2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” .

Kazdy materiat do wykonania pionowego znaku drogowego musi posiada¢ aprobatg techniczna.
2.2. Materialy do oznakowania pionowego
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Materiatami stosowanymi do wykonania oznakowania pionowego wg zasad n/n Specyfikacji sa:
-beton wykonywany ,,na mokro” do zamocowania konstrukcji wsporczych znakow,
-konstrukcje wsporcze,

-ptyty znakow,

-folia odblaskowa,

-materiaty do montazu znakow.
2.2.1. Materialy stosowane do fundamentéw znakow

Fundamenty dla zamocowania konstrukcji wsporczych znakow nalezy wykonac z betonu klasy B15, wylewanego ,,na mokro” .
Wymiarowanie powinno by¢ uzgodnione z Inzynierem.

Beton powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06250 [12].
2.2.2. Konstrukcje wsporcze

Konstrukcje wsporcze znakéw oraz sposob potaczenia konstrukcji wsporczej z fundamentem, powinny by¢ zgodne z propozycja Wykonawcy akceptowana przez Inzyniera.

Konstrukcjg wsporcza nalezy wykonaé¢ z ocynkowanych rur zaakceptowanych przez Inzyniera.

Rury powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-H-74219 [1], PN-H-74220 [2] lub innej normy zaakceptowanej przez Inzyniera.

Powierzchnia zewngtrzna i wewngtrzna rur nie powinna wykazywa¢ wad w postaci tusek, pgknigé, zwalcowan i naderwan. Dopuszczalne sa nieznaczne
nieréwnosci, pojedyncze rysy wynikajace z procesu wytwarzania, mieszczace si¢ w granicach dopuszczalnych odchytek wymiarowych.

Korice rur powinny by¢ obcigte réwno i prostopadle do osi rury.

Rury powinny by¢ proste. Dopuszczalna miejscowa krzywizna nie powinna przekracza¢ 1,5 mm na 1 m dtugosci rury.

Rury powinny by¢ wykonane ze stali w gatunkach dopuszczonych przez normy (np. R 55, R 65, 18G2A): PN-H-84023-07 [7], PN-H-84018 [4], PN-H-84019
[5], PN-H-84030-02 [8] .

Do ocynkowania rur stosuje si¢ gatunek cynku Raf wedtug PN-H-82200 [3].
Powtoka metalizacyjna cynkowa powinna by¢ z cynku o czystosci nie mniejszej niz 99,5 % i odpowiada¢ wymaganiom BN-89/1076-02 [10]. Minimalna grubo$¢ powtoki
cynkowej narazonej na dziatanie atmosferyczne BN-89/1076-02 [10], w warunkach umiarkowanych wynosi 120pm.

Powierzchnia powloki powinna by¢ jednorodna pod wzgledem ziarnistosci. Nie moze ona wykazywa¢ widocznych wad jak rysy, peknigcia, pecherze lub

odstawanie powtoki od podtoza.

Producent lub dostawca konstrukcji wsporczej, obowiazany jest do wydania gwarancji. Przedmiotem gwarancji sa wlasciwosci techniczne konstrukeji

wsporczej lub elementdw mocujacych oraz trwato§¢ zabezpieczenia przeciwkorozyjnego.
2.2.3. Tarcza znaku
2.2.3.1. Trwalo$¢ materialéw na wplywy zewnetrzne

Materiaty uzyte na lico i tarczg znaku oraz potaczenie lica znaku z tarcza znaku, a takze sposob wykonczenia znaku, musza wykazywaé pelna odporno$é¢ na
oddziatywanie $wiatla, zmian temperatury, wptywy atmosferyczne i wystgpujace w normalnych warunkach oddzialywania chemiczne (w tym korozjg elektrochemiczng) -

przez caly czas trwatosci znaku, okreslony przez wytworcg lub dostawcg.
2.2.3.2. Warunki gwarancyjne producenta lub dostawcy znaku

Producent lub dostawca znaku obowiazany jest przy dostawie okresli¢, uzgodniong z odbiorca, trwalos¢ znaku oraz warunki gwarancyjne dla znaku, a takze
udostepni¢ na zyczenie odbiorcy:
a)  instrukcje montazu znaku,
b)  dane szczegdtowe o ewentualnych ograniczeniach w stosowaniu znaku,
c) instrukcjg utrzymania znaku.
2.2.3.3. Materialy do wykonania tarczy znaku

Nalezy zastosowa¢ znaki $rednie wedtug wymiarow podanych w ,,Instrukeji o znakach drogowych pionowych” [12].

Tarcze znakéw moga by¢ wykonane z blachy z aluminium lub stopéw aluminium , odpornych na korozj¢ w warunkach umiarkowanego zasolenia, grubosci co

najmniej 1,5 mm dla tarcz znakéw wzmocnionych przetloczeniem (z podwojnie gigta krawedzia).

Tarcza znaku powinna by¢ wykonana z jednolitego materiatu i mie¢ podwojne zagigcia na catym obwodzie ( takze na naroznikach), przy czym szeroko$¢ drugiego zagigcia
nie powinna by¢ mniejsza niz 5 mm.
Powierzchnie tarczy nie przykryte folig lub farbami powinny by¢ zabezpieczone przed korozjq przy zastosowaniu farby ochronnej lub powtoki z tworzyw sztucznych.

Wytrzymatos¢ dla tarcz wzmocnionych przettoczeniem powinna wynosi¢ lub , co najmniej 155 MPa,

Tarcza znaku musi by¢ réwna i gladka - bez odksztalcen ptaszczyzny znaku, w tym pofaldowan, wgig¢, lokalnych wgniecen lub nierownosci itp. Odchylenie ptaszczyzny
tarczy znaku (zwichrowanie, pofatdowanie itp.) nie moze wynosi¢ wigcej niz 1,5 % najwigkszego wymiaru znaku.
Krawgdzie tarczy znaku musza by¢ rowne i nieostre. Znieksztalcenia krawedzi tarczy znaku, pozostate po tloczeniu lub innych procesach technologicznych,

ktorym tarcza ta (w znakach drogowych sktadanych - segmenty tarczy) byta poddana, musza by¢ usunigte.

2.2.3.4. Wy ia jakosciowe znaku odblaskowego

Znaki drogowe odblaskowe nalezy wykona¢ przez oklejenie tarczy znaku folia odblaskowa II generacji.
W zaleznos$ci od whasciwosci folii odblaskowej( odbijajacej powrotnie ) powinna ona spelnia¢ wymagania optyczne okre$lone wspotczynnikiem luminacji barw
znakow oraz wymagania dotyczace barw znaku odblaskowego okreslone wspotrzednymi pol barw, podane w ,tymczasowych Warunkach Technicznych. Znaki drogowe

pionowe i poziome i wymagania techniczne TWT-94" (opracowanie Transprojekt-Warszawa, 1994r. Projekt)[14].
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Folie odblaskowe uzyte do wykonania lica znaku powinny wykazywaé pele zwiazanie z tarcza znaku przez caly okres wymaganej trwalosci znaku.
Niedopuszczalne sa lokalne niedoklejenia, odklejania, ztuszczenia lub odstawanie folii na krawegdziach tarczy znaku oraz na jego powierzchni.

Sposob potaczenia folii z powierzchnia tarczy znaku powinien uniemozliwiac jej odtaczenie od tarczy bez jej zniszczenia.
Przy klejeniu symboli lub obrzezy znakow na folii odblaskowe;j, technologia klejenia oraz stosowane w tym celu materiaty powinny by¢ uzgodnione z producentem folii.

Okres trwatosci znaku wykonanego przy uzyciu folii odblaskowych powinien wynosi¢ 7 lat.

Powierzchnia lica znaku powinna by¢ rowna i gladka, nie moga na niej wystgpowa¢ lokalne nieréwnosci i pofaldowania. Niedopuszczalne jest wystgpowanie
jakichkolwiek ognisk korozji, zaréwno na powierzchni jak i na obrzezach tarczy znaku.

Doktadno$¢ rysunku znaku powinna by¢ taka, aby wady konturow znaku, ktére moga powsta¢ przy nanoszeniu farby na odblaskowa powierzchni¢ znaku, nie
byty wigksze niz 2 mm .

Powstate zacieki przy nanoszeniu farby na odblaskowa czg$¢ znaku nie powinny by¢ wigksze w kazdym kierunku niz 2 mm.

W znakach nowych na kazdym z fragmentow powierzchni znaku o wymiarach 4 x 4 cm nie moze wystgpowac wigcej niz 0,7 lokalnych usterek (zalamania,
pecherzyki) o wymiarach nie wigkszych niz 1 mm w kazdym kierunku. Niedopuszczalne jest wystgpowanie jakichkolwiek zarysowan powierzchni znaku.

Tylna strona tarczy znakéw odblaskowych musi by¢ zabezpieczona matowa farba nieodblaskowa barwy ciemno-szare;j.
Grubos¢ powtoki farby nie moze by¢ mniejsza od 20 pm. Gdy tarcza znaku jest wykonana z aluminium lub ze stali cynkowanej ogniowo i cynkowanie to jest wykonywane

po uksztaltowaniu tarczy - jej krawgdzie moga pozosta¢ niezabezpieczone farba ochronna.

2.2.4.Materialy do montazu znakow
Wszystkie ocynkowane faczniki metalowe przewidywane do mocowania migdzy soba elementow konstrukcji wsporczych znakow jak $ruby, listwy, wkrety, nakretki itp.

Powinny by¢ czyste, gtadkie, bez peknigé¢, naderwan, rozwarstwien i wypuktych karbow.
2.2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca powinien zapewni¢ wszystkim materiatom warunki przechowywania i sktadowania zapewniajace zachowanie ich jakosci i przydatnosci do robot oraz zgodnosé¢
z wymaganiami n/n SST.

Znaki powinny by¢ przechowywane w pomieszczeniach suchych, z dala od materiatow dziatajacych korodujaco i w warunkach zabezpieczajacych przed uszkodzeniami.

3.SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .
3.2. Sprzet do wykonania oznakowania pionowego

Wykonawca przystgpujacy do wykonania oznakowania pionowego powinien korzysta¢ z nastgpujacego sprzgtu:
—  koparki kotowej, np. 0,15 m lub koparki gasienicowej, np. 0,25 m ,
—  ewentualnie wiertnic do wykonywania dotow pod stupki w gruncie spoistym,
—  betoniarek przewoznych do wykonywania fundamentéw betonowych ,,na mokro”,
—  $rodkow transportowych do przewozu materiatow,
—  przewoznych zbiornikow na wodg,
—  sprzgtu spawalniczego,

—  pod warunkiem zaakceptowania przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” .

4.2. Transport znakow

Transport znakow, konstrukcji wsporczych i sprzgtu (uchwyty, $ruby, nakretki itp.) powinien si¢ odbywaé $rodkami transportowymi w sposob uniemozliwiajacy ich
przesuwanie si¢ w czasie transportu i uszkadzanie.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot
Ogolne zasady wykonywania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .
5.2. Roboty przygotowawcze
Przed przystapieniem do robot nalezy wyznaczy¢:
—  lokalizacjg znaku, tj. jego pikietaz oraz odlegtos¢ od krawedzi jezdni,

—  wysoko$¢ zamocowania znaku na konstrukcji wsporczej,

—  punkty stabilizujace miejsca ustawienia znakow nalezy zabezpieczy¢ w taki sposob, aby w czasie trwania i odbioru robot istniata mozliwo$¢ sprawdzenia lokalizacji

znakow,



—  lokalizacja i wysoko$¢ zamocowania znaku powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa oraz wymaganiami podanymi w ,,Instrukcji o znakach i sygnatach na

drogach” [14].
5.3. Wykonanie wykopéw i fundamentéw dla konstrukeji wsporczych znakéw

Sposob wykonania wykopu pod fundament znaku pionowego powinien by¢ dostosowany do glgbokosci wykopu, rodzaju gruntu i posiadanego sprzgtu.

Wymiary wykopu powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa lub wskazaniami Inzyniera.

Wykopy pod fundamenty konstrukcji wsporczych dla zamocowania znakow , wykonywane z betonu ,,na mokro” nalezy wykona¢ zgodnie z BN-72/8932-01[11].

Przy naruszonej strukturze gruntu rodzimego, grunt nalezy usuna¢ i miejsce wypehic¢ do spodu fundamentu betonem klasy B 15.

Stupki konstrukeji wsporczych nalezy wstawi¢ w gotowy wykop i napelni¢ otwor mieszanka betonowa, odpowiadajaca wymogom podanym w p.2.2.1., zaggszczajac ja

ubijakami r¢cznymi. Do czasu stwardnienia betonu stupek nalezy podeprzec.
Gorna czg$¢ fundamentu powinna pokrywac si¢ z powierzchnia pobocza lub moze by¢ wyniesiona nie wyzej niz 3 cm.

5.4. Konstrukcje wsporcze znakow
Konstrukcje wsporcze znakéw powinny by¢ wykonane zgodnie z SST i wskazaniami Inzyniera.
Dopuszczalne tolerancje ustawienia znaku:
—  odchylka od pionu, nie wigcej niz + 1 %,
—  odchytka w wysokosci umieszczenia znaku, nie wigcej niz + 2 cm,
—  odchytka w odleglosci ustawienia znaku od krawgdzi jezdni utwardzonego pobocza lub pasa awaryjnego postoju, nie wigeej niz + 5 cm, przy zachowaniu minimalnej

odlegtosci umieszczenia znaku zgodnie z Instrukcja o znakach drogowych pionowych [12].
Konstrukcje wsporcze znakow drogowych pionowych musza mie¢ barwe szara neutralng z tym, ze dopuszcza sig barwg naturalna pokryé cynkowanych.
5.5. Polaczenie tarczy znaku z konstrukcja wsporeza

Tarcza znaku musi by¢ zamocowana do konstrukcji wsporczej w sposob uniemozliwiajacy jej przesunigcie lub obrot.

Materiat i sposob wykonania potaczenia tarczy znaku z konstrukcja wsporcza musi umozliwiaé, przy uzyciu odpowiednich narzedzi, odtaczenie tarczy znaku od
tej konstrukcji przez caty okres uzytkowania znaku.

Tarcza znaku skfadanego musi wykazywaé pelna integralno$¢ podczas najechania przez pojazd w kazdych warunkach kolizji. W szczegélnoéci - zaden z
segmentow lub elementow tarczy nie moze si¢ od niej odtacza¢ w sposob powodujacy narazenie kogokolwiek na niebezpieczenstwo lub szkodg.

Zaleca sig odchylenie tarczy znaku 5° od linii prostopadtej do osi jezdni.

5.6. Trwalo$¢ wykonania znaku pionowego

Znak drogowy pionowy musi by¢ wykonany w sposob trwaty, zapewniajacy pelna czytelnos$¢ przedstawionego na nim symbolu lub napisu w catym okresie

jego uzytkowania, przy czym wpltywy zewngtrzne dzialajace na znak, nie moga powodowac znieksztatcenia tresci znaku.
5.7. Tabliczka znamionowa znaku

Kazdy wykonany znak drogowy oraz kazda konstrukcja wsporcza musi mie¢ tabliczkg znamionowa z:
a) nazwa, marka fabryczna lub innym oznaczeniem umozliwiajacym identyfikacjg wytworcy lub dostawcy,
b) data produkeji,
¢) oznaczeniem dotyczacym materiatu lica znaku,
d) datg ustawienia znaku.

Napisy na tabliczce znamionowej musza by¢ wykonane w sposob trwaty i wyrazny, czytelny w normalnych warunkach przez caty okres uzytkowania znaku.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” .

6.2. Badania w czasie wykonywania robét

6.2.1. Badania materialéw w czasie wykonywania robot

Wszystkie materialy dostarczone na budowg z deklaracja zgodnosci wydana przez producenta powinny by¢ sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jego wymiarow.
Czgstotliwo$¢ badan i ocena ich wynikow powinna by¢ zgodna z ustaleniami tablicy 1.

Tablica 1. Czestotliwos¢ badan przy sprawdzeniu powierzchni i wymiaréw wyrobow_dostarczonych przez producentow

. . . . Ocena wynikow badan
Lp. | Rodzaj badania Liczba badan Opis badan
Sprawdzenie 2 badan z wybranych losowo | Powierzchnig zbada¢ nieuzbrojonym okiem. Do ew. Wyniki badan powinny
powierzchni elementéw w kazdej sprawdzenia glgbokosci wad uzy¢ dostgpnych narzedzi (np. | by¢ zgodne z
dostarczonej partii linialdw z czujnikiem, suwmiarek, mikrometrow itp. wymaganiami
Sprawdzenie jow. Przeprowadzi¢ uniwersalnymi przyrzadami pomiarowymi | punktu 2
wymiarow lub sprawdzianami (np. liniatami, przymiarami itp.)
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6.2.2. Kontrola w czasie wykonywania robét

W czasie wykonywania robot nalezy sprawdzac:
zgodno$¢ wykonania znakow pionowych z dokumentacja projektowa (lokalizacja, wymiary, wysoko$¢ zamocowania znakow),
zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiaréw, zgodnie z punktem 2 i 5,
prawidlowos¢ wykonania wykopow pod konstrukcje wsporcze, zgodnie z punktem 5.3,
poprawnos¢ ustawienia stupkow i konstrukeji wsporczych, zgodnie z punktem 5.4,

poprawnos¢ polaczenia tarcz znakow z konstrukcja wsporcza, zgodnie z p.5.5.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkami obmiarowymi jest 1 szt. (sztuka), wykonanego znaku.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Do odbioru Wykonawca przedstawi deklaracje zgodnosci uzyskane od dostawcow materialow, wyniki pomiaréw i badan z biezacej kontroli materialow i robot.
8.2. Rodzaje odbiorow

Odbidr oznakowania pionowego obejmuje;
-0dbior ostateczny,
-0dbiér pogwarancyjny,

wedlug zasad okreslonych w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 szt. znaku pionowego obejmuje:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
—  wykonanie fundamentow
—  dostarczenie i ustawienie konstrukcji wsporczych,
—  zamocowanie tarcz znakow drogowych,
—  przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji technicznej.

Zgodnie z dokumentacja projektowa roboty zwiazane z wykonaniem oznakowania pionowego obejmuja:

ULICA SPORTOWA ULICA
PARTYZANTOW
odcinek 1 odcinek 2
ustawienie stupkow z rur stalowych 70 mm 9 8 5
przymocowanie tarcz znakow i tabliczek podznakowych 11 8 5
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco ogolnego zastosowania
PN-H-74220 Rury stalowe bez szwu ciagnione i walcowane na zimno ogoélnego przeznaczenia
PN-H-82200 Cynk
PN-H-84018 Stal niskostopowa o podwyzszonej wytrzymatosci. Gatunki
PN-H-84019 Stal niestopowa do utwardzania powierzchniowego i ulepszania cieplnego. Gatunki
PN-H-84020 Stal niestopowa konstrukcyjna ogdlnego przeznaczenia. Gatunki

PN-H-84023-07  Stal okre$lonego zastosowania. Stal na rury. Gatunki
PN-H-84030-02  Stal stopowa konstrukcyjna. Stal do nawegglania. Gatunki
PN-H-93010 Stal. Ksztattowniki walcowane na goraco



10.
11.

BN-89/1076/02  Ochrona przed korozja. Powtoki metalizacyjne cynkowe i aluminiowe na konstrukcjach stalowych staliwnych i zeliwnych. Wymagania i badania

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
10.2. Inne dokumenty

12. Zarzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 3 marca 1994 r. w  sprawie szczegdtowych przepisow okreslajacych znaki i sygnaty drogowe oraz
urzadzenia bezpieczenstwa ruchu. Instrukcja o znakach pionowych- Monitor Polski Nr 16, poz. 20.

13. System dopuszczenia do stosowania pionowych znakéw drogowych (Opracowanie: Transprojekt- Warszawa, 1994 r. Projekt). Warunki techniczne. Poziome znakowanie

drog.

14. Tymczasowe Warunki Techniczne. Znaki drogowe pionowe i wymagania techniczne. TWT-94 (Opracowanie Transprojekt- Warszawa, 1994 r. Projekt ).

D - 08.01.01
KRAWEZNIKI BETONOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwiazanych z ustawieniem
kraweznikéw betonowych w ramach budowy NAWIERZCHNI JEZDNI, PARKINGOW, CHODNIKOW i WIAZDOW ulicy Sportowej i Partyzantow w Grajewie.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p.1.1.
1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z ustawieniem kraweznikow .
1.4. OkreSlenia podstawowe
1.4.1. Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ograniczajace nawierzchnie drogowe.
1.4.2. Lawa- warstwa no$na stuzaca do umocnienia krawegznika oraz przenoszaca obciazenie krawgznika na grunt.
1.4.3. Podsypka- warstwa wyrownawcza utozona bezposrednio na podtozu ziemnym lub fawie.
1.4.4.Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” .

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .
2.2. Stosowane materialy

Materiatami stosowanymi przy budowie krawgznikow zgodnie z zasadami n/n Specyfikacji sa:
2.2.1. Krawezniki betonowe

Krawezniki betonowe prostokatne $cigte typu ulicznego (U) o wymiarach 15x30 x100 , gat.I, z betonu klasy B 30, powinny odpowiada¢ wymaganiom normy BN-80/6775-
03/04 [13], BN-80/6775-03/01 [15] oraz Komunikatu PKNMiJ z dnia 29 maja 1987 r. [14].

2.2.1.1. Dopuszczalne odchylki wymiaréw kraweznikéw

Dopuszczalne odchytki wymiaréw kraweznikow betonowych dla gat. I zgodnie z BN-80/6775-03/04 [13] powinny wynosi¢:

- dlugos¢ + 8 mm,

-szeroko$¢, wysoko$¢ £ 3 mm.

2.2.1.2. Dopuszczalne wady i uszkod

Powierzchnie krawgznikoéw betonowych powinny by¢ bez rys, peknigé i ubytkow betonu, o fakturze z formy lub zatartej. Krawedzie elementow powinny by¢
roéwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementéw nie powinny przekracza¢ wartoéci podanych w tablicy 2.
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Tablica 2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia krawegznikéw betonowych

Rodzaj wad i uszkodzen Dopuszczalna wielko$¢ wad i uszkodzen
Gatunek 1 Gatunek 2
Wklgstos¢ lub wypuktosé powierzchni krawgznikow w mm 2 3
Szczerby i uszkodzenia krawedzi i narozy ograniczajacych powierzchnie gorne (Scieralne), mm

niedopuszczalne

ograniczajacych pozostale powierzchnie:

- liczba max 2 2
- dlugo$¢, mm, max 20 40
- glebokos¢, mm, max 6 10

2.2.1.3. Skladowanie

Krawezniki betonowe moga by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegregowane wedhig typéw, rodzajow, odmian, gatunkow i wielkosci.
Krawgzniki betonowe nalezy uktadac z zastosowaniem podktadek i przektadek drewnianych o wymiarach: grubosé¢ 2,5 cm, szerokos$¢ 5 cm, dtugosé min. 5 cm

wigksza niz szeroko$¢ kraweznika.
2.2.2. Beton zwykly kl. B15 -wg PN-B-06250 [9].
2.2.3. Cement
Cement stosowany do betonu i na podsypke cementowo-piaskowa powinien by¢ cementem portlandzkim klasy nie nizszej niz ,,35” wg PN-B-19701 [6].

Cement uzyty do wytwarzania zaprawy cementowo-piaskowej do zalania spoin krawgznikow poeinien odpowiada¢ normie PN-B-19701 [6].

2.2.4. Woda

‘Woda powinna by¢ odmiany ,,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250 [8].
2.2.5. Piasek naturalny —wedtug wymagan BN-87/6774-04 [3] .

2.2.6. Masa zalewowa
Do zalewania spoin kraweznikéw ustawianych na podsypce cementowo-piaskowej i 0 spoinach zalanych zaprawa, nalezy ( co 50 m) nad szczeling dylatacyjna
tawy uzywac masy zalewowej wg na BN-74/6771-04 [13] .

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
3.2. Sprzet

Roboty wykonuje sig recznie przy pomocy drobnego sprzetu z zastosowaniem:
—  betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-piaskowej,

—  wibratoréw ptytowych, ubijakow recznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

4.2. Transport materialow do wykonywania kraweznikéw
4.2.1. Transport kraweznikéw

Krawgzniki betonowe moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportowymi.
Krawezniki betonowe uktada¢ nalezy na srodkach transportowych w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku jazdy.
Krawezniki powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem sig i uszkodzeniami w czasie transportu, a gérna warstwa nie powinna wystawa¢ poza $ciany

$rodka transportowego wigcej niz 1/3 wysokosci tej warstwy.

4.2.2.Mieszanka betonowa kl. B15

Ze wzgledu na wykonywanie betonu o konsystencji wilgotnej moze on by¢ transportowany samochodami wywrotkami z wytworni z zapewnieniem utrzymywania wlasciwej

konsystencji.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .

5.2.Zakres wykonywanych robot

5.2.1. WyKkonanie koryta pod lawy

Koryto pod tawy nalezy wykonywa¢ zgodnie z PN-B-06050 [1].
5.2.2.Wykonanie lawy betonowej

Lawy betonowe z oporem wykonuje si¢ z betonu B15 w szalowaniu. Beton rozécielony w szalowaniu lub bezposrednio w korycie powinien by¢ wyréwnywany
warstwami. Lawy powinny by¢ zaggszczane przez ubicie lub wibrowanie.
Betonowanie taw nalezy wykonywa¢ zgodnie z wymaganiami PN-B-06251 [2], przy czym nalezy stosowa¢ co 50 m szczeliny dylatacyjne wypelnione bitumiczna masa
zalewowa, odpowiadajaca wymaganiom BN-74/6771-04 [14].

Szczeliny nalezy starannie oczysci¢ na pelna wysokos¢ tawy i osuszy¢ przed zalaniem ich bitumiczna masa zalewowa. Przed zalaniem nalezy podgrza¢ masa zalewowa do

temperatury 150+170°C.
5.2.4. Ustawienie kraweznika

Krawezniki nalezy ustawia¢ zgodnie z lokalizacja podana w dokumentacji projektowej na fawie betonowej na podsypce cementowo-piaskowej /1:4/ o grubosci
5 cm po zaggszezeniu.

Tylna §ciana kraweznika od strony chodnika powinna by¢ po ustawieniu kraweznika obsypana piaskiem, zwirem, tluczniem lub miejscowym ubitym gruntem

przepuszczalnym.

Na tukach mozna ustawia¢ krawezniki tukowe lub krotkie, odpowiednio docigte. Luki o promieniu powyzej 15 m mozna wykona¢ z kraweznikoéw ulicznych prostych.
Swiatto kraweznika od strony jezdni powinno wynosié 12 cm, przy przejiciach dla pieszych —2 cm, na zatoce autobusowej —1 cm, na wjazdach bramowych =3 cm.
5.2.5. Wypelnianie spoin

Spoiny kraweznikow nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Spoiny nalezy wypelni¢ zaprawa cementowo-piaskowa, przygotowana w stosunku 1:2.
Spoiny kraweznikow przed zalaniem zaprawa nalezy oczys$ci¢ i zmy¢ woda. Dla zabezpieczenia przed wptywami temperatury krawezniki ustawione na

podsypce cementowo-piaskowej i o spoinach zalanych zaprawa nalezy zalewac co 50 m bitumiczna masa zalewowa nad szczeling dylatacyjna tawy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” .
6.2. Badania przed przystapieniem do robot
6.2.1. Badania krawe¢znikow

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien uzyska¢ od dostawcow materialtow deklaracje zgodnosci oraz wykona¢ badania materiatow
przeznaczonych do ustawienia krawgznikow betonowych i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji, zgodnie z wymaganiami podanymi w p.2. n/n

Specyfikacji..
6.3. Badania w czasie robot
W czasie wykonywania robot Wykonawca powinien prowadzi¢ dorazne kontrole wszystkich asortymentow robot, sktadajacych si¢ na ogélny element.

Kontrola obejmowaé powinna zgodnos¢ wykonywanych robot z dokumentacja projektowa, ustaleniami zawartymi w p.5. n/n SST oraz w zakresie badan i tolerancji

wykonania rob6t podanych w p.6.4.

Czgstotliwos¢ kontroli powinna by¢ uzalezniona od potrzeb gwarantujacych wykonania robot zgodnie z wymaganiami, nie rzadziej jednak niz przed uptywem kazdego dnia

roboczego.

6.4. Kontrola po wykonaniu robét

6.4.1. Sprawdzenie law fundamentowych

6.4.1.1. Sprawdzenie wytrzymalo$ci gwarantowanej betonu lawy

Badanie wytrzymato$ci betonu na $ciskanie probek normowych tj. szeSciennych o wymiarze boku 150 mm nalezy wykona¢ zgodnie z BN-B-06250 [9].
6.4.1.2. Sprawdzenie profilu podluznego gérnej powierzchni law z dokumentacja projektowa

Profil podtuzny gornej powierzchni fawy powinien by¢ zgodny z projektowana niweleta. Dopuszczalne odchylenia moga wynosi¢ + 1 cm na kazde 100 m tawy. Sprawdzenie

rzgdnych niwelety nalezy wykonac¢ za pomoca niwelatora.



6.4.1.3. Sprawdzenie wymiaréw law z dokumentacja projektowa

Wymiary taw nalezy sprawdzi¢ w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m tawy. Tolerancje wymiarow wynosza:
- dla wysokosci + 10% wysokosci projektowanej,
- dla szerokosci + 10% szerokosci projektowanej.
6.4.1.4. Sprawdzenie zgodnos$ci wymiaréw szerokosci gérnej powierzchni law z dokumentacja projektowa
Tolerancja dla szerokosci gornej powierzchni taw z dokumentacja projektowa wynosi + 20 % szerokosci projektowane;.

6.4.1.5. Sprawdzenie réwnosci gérnej powierzchni taw
Rowno$¢ gornej powierzchni tawy sprawdza sig przez przytozenie w dwoch punktach, na kazde 100 m tawy, trzymetrowe;j taty.

Przes$wit pomigdzy gorng powierzchnig tawy i przylozong tata nie moze przekraczaé¢ 1 cm.
6.4.1.6. Sprawdzenie odchylenia linii lawy od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii faw od projektowanego kierunku nie moze przekraczaé¢ + 2 cm na kazde 100 m wykonanej fawy.
6.4.2. Sprawdzenie ustawienia kraweznika

6.4.2.1. Dopuszczalne odchylenie linii kraweznika w planie

Dopuszczalne odchylenia linii krawgznikéw w poziomie od linii projektowanej, ktore wynosi + 1 cm na kazde 100 m ustawionego kraweznika,

6.4.2.2.Dopuszczalne odchylenie niwelety kraweznika

Dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczyzny krawgznika od niwelety projektowanej, ktore wynosi + 1 cm na kazde 100 m ustawionego kraweznika.
6.4.2.3. Rowno$¢ gornej powierzchni kraweznikéw

Przy ustawianiu kraweznikow nalezy sprawdzac:
Rownos¢ goérnej powierzchni krawgznikow, sprawdzane przez przylozenie w dwoch punktach na kazde 100 m krawgznika, czterometrowej laty, przy czym przeswit

pomigdzy gorna powierzchnia kraweznika i przytozona fata nie moze przekraczac 1 cm.
6.4.2.4. Dokladnos¢ wypelnienia spoin
Doktadno$¢ wypetnienia spoin bada sig co 10 metréw. Spoiny musza by¢ wypelnione catkowicie na petna glebokos¢.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” .
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest 1 m (metr) ustawionego krawgznika betonowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem

tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Rodzaje odbiorow

-0dbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu (fawa betonowa),
-0dbior ostateczny (wszystkie elementy robot objetych n/n SST),

-0dbiér pogwarancyjny,

zgodnie z zasadami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m krawgznika betonowego obejmuje:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

—  dostarczenie materiatow na miejsce wbudowania,

66



—  oznakowanie robot,

—  wykonanie szalunku pod tawy fundamentowe,

—  wykonanie lawy,

—  wykonanie podsypki,

—  ustawienie kraweznikow na podsypce,

—  wypelnienie spoin krawgznikow zaprawa,

—  zasypanie zewngtrznej $ciany kraweznika gruntem i ubicie,

—  przeprowadzenie badan i pomiarow wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

Zgodnie z dokumentacja projektowa nalezy ustawi¢ krawgzniki betonowe w ilosci:

ULICA SPORTOWA ULICA
PARTYZANTOW
odcinek 1 odcinek 2
873,682 507,976 1059,49

W przypadku ulicy Sportowej — odcinek 1 uwzgledniono krawezniki na wjezdzie na stadion i na parkingach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2. PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe

3. PN-B-06250 Beton zwykty

4. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonow i zapraw

5. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego

6. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych

7. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka

8. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych

9. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
10. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci
11. PN-B32250 Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw
12. PN-N-03010 Statystyczna kontrola jakosci. Losowy wybor jednostek produktu do probki.
13. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa
14. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
15. BN-64/8845-02 Krawezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbioru.
16. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic, parkingow i torowisk tramwajowych. Wspolne wymagania i badania
17. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza chodnikowe
18. PN/EN-45014 Ogolne kryteria dotyczace deklaracji zgodno$ci wydanej przez dostawcow.

10.2. Inne dokumenty

19. Komunikat Polskiego Komitetu Normalizacji, Miar i Jako$ci z dnia 29 maja 1987 r. i z dnia 30 lipca 1989 r. w

sprawie zmian do norm branzowych.

20. Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPED), Transprojekt - Warszawa, 1979 1 1982 r.
D - 08.02.02
CHODNIK Z BRUKOWEJ KOSTKI BETONOWEJ
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem chodnika z

brukowej kostki betonowej w ramach budowy NAWIERZCHNI JEZDNI, PARKINGOW, CHODNIKOW i WIAZDOW ulicy Sportowej i Partyzantow w Grajewie.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w p.1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonaniem chodnika oraz schodow terenowych z brukowej kostki

betonowej gr. 6 cm.
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1.4. OkreSlenia podstawowe
1.4.1. Chodniki — wydzielone i umocnione powierzchnie drogi, ulicy lub placu przeznaczonego wytacznie dla ruchu pieszego.

1.4.2. Obramowanie chodnikéw —umocnienie ich bocznych krawgdzi, wykonane z krawgznikow /obrzezy/ betonowych, kostki, klinkieru lub innego materiatu.
1.4.3. Betonowa kostka brukowa - ksztaltka wytwarzana z betonu metoda wibroprasowania. Produkowana jest jako ksztaltka jednowarstwowa lub w dwoch warstwach

potaczonych ze sobg trwale w fazie produkcji.

1.4.4. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00

,Wymagania ogélne” .
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” .

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

s

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne™ .
2.2. Materialy do wykonania nawierzchni z kostki brukowej betonowej

Materiatami stosowanymi przy budowie nawierzchni z kostki brukowej betonowej, zgodnie z zasadami n/n SST sa:

2.2.1. Betonowa kostka brukowa gr. 6 cm z betonu klasy B60.

2.2.1.1. Wyglad zewnetrzny, ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej
Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, peknig¢, plam i ubytkow. Powierzchnia gorna kostek powinna by¢ rowna i szorstka, a krawedzie kostek rowne i
proste, wklgsnigcia nie powinny przekracza¢ 2 mm dla kostek o grubosci 60 mm.

Tolerancje wymiarowe wynosza:

—  na dlugosci +3 mm,
—  na szeroko$ci +3 mm,
—  na grubosci +5 mm.

Do wykonania nawierzchni chodnikoéw nalezy zastosowac¢ kostki brukowe koloru szarego.

2.2.1.2. Wytrzymalo$¢ na $ciskanie

Wytrzymatos¢ na $ciskanie po 28 dniach ( $rednio z 6-ciu kostek) nie powinna by¢ mniejsza niz 60 MPa.

Dopuszczalna najnizsza wytrzymato$¢ pojedynczej kostki nie powinna by¢ mniejsza niz 50 MPa ( w ocenie statystycznej co najmniej 10 kostek ).
2.2.1.3. Nasigkliwos¢

Nasigkliwo$¢ betonu powinna by¢ zgodna z wymogami normy PN-B-06250 [1] i wynosi¢ nie wigcej niz 5 %.

2.2.1.4. Odpornos¢ na dzialanie mrozu

Odpornos¢ na dziatanie mrozu powinna by¢ badana zgodnie z wymogami normy PN-B-06250 [1].

Odporno$¢ na zamrazanie, po 50 cyklach zamrazania i odmrazania jest wystarczajaca jesli:
a) probki nie wykazuja peknigc,
b) strata masy nie przekracza 5 %,

¢) obnizenie wytrzymato$ci na $ciskanie w stosunku do wytrzymatosci probek nie zamrazanych nie jest wigksza niz 20 %.

2.2.1.5. Scieralnosé
Scieralno$¢ na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 nie powinna przekraczaé¢ 4 mm.

2.2.2. Materialy do produkcji betonowych kostek brukowych

2.2.2.1. Cement

Do produkeji kostki brukowej nalezy stosowa¢ cement portlandzki, bez dodatkow, klasy nie nizszej niz ,,32,5”. Zaleca si¢ stosowanie cementu o jasnym

kolorze. Cement powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-19701 [4].
2.2.2.2. Kruszywo
Nalezy stosowac kruszywa mineralne odpowiadajace wymaganiom PN-B-06712 [3].
Uziarnienie kruszywa powinno by¢ ustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki betonowej, przy zatozonych parametrach wymaganych dla produkowanego wyrobu.

2.2.3. Piasek gruboziarnisty - odpowiadajacy wymaganiom normy PN-B-06712 [3] do wykonania podsypki.

2.2.4. Piasek droboziarnisty do zamulania spoin, spetniajacy wymagania normy PN-B-06711 [2].
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3.SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w sST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
3.2. Sprzet do wykonania chodnika z kostki brukowej
Roboty zwiazane z wykonywaniem nawierzchni z kostki brukowej betonowej mozna wykonywaé¢ recznie przy pomocy drobnego sprzetu z zastosowaniem wibratorow
plytowych z ostong z tworzywa sztucznego, ubijakow recznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .

4.2. Transport materialéw do wyk hodnikéw z b wych kostek brukowych

Warunki transportu materiatdw podano w p.4.2. SST D.08.04.01.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” .
5.2.1. Podsypka

Na podsypkg nalezy stosowaé piasek gruby, odpowiadajacy wymaganiom PN-B-06712 [3].

Grubo$¢ podsypki po zaggszczeniu powinna wynosi¢ 5 cm. Podsypka powinna by¢ zwilzona woda, zaggszczona i wyprofilowana.

5.2.2. Ukladanie chodnika z betonowych kostek brukowych

Kostke uktada si¢ na podsypce lub podtozu piaszezystym w taki sposob, aby szczeliny migdzy kostkami wynosity od 2 do 3 mm. Kostkg nalezy uktadac ok. 1,5
cm wyzej od projektowanej niwelety chodnika, gdyz w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega zaggszczeniu.

Po utozeniu kostki, szczeliny nalezy wypehic¢ piaskiem, a nastgpnie zamie$¢ powierzchni¢ utozonych kostek przy uzyciu szczotek recznych lub mechanicznych
i przystapi¢ do ubijania nawierzchni chodnika.

Do ubijania utozonego chodnika z kostek brukowych, stosuje si¢ wibratory ptytowe z ostona z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i
zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku srodka i jednoczesnie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupetni¢ szczeliny materialem do wypelnienia i zamies¢ nawierzchnig. Chodnik z wypetnieniem spoin piaskiem nie wymaga

pielggnacji - moze by¢ zaraz oddany do uzytkowania.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” .
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien uzyska¢ od dostawcow materialow deklaracje zgodnosci oraz wykona¢ badania materiatow

przeznaczonych do wykonania robot i przedstawi¢ wyniki Inzynierowi w celu akceptacji materiatléw, zgodnie z wymogami podanymi w pkt. 2 n/n specyfikacji.
6.3. Badania w czasie rob6t
6.3.1. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkéw poprzecznych i podtuznych polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacja projektowa

oraz pkt 5.2.2 niniejszej SST.
6.3.2. Sprawdzenie wykonania chodnika

Sprawdzenie prawidtowosci wykonania chodnika z betonowych kostek brukowych polega na stwierdzeniu zgodnosci wykonania z dokumentacja projektowa
oraz wymaganiami pkt 5.2.2. niniejszej SST:
—  pomierzenie szerokosci spoin,
—  sprawdzenie prawidtowosci ubijania (wibrowania),
—  sprawdzenie prawidtowosci wypehienia spoin,

—  sprawdzenie, czy przyjety desen (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.
6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych chodnika

6.4.1. Sprawdzenie rownosci chodnika
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2
Sprawdzenie réwno$ci nawierzchni przeprowadza¢ nalezy fata co najmniej 2 razy na poszczegodlnych odcinkach ulozonego chodnika i w miejscach

watpliwych, jednak nie rzadziej niz raz na 50 m chodnika. Dopuszczalny przeswit pod tata 4 m nie powinien przekracza¢ 1,0 cm.

6.4.2. Sprawdzenie profilu podtuznego

Sprawdzenie profilu podtuznego przeprowadza¢ nalezy za pomoca niwelacji, biorac pod uwagg punkty charakterystyczne, jednak nie rzadziej niz co 100 m.

Odchylenia od projektowanej niwelety chodnika w punktach zatamania niwelety nie moga przekracza¢ + 3 cm.

6.4.3. Sprawdzenie przekroju poprzecznego

Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokonywaé nalezy szablonem z poziomica, co najmniej 2 razy na poszczegdlnych odcinkach utozonego chodnika i w

miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz co 50 m. Dopuszczalne odchylenia od projektowanego profilu wynosza + 0,3%.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest 1 m (metr kwadratowy) wykonanego chodnika z brukowej kostki betonowe;j.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .

Do odbioru Wykonawca przedstawi deklaracje zgodnosci uzyskane od dostawcow materiatow, wyniki pomiaréw i badan z biezacej kontroli materiatow i robot.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem

tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Rodzaje odbiorow

-0dbior ostateczny,

-0dbiér pogwarancyjny,

zgodnie z zasadami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” .

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

2
Cena wykonania 1 m chodnika z brukowe;j kostki betonowej obejmuje:

—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

—  dostarczenie materiatow na miejsce wbudowania,

—  wykonanie podsypki,

—  ulozenie kostki brukowej wraz z zaggszczeniem i wypelnieniem szczelin,

—  przeprowadzenie badan i pomiarow wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

Zgodnie z dokumentacja projektowa roboty zwiazane z utozeniem nawierzchni z betonowe;j kostri brukowej grub. 6 cm obejmuja powierzchnig

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-06250

2. PN-B-06711
3. PN-B-0672

4. PN-B-19701
5. PN-B-32250

ULICA SPORTOWA ULICA PARTYZANTOW
odcinek 1 odcinek 2
1043,237 611,965 1068,25
Beton zwykty

Kruszywa mineralne. Piasek do betonow i zapraw.
Kruszywa mineralne do betonu zwyklego
Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci

Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw



6. PN-N-03010 Statystyczna kontrola jakosci. Losowy wybor jednostek produktu do probki.

7. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic, parkingow i torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania
8. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.

10. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe . Pomiar rowno$ci nawierzchni planografem i fata.

10.2. Inne dokumenty

11. Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPED), Transprojekt —-Warszawa, 19791 1982 r.

D - 08.03.01
BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwiazanych z ustawieniem
betonowego obrzeza chodnikowego w ramach budowy NAWIERZCHNI JEZDNI, PARKINGOW, CHODNIKOW i WIAZDOW ulicy Sportowej i Partyzantow w

Grajewie.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p.1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z ustawieniem betonowego obrzeza chodnikowego i obejmuja:
-ustawienie obrzezy betonowych o wymiarach 20x6 cm na obramowaniu chodnikow i zielencow, oraz wykonanie obramowania wjazdow bramowych /obrzeza wtopione/ -

30x8 cm
1.4. OkreSlenia podstawowe

1.4.1. Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajace jednostronnie lub dwustronnie ciagi komunikacyjne od terendw nie przeznaczonych do

komunikacji.

1.4.2. Podsypka- warstwa wyrdwnawcza utozona bezposrednio na podtozu ziemnym lub tawie

1.4.3.Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania oglne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” .

2.2. Materialy do wykonania obrzezy betonowych

Materiatami stosowanymi przy ustawieniu obrzezy betonowych zgodnie z zasadami n/n SST sa:

2.2.1. Obrzeza betonowe

Obrzeza betonowe 6x20x100 cm i 8x30x75 cm gat. I, odpowiadajace wymaganiom BN-80/6775-04/04 [9] i BN-80/6775-03/01 [8], oraz Komunikatu Polskiego Komitetu
Normalizacji, Miar i Jakosci z dnia 30 lipca 1989 r. [10], z betonu produkowanego wg PN-B-06050 [2], klasy B30.

Wytrzymato$¢ betonu na $ciskanie powinna by¢ zgodna z PN-B-06050 [2] dla danej klasy betonu, nasigkliwos¢ —nie powinna by¢ wigksza niz 4 %.

Odporno$¢ na dziatanie mrozu zgodnie z PN-B-06050 [2] —stopien mrozoodpornosci F 75.

Scieralno$¢ na tarczy Boehmego zgodnie z BN-80/6775-03/04 [9] nie powinna przekraczaé dla obrzeza gat. I — 3 mm, nosnosé elementow nie powinna byé mniejsza niz 2,3

kN.

2.2.1.1. Dopuszczalne odchylki wymiaréw obrzezy

Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrzezy wg BN-80/6775-03/04 [9] podano w p.2.2.1.1. SST D.08.01.01.

2.2.1.2. Dop alne wady i uszkodzenia obrzezy

Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy podano w p.2.2.1.1. SST D.08.01.01.



2.2.1.3. Skladowanie

Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegregowane wedtug rodzajow i gatunkow.
Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy uktada¢ z zastosowaniem podktadek i przektadek drewnianych o wymiarach co najmniej: grubo$¢ 2,5 cm, szerokos¢ 5

cm, dtugo$¢ minimum 5 cm wigksza niz szerokos¢ obrzeza.

2.2.2. Zwir, piasek naturalny

Zwir do wykonania fawy powinien odpowiadaé wymaganiom PN-B-11111 [4], a gruboziarnisty piasek - wymaganiom PN-B-11113 [5].

3.SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” .

Roboty wykonuje sig rgeznie przy zastosowaniu drobnego sprzg¢tu pomocniczego.
3.2. Sprzet do ustawiania obrzezy

Roboty wykonuje sig rgcznie przy zastosowaniu drobnego sprzgtu pomocniczego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” .

4.2. Transport materialow do wykonywania obrzezy

4.2.1. Obrzeza betonowe
Transport obrzezy betonowych powinien by¢ zgodny z p.4.2.1 SST D-08.01.01 , Krawezniki betonowe”.
4.2.2. Zwir, piasek naturalny

Transport zwiru i piasku powinien by¢ zgodny z p.4.2.4 SST D-08.01.01 ,,Krawezniki betonowe”.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .

5.2. Zakres wykonywanych robét
5.2.1. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypke (fawg) nalezy wykonywa¢ zgodnie z PN-B-06050 [1].

‘Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom fawy w planie.
5.2.2. Podsypka (lawa)
Podsypka (fawa) ze zwiru lub piasku $rednio- lub gruboziarnistego, o grubosci warstwy 3 cm po zaggszczeniu.
5.2.3. Ustawienie betonowych obrzezy chodnikowych

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawia¢ na wykonanym podlozu w miejscu i ze $wiattem (odlegloscia gornej powierzchni obrzeza od ciagu
komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokumentacji projektowe;.

Zewngtrzna $ciana obrzeza powinna by¢ obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.
Na tukach mozna ustawia¢ obrzeza tukowe lub krotkie obrzeza odpowiednio docigte. Luki o promieniach powyzej 15 m mozna wykonywac¢ z obrzezy prostych.

Spoiny nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Nalezy wypelni¢ je piaskiem na peina glgbokos¢.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” .
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien uzyska¢ od dostawcOéw materialéw zgodnosci oraz wykona¢ badania materialow przeznaczonych do
ustawienia betonowych obrzezy chodnikowych i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji.
Sprawdzenie wygladu zewngtrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu przez pomiar i policzenie uszkodzen wystgpujacych na

powierzchniach i krawedziach elementu, zgodnie z wymaganiami podanymi w p.2.2.1.1.12.2.1.2.
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Sprawdzenie katow prostych w narozach elementow wykonuje si¢ przez przytozenie katownika do badanego naroza i zmierzenia odchytek z doktadnoscia do 1 mm.

Badania pozostatych materialow powinny obejmowac wszystkie wlasciwosci okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatow wymienionych w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie robot nalezy sprawdza¢ wykonanie:

a)  koryta pod podsypke (fawe) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2.1,

b) podloza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypki (fawy) ze zwiru lub piasku - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2.2,

c) ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2.3, przy dopuszczalnych odchyleniach:

— linii obrzeza w planie, ktore moze wynosi¢ + 2 cm na kazde 100 m dtugosci obrzeza,

—  niwelety gornej ptaszczyzny obrzeza , ktore moze wynosi¢ 1 cm na kazde 100 m dtugosci obrzeza,

—  wypelnienia spoin, sprawdzane co 10 metrow, ktére powinno wykazywac catkowite wypehienie badanej spoiny na pelna glgbokosé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” .

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest 1 m (metr) ustawionego betonowego obrzeza chodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem

tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Rodzaje odbiorow

-0dbior ostateczny,
-0dbiér pogwarancyjny,
zgodnie z zasadami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m betonowego obrzeza chodnikowego obejmuje:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
—  dostarczenie materiatow,
—  wykonanie koryta,
—  rozscielenie i ubicie podsypki,
—  ustawienie obrzeza,
—  wypelnienie spoin,
—  obsypanie zewngtrznej $ciany obrzeza,

—  wykonanie badan i pomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej.

Zgodnie z dokumentacja projektowa roboty obejmuja — obramowanie wjazdow i chodnikow:

ULICA SPORTOWA ULICA
PARTYZANTOW
odcinek 1 odcinek 2
obrzeza betonowe 30x8 cm /obramowania wiazdow 210,78 295,48 93,48
obrzeza betonowe 6x20 cm /obramowanie chodnikow 548,108 445,062 749,5

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
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2. PN-B-06250 Beton zwykty

3. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych

4. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka

5. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek

6. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci

7. PN-N-03010 Statystyczna kontrola jakosci. Losowy wybor jednostek produktu do probki.

8. BN-80/6775-03/01  Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Wspélne wymagania i badania
9. BN-80/6775-03/04  Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza.

10.2. Inne dokumenty

10. Komunikat Polskiego Komitetu Normalizacji, Miar i Jakosci z dnia 30 lipca 1989 r. w sprawie zmian do norm  branzowych

D - 08.04..01
WIJAZDY 1 WYJAZDY Z BRAM I MIEJSCA PARKINGOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwiazanych z wykonaniem wjazdow i
wyjazdow z bram w ramach budowy NAWIERZCHNI JEZDNI, PARKINGOW, CHODNIKOW i WIAZDOW ulicy Sportowe;j i Partyzantow w Grajewie.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p.1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwiazanych z wykonaniem jezdni, ulicy, wjazdow i parkingdw z kostki brukowej betonowej

o grubosci 8 cm.
1.4. OKreSlenia podstawowe
1.4.1. Wjazdy i wyjazdy z bram - miejsca dostgpu do ulicy, przystosowane do ruchu pojazdow wjezdzajacych lub wyjezdzajacych z bram.

1.4.2. Nawierzchnia kostkowa- nawierzchnia, ktorej warstwa $cieralna jest wykonana z kostek z kamienia lub innego materiatu,
1.4.3. Betonowa kostka brukowa — ksztaltka wytwarzana z betonu metoda wibroprasowania. Produkowana jest jako ksztaltka jednowarstwowa lub w dwoch warstwach

potaczonych ze soba trwale w fazie produkcji.

1.4.4. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” .
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .
2.2. Materialy do wykonania nawierzchni z Kostki

Materiatami stosowanymi do wykonania nawierzchni wjazdéw i wyjazdéw z bram sa:
2.2.1. Betonowa kostka brukowa grub. 8 cm.
2.2.1.1. Wyglad zewnetrzny, ksztalt, wymiary i Kkolor kostki brukowej

Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, peknig¢, plam i ubytkow. Powierzchnia gorna kostek powinna by¢ rowna i szorstka, a krawedzie kostek rowne i
proste, wklgsnigcia nie powinny przekracza¢ 2 mm dla kostek o grubosci 80 mm.

Tolerancje wymiarowe wynosza:

—  nadlugosci +3 mm,
—  na szeroko$ci +3 mm,
—  na grubosci +5 mm.

Do wykonania nawierzchni nalezy zastosowac¢ kostki brukowe koloru czerwonego.
2.2.1.2. Wytrzymalo$¢ na $ciskanie
Wytrzymatos$¢ na $ciskanie po 28 dniach ( $rednio z 6-ciu kostek) nie powinna by¢ mniejsza niz 60 MPa.

Dopuszczalna najnizsza wytrzymatos¢ pojedynczej kostki nie powinna by¢ mniejsza niz 50 MPa ( w ocenie statystycznej co najmniej 10 kostek ).
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2.2.1.3. Nasigkliwos$¢

Nasiagkliwos¢ betonu powinna by¢ zgodna z wymogami normy PN-B-06250 [1] i wynosié¢ nie wigcej niz 5 %.

2.2.1.4. Odpornos¢ na dzialanie mrozu

Odpornos¢ na dziatanie mrozu powinna by¢ badana zgodnie z wymogami normy PN-B-06250 [1].

Odporno$¢ na zamrazanie, po 50 cyklach zamrazania i odmrazania jest wystarczajaca jesli:
a) probki nie wykazuja peknigc,
b) strata masy nie przekracza 5 %,

¢) obnizenie wytrzymato$ci na $ciskanie w stosunku do wytrzymatosci probek nie zamrazanych nie jest wigksza niz 20 %.

2.2.1.5. Scieralnosé
Scieralno$¢ na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 nie powinna przekraczaé¢ 4 mm.

2.2.2. Materialy do produkcji betonowych kostek brukowych

2.2.2.1. Cement

Do produkeji kostki brukowej nalezy stosowa¢ cement portlandzki, bez dodatkow, klasy nie nizszej niz ,,32,5”. Zaleca si¢ stosowanie cementu 0 jasnym

kolorze. Cement powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-19701 [4].
2.2.2.2. Kruszywo

Nalezy stosowa¢ kruszywa mineralne odpowiadajace wymaganiom PN-B-06712 [3].
Uziarnienie kruszywa powinno by¢ ustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki betonowej, przy zatozonych parametrach wymaganych dla produkowanego wyrobu.

2.2.3. Cement

Cement uzyty na podsypke cementowo-piaskowa powinien by¢ marki nie nizszej niz ,,32,5° i odpowiada¢ PN-B-19701 [4].
2.2.4. Kruszywo
Kruszywo uzyte na podsypke powinno odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-06712 [3].

Zawarto$¢ pytow w kruszywie na podsypkg cementowo-piaskowa nie moze przekracza¢ 3 %.

2.2.5. Woda

Woda stosowana do podsypki cementowo-piaskowej powinna by¢ odmiany ,,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250 [5].

Barwa wody powinna odpowiada¢ barwie wody wodociagowej. Woda ni powinna wydziela¢ zapach gnilnego i nie powinna zawiera¢ zawiesiny.
Badania wody nalezy wykonywac:

-w przypadku nowego zrodta poboru wody,

-w przypadku podejrzen dotyczacych zmiany parametrow wody, np. zmgtnienie, zapach , barwa.

2.2.6. Piasek gruboziarnisty powinien spetnia¢ wymagania normy PN-B-06712 [3] do wykonania podsypki.

3.SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .
3.2. Sprzet do wykonania wjazddéw i wyjazdow

Roboty zwiazane z wykonywaniem nawierzchni mozna wykonywac r¢eznie przy pomocy drobnego sprzgtu z zastosowaniem wibratorow plytowych, ubijakow
rgeznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .
4.2. Transport materialéw do wykonania nawierzchni

Kostki betonowe moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu w paletach objgtosci do 1 m?, po osiagnigciu przez beton wytrzymatosci minimum 0,7

wytrzymatosci projektowane;j.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

5.2. Zakres wykonywanych robét

5.2.1. Podsypka

Na podsypkg nalezy stosowaé piasek zmieszany z cementem przy uzyciu od 100 do 300 kg cementu na 1 m* piasku o grubosci /po zaggszczeniu/ 5 cm.

Podsypka powinna by¢ ubita, aby nie bylo widocznych $ladéw poruszajacego sig urzadzenia zaggszczajacego.
5.2.2. Ukladanie betonowych kostek brukowych

Kostke uktada si¢ na podsypce cementowo-piskowej, aby szczeliny migdzy kostkami wynosity od 2 do 3 mm. Kostk¢ nalezy uktada¢ ok. 1,5 cm wyzej od
projektowanej niwelety chodnika, gdyz w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega zaggszczeniu.

Po utozeniu kostki, szczeliny nalezy wypehic¢ piaskiem, a nastgpnie zamies¢ powierzchni¢ utozonych kostek przy uzyciu szczotek recznych lub mechanicznych
i przystapi¢ do ubijania nawierzchni .

Do ubijania ufozonych kostek brukowych, stosuje si¢ wibratory ptytowe z ostona z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i
zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku $rodka i jednoczes$nie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupetni¢ szczeliny materialem do wypetnienia i zamie$¢ nawierzchnig.
Do zamulenia spoin kostek nalezy stosowac¢ drobny piasek odpowiadajacy PN-B-06711 [12].

Nawierzchni o spoinach wypetnienych piaskiem nie wymaga pielegnacji - moze by¢ zaraz oddany do uzytkowania.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” .
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien uzyska¢ od dostawcow materiatow deklaracje zgodnosci oraz wykona¢ badania materiatow

przeznaczonych do wykonania wjazdow lub wyjazdow i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji, zgodnie z wymaganiami podanymi w p.2. n/n SST.

6.3. Badania w czasie robét

6.3.1. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkéw poprzecznych i podtuznych polega na stwierdzeniu zgodnos$ci z dokumentacja projektowa

oraz pkt 5.2.2 niniejszej SST.
6.3.2. Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidlowosci wykonania nawierzchni z betonowych kostek brukowych polega na stwierdzeniu zgodnosci wykonania z dokumentacja
projektowq oraz wymaganiami pkt 5.2.2. niniejszej SST:
—  pomierzenie szerokosci spoin,
—  sprawdzenie prawidtowosci ubijania (wibrowania),
—  sprawdzenie prawidtowosci wypehienia spoin,

—  sprawdzenie, czy przyjety desen (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.
6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
6.4.1. Sprawdzenie rownos$ci nawierzchni
Sprawdzenie rownos$ci nawierzchni przeprowadzaé nalezy fata 4-metrowa.
Dopuszczalny przeswit pod fata nie powinien przekracza¢ 0,8 cm.

6.4.2. Rz¢dne nawierzchni

Roznice pomigdzy rzgdnymi wykonanej nawierzchni i rzgdnymi wymaganymi nie moga przekracza¢ + 1 cm.
6.4.3. Szerokos$¢ nawierzchni

Szeroko$ci nawierzchni nie moga sig r6zni¢ od szerokosci projektowanej o wigeej niz + Scm.
6.4.4.Uksztaltowanie osi nawierzchni w planie

Odchylenie osi nawierzchni wjazdu w planie nie powinno przekraczaé 5 cm.

6.4.5. Grubos¢ podsypki

Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubo$ci nie powinny przekracza¢ + 1 cm.

6.5. Czestotliwos¢ pomiarow

Pomiary cech geometrycznych wymienionych w p.6.4. powinny by¢ przeprowadzane nie rzadziej niz 1 raz na kazdym wjezdzie lub wyjezdzie bramowym.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” .
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest 1 m (metr kwadratowy) wykonanego wjazdu lub wyjazdu z bram.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” .
Do odbioru Wykonawca przedstawi deklaracje zgodnosci uzyskane od dostawcow materiatow, wyniki pomiaréw i badan z biezacej kontroli materialow i robot.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem

tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Rodzaje odbioréw

-odbidr ostateczny,
-odbidr pogwarancyjny,

zgodnie z zasadami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” .
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 wjazdu i parkingdw obejmuje:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
—  dostarczenie na miejsce wbudowania materiatow,
—  rozscielenie podsypki cementowo-piaskowej,
—  wykonanie nawierzchni ,
—  wypetnienie spoin piaskiem,

—  przeprowadzenie badan i pomiarow wymaganych w specyfikacji techniczne;.

Zgodnie z dokumentacja projektowa nawierzchnig z kostki brukowej betonowej gr. 8 cm nalezy wykona¢ nawierzchnig wjazdow i parkingdéw o tacznej powierzchni :

ULICA SPORTOWA ULICA PARTYZANTOW
odcinek 1 odcinek 2
706,70 562,25 206,00
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-06250 Beton zwykty
2. PN-B-06711 Kruszywa mineralne. Piasek do betonow i zapraw.
3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego
4. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci
5. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw
6. PN-N-03010 Statystyczna kontrola jakosci. Losowy wybor jednostek produktu do probki.
7. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic, parkingdéw i torowisk tramwajowych. Wspodlne wymagania i badania
8. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych
9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.
10. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe . Pomiar réwnos$ci nawierzchni planografem i fata.

10.2. Inne dokumenty

11. Katalog powtarzalnych elementow drogowych (KPED), Transprojekt —Warszawa, 19791 1982 r.
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) D-08.05.03
SCIEKI Z KOSTKI KAMIENNEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwiazanych z wykonaniem $ciekoéw z
kostki kamiennej w ramach budowy NAWIERZCHNI JEZDNI, PARKINGOW, CHODNIKOW i WIAZDOW ulicy Sportowe; i Partyzantow w Grajewie.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdlowa specytikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p.1.1.
1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z wykonaniem $ciekow z kostki kamienne; .
1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem:

—  Sciekow ulicznych przykrawgznikowych z kostki kamiennej nieregularne;j i rzgdowej,
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Sciek przykraweznikowy - element konstrukcji jezdni stuzacy do odprowadzenia wod opadowych z nawierzchni jezdni i chodnikéw do projektowanych odbiornikéw

(np. kanalizacji deszczowej).

1.4.32 Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania

ogolne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Kostka kamienna

Kostka kamienna nieregularna i rzgdowa, stosowana do wykonania $ciekow powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-B-11100 [1]. Powinna to by¢ kostka klasy
1, gatunku 1. Ksztalt, wymiary i dopuszczalne odchytki wymiarowe dla kostki nieregularnej i rzgdowej podano w OST D-05.03.01 ,,Nawierzchnia z kostki kamienne;j”.
‘Wymagane cechy fizyczne i wytrzymato$ciowe dla kostki kamiennej klasy I, sa nastgpujace:
—  wytrzymalo$¢ na $ciskanie w stanie powietrzno-suchym, nie mniej niz 160 MPa,
—  Scieralno$¢ na tarczy Boehmego, nie wigcej niz 0,2 cm,
—  wytrzymalo$¢ na uderzenie (zwigzto$c), liczba uderzen, nie mniej niz 12,
—  nasiakliwo$¢ woda, nie wigcej niz 0,5%.

Kostke nieregularng mozna sktadowa¢ w pryzmach. Kostke rzgdowa nalezy ustawia¢ w stosach. Wysokos¢ stosu lub pryzm nie powinna przekracza¢ 1 m.
2.3. Inne materialy

Wymagania dla: kraweznik6w, betonu na fawe, sktadnikéw betonu, piasku na podsypke oraz wody podano w OST D-08.05.02 , Scieki klinkierowe™.
3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania $cieku

Roboty mozna wykonywac rgcznie z zastosowaniem nastgpujacego sprzgtu:
—  betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw,

—  ubijakow recznych i mechanicznych do ubijania kostki.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport materialow

Wymagania dotyczace transportu kraweznikow, sktadnikow betonu i piasku na podsypke podano w SST D-08.01.01 ,,Krawezniki betonowe”, a transportu
kostki w OST D-05.03.01 ,,Nawierzchnia z kostki kamiennej”.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do wykonania $cieku nalezy wytyczy¢ lini¢ krawegznika i 0§ $cicku zgodnie z dokumentacja projektowa. Dla $cieku umieszczonego

migdzy jezdniami (nawierzchniami) o$ $cieku stanowi o$ koryta pod tawe.
5.3. Wykonanie wykopu, lawy i ustawienie kraweznikéw

Wykonanie wykopu pod tawe, tawy betonowej dla $cieku przykraweznikowego i migdzyjezdniowego oraz ustawienie krawgznikow na tawach powinno byé

zgodne z dokumentacja projektowaq oraz postanowieniami SST D-08.01.01 ,,Krawegzniki betonowe”.
5.4. Wykonanie $cieku z kostki kamiennej

Ogolne wymagania dotyczace ukfadania kostki kamiennej podano w OST D-05.03.01 ,Nawierzchnia z kostki kamiennej”.

Rodzaj i wymiary $cieku powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa. Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, to najczesciej stosuje sig $cieki
przykrawegznikowe i migdzyjezdniowe z 2 rzgdéw kostki kamiennej nieregularnej lub rzgdowej, obnizonych w stosunku do krawgdzi nawierzchni o 1 do 2 cm.

Na tawie betonowej nalezy wykona¢ podsypke cementowo-piaskowa o grubosci zgodnej z dokumentacja projektowa i wymaganiami podanymi w OST D-
05.03.01 ,,Nawierzchnia z kostki kamiennej”.

Na wykonanej podsypce nalezy utozy¢ $ciek z kostki nieregularnej lub rzedowej, z zachowaniem wymaganej w dokumentacji projektowej niwelety Scieku.
Szeroko$¢ spoin migdzy poszczegoélnymi kostkami nie powinna przekracza¢ 12 mm. Utozona kostke nalezy ubi¢ przy pomocy ubijakow recznych lub mechanicznych. Kostki
peknigte nalezy wymienic na cate.

Wypehienie spoin nalezy wykonywa¢ zgodnie z warunkami podanymi w OST D-05.03.01 ,,Nawierzchnia z kostki kamiennej”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania materialéw przeznaczonych do wykonania $cieku z kostki kamiennej i przedstawi¢
wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji.

Badania kostki powinny by¢ wykonane w zakresie i z czgstotliwoscia wg OST ~ D-05.03.01 ,,Nawierzchnia z kostki kamienne;j”.

Badania pozostatych materiatow stosowanych do wykonania $cieku z kostki kamiennej powinny obejmowac wszystkie wiasciwosci, ktore zostaty okreslone w

przepisach podanych dla odpowiednich materialéw w pkt 2.
6.3. Badania w czasie robot

W czasie rob6t nalezy wykonywaé badania i pomiary $cieku z kostki wg zakresu i z czgstotliwoscia podana w OST D-08.05.02 ,,Scieki klinkierowe™.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m (metr) wykonanego $cieku z kostki kamienne;j.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.
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Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem

tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
- wykop pod fawg,
—  wykonana tawa,

—  wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m $cieku z kostki kamiennej obejmuje:
—  prace pomiarowe i przygotowawcze,
—  dostarczenie materiatow,
—  wykonanie wykopu pod tawe,
—  ew. wykonanie szalunku,
—  wykonanie lawy,
—  pielggnacjg betonu i ew. rozbiorke szalunku,
—  wykonanie podsypki, ustawienie krawgznikow,
—  wypelnienie spoin,
—  ulozenie $cieku z kostki kamiennej nieregularnej lub rzgdowej, z wypetnieniem spoin i pielegnacja $cieku,
—  zasypanie zewnetrznej $ciany krawegznikow gruntem i ubicie,

—  przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji techniczne;.

ULICA SPORTOWA ULICA PARTYZANTOW
odcinek 1 odcinek 2
- - 24,00
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Norma
PN-B-11100 Materiaty kamienne. Kostka drogowa

D.09.01.01 .
WYKONANIE TRAWNIKOW DYWANOWYCH

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem n/n Szczegotowa Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem trawnikow dywanowychw ramach budowy
NAWIERZCHNI JEZDNI, PARKINGOW, CHODNIKOW i WIAZDOW ulicy Sportowej i Partyzantow w Grajewie.
1.2 Zakres stosowania SST

Szczegodtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w n/n Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej dotycza:

wykonania trawnikow dywanowych
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Humusowanie - przykrycie zielenca ziemia rolinng w celu zapewnienia dobrego wzrostu trawy i jej przyjecia sig.

1.4.2. Material roslinny - sadzonki drzew, krzewow, kwiatow jednorocznych i wieloletnich.



Pozostate okre$lenia sa zgodne z obowigzujacymi polskimi normami i definicjami podanymi w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatow podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
2.2. Ziemia urodzajna

Ziemia urodzajna powinna posiada¢ nastgpujace charakterystyki:

—  ziemia rodzima - powinna by¢ zdjgta przed rozpoczgciem robot budowlanych i zmagazynowana w pryzmach nie przekraczajacych 2 m wysokosci,
2.2.1. Humus

Humus powinien by¢ ziemia urodzajna o zawartoéci od 3 do 20% sktadnikéw organicznych. Humus powinien by¢ pozbawiony kamieni wigkszych od 5 ¢cm i wolny od

zanieczyszczen obcych. Do humusowania skarp nalezy uzy¢ ziemig rolinng zdjgta z pasa robot ziemnych i sktadowana zgodnie z SST D.01.02.02.

2.2.2. Nasiona traw

Wybor gatunkow traw nalezy dopasowa¢ do warunkow miejscowych, a wige do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia. Najlepiej nadaja si¢ do tego specjalne mieszanki
traw, majace geste i drobne korzonki.

Do obsiania skarp nalezy uzy¢ nasion uniwersalnej mieszanki traw o gwarantowane;j jakosci, speliajacej wymagania normy PN-R-65023.
2.4. Nawozy mineralne

Nawozy mineralne powinny by¢ w opakowaniu, z podanym sktadem chemicznym (zawarto$¢ azotu, fosforu, potasu - N.P.). Nawozy nalezy zabezpieczy¢ przed

zawilgoceniem i zbryleniem w czasie transportu i przechowywania.

3. SPRZET

3.1. ‘Wymagania ogélne dotyczace sprzetu
Wymagania ogdlne dotyczace sprzgtu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
3.2. Sprzet do wykonania robét

Do wykonania robot nalezy stosowaé nastepujacy sprzet zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru:
- roéwniarki przeznaczone do wyrdwnywania skarpy,

ubijaki o rgcznym prowadzeniu, wibratory samobiezne lub plyty ubijajace do zaggszczania,

- glebogryzarek, plugdw, kultywatorow, bron do uprawy gleby,

- watu kolczatki oraz watu gladkiego do zaktadania trawnikow,

- kosiarki mechanicznej do pielggnacji trawnikow,

Pozostate roboty moga by¢ wykonane r¢cznie.

4. TRANSPORT

4.1. ‘Wymagania ogélne dotyczace transportu
Wymagania ogdlne dotyczace transportu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport materialow

4.2.1. Transport humusu

Transport humusu moze by¢ wykonywany dowolnymi $rodkami transportu.

4.2.2. Transport nasion traw

Srodki transportowe powinny by¢ czyste i zabezpieczajace nasiona przed zamoknigciem oraz obnizeniem ich wartosci siewnej.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonywania robét

Ogolne zasady wykonywania robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.
Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot, uwzgledniajace wszystkie warunki w jakich beda wykonywane

zielence na rondzie oraz nasadzenia zieleni na rondzie.
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5.2. Trawniki
5.2.1. Wymagania dotyczace wykonania trawnikow

Wymagania dotyczace wykonania robot zwiazanych z trawnikami sa nastgpujace:

—  teren pod trawniki musi by¢ oczyszczony z gruzu i zanieczyszczen,

—  przy zakladaniu trawnikow na gruncie rodzimym krawegznik powinien znajdowac sig 2 do 3 cm nad terenem,
—  teren powinien by¢ wyréwnany i splantowany,

—  ziemia urodzajna powinna by¢ rozécielona rowna warstwa o $redniej grubosci 5 cm i starannie wyréwnana,
—  przed siewem nasion trawy ziemig nalezy watowa¢ watem gtadkim, a potem walem - kolczatka lub zagrabic,
—  siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne,

—  okres siania - najlepszy okres wiosenny, najpozniej do potowy wrzesnia,

—  naterenie ptaskim nasiona traw wysiewane sa w ilosci od 1 do 4 kgna 100 m ,

—  na skarpach nasiona traw wysiewane sa w ilosci 4 kg na 100 m ,

—  przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziemia grabiami lub watem kolczatka,

—  po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ walowana lekkim watem w celu ostatecznego wyréwnania i stworzenia dobrych warunkéw dla podsiakania wody. Jezeli

przykrycie nasion nastapito przez watowanie kolczatka, mozna juz nie stosowaé watu gtadkiego,

—  mieszanka nasion trawnikowych moze by¢ gotowa lub wykonana wg sktadu podanego w SST.

5.2.2. Pielegnacja trawnikéw

Najwazniejszym zabiegiem w pielggnacji trawnikow jest koszenie:

—  pierwsze koszenie powinno by¢ przeprowadzone, gdy trawa osiagnie wysokos$¢ okoto 10 cm,

—  nastgpne koszenia powinny si¢ odbywa¢ w takich odstgpach czasu, aby wysoko$¢ trawy przed kolejnym koszeniem nie przekraczata wysokosci 10 do 12 cm,

—  koszenia trawnikow w catym okresie pielegnacji powinny si¢ odbywaé czesto i w regularnych odstepach czasu, przy czym czgsto$¢ koszenia i wysoko$¢ cigeia, nalezy

uzaleznia¢ od gatunku wysianej trawy,

—  chwasty trwate w pierwszym okresie nalezy usuwac¢ r¢cznie; srodki chwastobdjcze o selektywnym dziataniu nalezy stosowaé z duza ostroznoscia i dopiero po okresie 6

miesigcy od zatozenia trawnika.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

6.2. Kontrola przed rozpocze¢ciem robot

Przed wykonaniem umocnienia skarp Wykonawca powinien sprawdzi¢ jako§¢ uzywanych materiatow w zakresie zgodno$ci z wymaganiami podanymi w pkt. 2.2.

6.3. Trawniki

Kontrola w czasie wykonywania trawnikow polega na sprawdzeniu:

—  oczyszczenia terenu z gruzu i zanieczyszczen,

—  okreslenia ilo$ci zanieczyszczen (w m ),

—  pomiaru odlegtosci wywozu zanieczyszczen na zwatke,

—  wymiany gleby jalowej na ziemig urodzajna z kontrola grubosci warstwy rozscielonej ziemi,
—  prawidlowego uwatowania terenu,

—  zgodnosci sktadu gotowej mieszanki traw z ustaleniami dokumentacji projektowej,

—  gestosci zasiewu nasion,

—  prawidlowej czgstotliwosci koszenia trawnikow i ich odchwaszczania,

—  dosiewania plaszczyzn trawnikow o zbyt matej ggstosci wykietkowanych zdziebet trawy.
Kontrola robét przy odbiorze trawnikow dotyczy:

—  prawidtowej gestosci trawy (trawniki bez tzw. ,.tysin”),

—  obecnosci gatunkow niewysiewanych oraz chwastow.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest | m (metr kwadratowy) trawnikow dywanowych na podstawie dokumentacji projektowej i pomiaru w terenie.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

8.2. Sposéb odbioru robot

Do odbioru Wykonawca przedstawi wszystkie deklaracje zgodnos$ci na materiaty, wyniki pomiaréw i badan z biezacej kontroli materialow i robét wedtug p. 6 n/n ST.

Odbidr trawnikow dywanowych obejmuje:

a) odbior ostateczny,

b) odbior pogwarancyjny,

zgodnie z zasadami podanymi w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platnos¢ za 1 m wykonanego zielefica oraz 1 szt. Wykonanych nasadzen drzew i krzewow nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem i ocena jakosci robot w oparciu o wyniki

pomiaréw i badan laboratoryjnych.

Cena wykonania robot obejmuje:

roboty pomiarowe i przygotowawcze (roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu, dowoz ziemi urodzajnej rozécielenie ziemi urodzajnej),

zaktadanie trawnikow,

pielegnacjg trawnikow: podlewanie, koszenie, nawozenie, odchwaszczanie.

dostarczenie i wbudowanie materiatow,
uporzadkowanie terenu,
przeprowadzenie badan i pomiarow wymaganych w SST.

Przewiduje si¢ wykonanie trawnikow o powierzchni :

ULICA SPORTOWA

ULICA PARTYZANTOW

odcinek 1 odcinek 2
767,75 1885,75 1034,00
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
2. PN-R-65023 Materiat siewny. Nasiona roslin rolniczych.
3. PN-G-98011 Torf rolniczy
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