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Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacii obejmuja wymagania ogblne.
oraz dotyczgce zasad prowadzenia robot zwigzanych ze wszytkimi czynnosciami umozliwiajgcymi i majgcymi na
celu budowe oswietlenia ulicznego.
D - 00.00.00

WYMAGANIA OGOLNE

1, WSTEP

1.1, Przedmiot OST
Przedmiotem niniejszej ogoingj specyfikacji technicznej (OST) sq wymagania ogdine dotyczace wykonania i

odbioru robét zwigzanych z budowa oswietlenia ulicznego w miejscowosci Grajewo, ul. Architektéw.

1.2, Zakres stosowania OST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacii
Robét wymienionych w punkcie 1.1,

1.3. Zakres robét objetych OST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogodlne oraz dotyczgce zasad prowadzenia
robdt zwigzanych ze wszytkimi czynnosciami umozliwiajgcymi i majgcymi na celu budowe oswietlenia ulicznego w
miejscowoééi Grajewo, ul. Architektdw.
Zakres obejmuje budowe odwietlenia ulicznego na istniejgcej drodze.
W zakres robdt wechodza:
- budowa linii kablowej nN
- podwieszenie dodatkowego przewodu oéwietleniowego na istn. stupach nN
- montaz 7 kpl. stupow oraz instalacja 16 kpl. opraw
- montaz SO-TL na istn,stupie

1.4. Qkreslenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumiet w kazdym przypadku nastepujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem. stanowiacy calost techniczno-uzytkowa (droga)
albo jego czest stanowiacg odrebny element konstrukeyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezel).

1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazddw oraz ruchu pleszych wraz z
wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specialnie przygotowana, przeznaczona do ruchu poiazdow

obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zaker
1.4.5. Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecia organu wydajacege, wydany
zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowiacy urzedowy dokument przebiegu robot budowianych, stuzacy do
notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokonywanych odbiorow
robot, przekazywania polecen | inngj korespondencji technicznej pomiedzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu,
Wykonawcea i projektantem

1.4.6. Inzynier/Kierownik projektu - osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajacego,
o kidre] wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robét | administrowanie
kontraktem.

1.4.7. Jezdnia - czes< korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.8. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowaZniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu,

1.4.9. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postcju i pasami
dzielacymi jezdnie

1.4.10. Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia.

1.4.11. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukeji nawierzehni.

1.4.12. Ksiazka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do wpisywania przez Wykenawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych
zalgoznikow. Wpisy w ksiazce obmiarow podiegajg potwierdzeniu przez InzynieraiKierownika projektu.




1.4.13. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z ocena jakosci materialéw oraz robot,

1.4.14. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z dokumentacjg projektowg |
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez inZyniera/Kierownika projektu.

1.4.15. Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstw sfuzacych do przejmowania i rozkladania obcigzen od ruchu na
podioZe gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa Scieralna - goma warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.

b) Warstwa wyrownawcza - warstwa stuzaca do wyréwnania niercwnosci podbudowy fub profilu istnigjacej
nawierzchni,

¢} Podbudowa - dolna czeét nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podioze. Podbudowa moze
sktadac sig z podbudowy zasadnicze] i podbudowy pomacnicze.

d} Podbudowa zasadnicza - gorna czest podbudovry spelniajaca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni. Moze ona
skiadat sie z jednej lub dwoch warstw.

e)  Podbudowa pomocnicza - dolna czeé¢ podbudowy speiniajaca, obok funkcji nosnych, funkcie zabezpieczenia
nawierzehni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podioza. Moze zawieraé warstwe mrozoochronng,
odsagczajace lub odcinajaca,

1.4.16. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na plaszozyznie pionowego przekroju w osi drogi lub
obiektu mostowego.

14,18, Cdpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodno$é wykonywanych robdt z dopuszczonymi tolerancjami, a jeéli przedzial
tolerancji nie zostal okreslony - z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robét
budowlanych,

1.4.19. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi |
zwiazanych z niq urzadzen oraz drzew i krzewowr. Pas drogowy moze rowniez obgjmowac teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy urzadzen chroniacych ludzi i srodowisko przed uciazliwosciami powodowanymi przez ruch
na drodze.

1.4.20. Podioze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glebokosci przemarzania.

1.4.21. Polecenie  Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia  przekazane Wykonawey  przez
InZyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z
prowadzeniem budowy.

1.4.22. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacii projekiowej.

1.4.23, Preedsigwzigcie  budowlane - kompleksowa realizacia nowego polaczenia drogowego lub catkowita
modernizacje/przebudowa (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podtuznym) istniejacego
potgczenia.

1.4.24. Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacii zadania budowlanego, na przykiad
droga, kelej, rurociag, kanal, ciag pieszy lub rowerowy itp.

1.4.25. Przetargowa dokumentacja projekiowa - czeS¢ dokumentacji projektowe], ktora wskazuje lokalizacie.
charakterystyke | wymiary obiektu bedacego przedmiotem robét.

1.4.27. Szerokost uzytkowa chiektu - szeroko$é jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegblnych rodzajow
ruchu oraz szerokos¢ chodnikow mierzona w $wietle poreczy mostowych z wylaczeniem konstrukeji przy jezdni dotem
oddzielajgeej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.28. Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ich iiosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich wykonania.

1.4.29. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako tworzace czeét terenu budowy.

1.4.30. Zadanie budowlane - cze$¢ przedsigwziecia budowlanego, stanowiaca odrebna catosé konstrukcyjna fub
technologiczna, zdolng do samodzielnego pelnienia funkcii techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polegaé na
wykonywaniu robot zwiazanych z budowa, modernizacial przebudowa, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub
jej elementu.



1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na terenie
budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami
InZzyniera/Kierownika projekiu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreSlonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy wraz
ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi | administracyjnymi, dziennik budowy. egzemplarz dokumentacji
projektowej i Specyfikacyi Technicznych, kopig decyzji o pozwoleniu na budows, kopie decyzji i zezwolen uzyskanych w
czasie przygotowania robdt do realizacji przez zamawizajacego dla umoziiwienia prowadzenia robot,

Na Wykonawey spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbiory ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyine Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny
koszt,

1.5.2. Dokumentacja projekiowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawierad rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szczegdlowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podzial na dokumentacje projektowa;

-~ Zamawigjacego; wykaz pozycji, kiore stanowia przetargowy dokumentacje projekiows oraz projektowa
dokumentacje wykonawcza {techniczna; | zostang przekazane Wykonawicy,

~ Wykonawcy; wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej kiéra Wvykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowej.

1.8.3. Zgodnosc¢ robot z dokumentacig projekiowa | S8T

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowia cze$¢ umowy, a wymagania okreslone w chotby jednym z nich sg
obowigzujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte bylty w calej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszezegolnych dokumentow obowigzuje kolejnost ich waznosci
wymieniona w .Kontraktowych warunkach ogoinych” (,Ogélnych warunkach umowy™,

Wykonawca nie moze wykorzystywac bledow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomic Inzyniera/Kierownika projektu, ktory podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich
zmian | poprawek,

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pismie sq wazniejsze od wymiardw ckredlonych na podsiawie
odczytu ze skali rysunku,

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja projeklows i SST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowe] | w SST beda uwazane za wartosci docelows, od ktorych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedzialu tolerancii. Cechy materiatow i elementow budowli musza
wykazywaC zgodnost z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczaé dopuszczalnego
przedzialu tolerancyi,

W przypadku, gdy materialy Jub roboty nie beda w pefni zgodne z dokumentacia projektowa lub SST i wplynie
to na niezadowalajacy jakost elementu budewli, fo takie materialy zostang zastapione innymi, a elementy budowli
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

aj Reboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,pod  ruchem”)

Wykonawca jest zobowiazany do ufrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania isinisjacych cbiekiow
{jezdnie, ciagi piesze, znaki drogowe. bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w ckresie
trwania realizacji kontrakiu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot,

Przed przystapieniem do robot ‘Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi | organem zarzadzajacym ruchem, projekt organizacii ruchu |
zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb | postepu robét projekt organizacii ruchu
powinien by¢ na biezaco akiualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projekiu
organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dosfarczy, zainstaiuje | bedzie obsiugiwal wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace fakie jak, zapory, Swiatla ostrzegawcze, sygnaly, ifp., zapewniajac w fen sposcb
bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunkl widocznosci w dziefi i w nocy fych zapor i znakow, dla kibrych jest to
nicodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.




Wszystxie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inzyniera/Kierownika
projektu,

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w migjscach | ilosciach okreslonych  przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika
projekiu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robdt.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyimuie sie, Ze jest wiaczony w ceng
koniraktowsa,

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawea jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do
zakonczenia | odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy. zainstaluje i bedzie utrzymywat tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym:
ogrodzenia. porecze, oswietlenie, sygnaly | znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robot,
wygody spolecznoset i innvch.

W migjscach przylegajgeych do drog otwartych dia ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren
budowy, w sposob uzgodniony z inzynierem/Kierownikiem projektu.

Wiazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojezdow i maszyn pracujacych przy realizacii robdt,
Wykonavica odpowiednio oznakuje w sposob uzgodniony z Inzynierenv/Kierownikiem projektu.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projekty oraz przez umieszczenie, w migjscach i ilosciach okreSlonych  przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podiega odrebnej zaplacie i przyjmuje sig, ze jest wiaczony w ceng
kontraktowa,

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek znat i stosowat w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dotyczace ochrony
$rodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy | wykopy w stanie bez wody stojace;,

b) podejmowat wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie do przepisow i norm dotyczacych
achrony srodowiska na terenie | wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub uciazliwosci dla osob
lub dobr publicznych @ innych, a wynikajacych z nadmiemego hafasu, wibracji, zanieczyszezenia lub innych
przyczyn powstalych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegdiny wzglad na:
1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, skiadowisk, ukopow i drog dojazdowych,
2) srodki ostroznosci | zabezpieczenia przed:
aj zanieczyszcezeniem zbiomikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powistrza pytami i gazami,
¢) mazliwoscia powstania pozaru.
1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny sprzet
przeciwpozarowy, na terenie baz produkeyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w
maszynach | pojazdach.

Materialy fatwopalne beda skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami | zabezpieczone przed
dostepem osdb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dia otoczenia
Materialy, ktore w sposob trwaly s3 szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszezone do uzycia.
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Nie dopuszcza sie uzycia materialow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o steZeniu wigkszym od
dopuszczalnego. okreslonege odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robdt beda mialy aprobate techniczng wydang przez uprawniona,
jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddzialywania tych materialow na Srodowisko.

Materialy, kitore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakodczeniu robot ich szkodliwosc
zanika (np. matenaly pylaste} moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych whudowania.
Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymac zgode na uZycie tych materiatow od
wlasciwych organdw administracii panstwowe],

Jezeli Wykonawca uzyl materiatow szkodliwych dia otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to kansekwencje tego poniesie Zamawiajacy
1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi | za urzadzenia podziemne. takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacii
dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wiadciwe oznaczenie |
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalaci i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zohowiazany jest umiescic w swoim harmonogramie rezerwe czasowq dla wszelkiego rodzaju
robot, kidre maja byC wykonane w zakresie przeloZenia instalacii i urzadzefi podziemnych na terenie budowy |
powiadomic inzyniera/Kierownika projektu | wiadze lokalne o zamiarze rozpoczecia robol O fakcie przypadkowsgo
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwiocznie powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane
wladze oraz bedzie z nimi wspolpracowsl dostarczajac wszelkie] pomocy polrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiadac za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni
ziemi | urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacege.

Inzynier/Kierownik projekiu bedzie na biezace informowany o wszystkich umowach zawartych pomigdzy
Wykonawca a wiascicielami nieruchomosci | dotyczacych korzystania z wiasnosci i drog wewnetrznych. JednakZe, ani
Inzynier/Kierownik projekiu ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowal w takie porozumienia, o iie nie beda one sprzeczne z
postanowieniami zawartymi w warunkach umovsy.

1.5.9. Ograniczenie obeigZen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowac sie do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatow | wyposaZenia na i z terenu robdt. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia |
uzgodnienia od wilasciwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo fadunkow (ponadnormatywnych) | o kazdym
takim przewozie bedzie powiadamial Inzyniera/Kierownika projektu. Inzyniet/Kierownik projekiu moze polecic, aby
pojazdy nie spefniajace tych warunkaw zostaly usuniete z terenu budowy. Pojazdy powodujace nadmierne obcigZenie
osiowe nie beda dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy | Wykonawca bedzie
odpowiadatl za naprawe wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami InZyniera/Kierownika
projekiu.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegat przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy.

W szczegbinosci Wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia craz nie spelniajacych odpowisdnich wymagan santarnych.

Wykonawca zapewni | bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzgt |
odpowiednig odziez dla ochrony Zycia i zdrowia osob zafrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa
publicznege,

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okrelonych powyiej nie podlegaja
odrebnej zapiacie | sg uwzglednione w cenie konirakiowe).

1.5.11. Ochrona i utrzymanie rohot

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robot i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robot od
daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez Inzyniera/Kierownika projektu,

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki
sposth, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostafecznego.

Jesli Wykonawea w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie InZyniera/Kierownika projektu powinien
rozpoczad roboty uirzymaniowe nie poznisj niz w 24 godziny po orzymaniv tego polecenia,
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1.5.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest znac wszystkie zarzadzenia wydane przez wiadze centralne i migjscowe oraz
inne przepisy, regulaminy i wytyczne. ktore sa w jakikolwiek sposb zwiazane z wykonywanymi robotami i bedzie w
pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot,

Wykonawca hedzie przestrzegac praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedziainy za wypelnienie wszelkich
wymagan prawnych odnosnie znakow firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzetu,
materialow Jub urzadzen uZytych lub zwiazanych z wykonywaniem robat | w sposob ciagly bedzie informowad
Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziafaniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.
Wszelkie straty, koszty postepowania, obcigzenia | wydatki wynikle z lub zwiazane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub
specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13. Réwnowainosc norm i zbiorow przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powolane s3 konkretne normy | przepisy, ktore spelniac maja
materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane | zbadane roboty, beda obowigzywaé postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powolanych norm i przepisow o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono
inaczej. W przypadku gdy powelane normy | przepisy sa pafistwowe lub odnosza, sie do konkretnego kraju lub regionu,
moga byc rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewnigjace réwny lub wyzszy poziom wykonania niz
powolane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez inzyniera/Kierownika
projektu. Roznice porniedzy powolanymi normami 2 ich proponowanymi zamiennikami muszg byt dokladnie opisane
przez Wykonawee i przediozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14, Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostaloscl o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy bedq uwazane za wiasnosc Zamawiajacego.
Wykonawca zobowigzany jest powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i postepowat zgodnie z jego poleceniami.
Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty ilub wystapia opoznienia w robotach, Inzynier/Kierownik
projektu po uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawca ustali wydtuzenie czasu wykonania robot iflub wysokost kwoty,
0 ktorg nalezy zwiekszyt ceng kontraktowa,

2. MATERIALY

2.1. Zrédta uzyskania materiatow

Co najmnigj na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczonych
do robot, Wykonaweca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia. szczegblowe informacje
dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania jub wydobywania tych materiatow jak rowniez odpowiednie
swiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki materialow.

Zatwierdzenie partii materialow z danego 2rodia nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego
2rodia uzyskajq zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badah w celu wykazania, ze materialy uzyskane z
dopuszczonego zrodia w sposdb ciagly spelniaja wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatéw migjscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odno$nych wiadz na pozyskanie materialow ze
zrodel miejscowych wiaczajac w to Zrédla wskazane przez Zamawiajgcego i jest zobowigzany dostarczyé
Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodla.

Wykonawca przedstawi InZynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokumentacje zawierajaca raporty
Z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji, uwzgledniajac
aktualne decyzje o eksploatacii, organéw administracji panstwowej i samorzadowej.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za speinienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materialow
pochodzacych ze zrodet migjscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszly, z tytulu wydobycia materialow, dzierzawy i inne jakie okazg sie
potrzebne w zwiazku z dostarczeniem materiatow do robét.

Humus i nadkiad czasowo zdjete z terenu wykopow, dokopdw i migjsc pozyskania materialow migjscowych
beda formowane w haldy | wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu rohot.
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Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych migjsc wskazanych w
dokumentach umowy beda wykorzystane do robét lub odwiezione na odklad odpowiednio do wymagan umowy lub
wskazan Inzyniera/Kierownika projekiu.

Wykonawca nie bedzie prowadzic zadnych wykopéw w obrebie terenu budowy poza tymi, kidre zostaly
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyba, Ze uzyska na to pisemng zgode Inzyniera/Kierownika projeriu.

Eksploatacja zrodel materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulaciami prawnymi obowiazujacyni na danym
ohszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy 1 zlozone
W migjscu wskazanym przez Inzyniere/Kierownika projektu. Jesli Inzynier/Kierownik projekiu zezwoli Wykonawcy na
uzycie tych materiaiow do innych robét, niz te dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych materiatow zostanie
odpowiednio przewartcéciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje
na wlasne ryzvko, liczag sie z jego nieprzyjeciem, usunieciem | niezaplaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg moziiwose wariantowego zastosowania rodzaju materiaiu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co najmniej 3
tygodnie przed uzyciem tego materialu, albo w okresie diuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan
wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany redzaj materialu nie moZe by¢ poznie]
zmieniany bez zgody InZyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadowane materialy, do czasu gdy beda one uzyte do robot, byly
zabezpieczone przed zanieczyszezeniami, zachowaly swojg jakos¢ | wiasciwosci i byly dostgpne do kontroli przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Mieisca czasowego skiadowania materialéw beda ziokalizowans w obrebie terenu budowy w migjscach
uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikism projektu lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce i zaakceptowanych przez InZyniera’Kierownika projektu,

2.6. Inspekcja wytwérni materiatow

Wytwornie materialow moga byé okresowo konlrolowane przez Inzyniera/Kierownika projekiu w celu
sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prabki materiatow moga byc pobierane w celu
sprawdzenia ich wiasciwosci. Wyniki tych kontroli beda stanowi¢ podstawe do akceptacji okresionej partii materiatow
pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projekiu bedzie przeprowadzal inspekeje wytworni, musza by¢ spetnione
nastepujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bedzie mial zapewniona wspdlprace | pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialow w czasie przeprowadzania inspekaji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do fych czgsci wytwomi. gdzie
odbywa sig produkcja materialow przeznaczonyeh do realizacji robét,

c) Jezeli produkcja odbywa sie w migjscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dia

Inzyniera/Kierownika projekiu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekeji i badan w tych migjscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, kiory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakosé wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robét powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawey i powinien
odpowiada¢ pod wzgiedem typéw i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji 1obot,
zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika projekiu; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach,
sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projekiu.

Liczba i wydajnost sprzetu powinny gwarantowa¢ przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowe], SST i wskazaniach InZyniera/Kierownika projektu.
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Sprzet bedacy wlasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma byé utrzymywany w dobrym stanie
i gotowosci do pracy. Powinien byc zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzgtu do uzytkowania | badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonavica bedzie konserwowac sprzet jak réwniez naprawiac lub wymienia¢ sprzet niesprawny.

Jezeli dokumentacja projekfowa lub SST przewiduja mozliwo$é wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych roboiach, Wykonawea powiadomi InZyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akeeplacie przed uZyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera/Kierownika projekiu, nie moze byc poinie]
Zmieniany bez jego zgody.

Jakixolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow umowy, zostang
przez Inzyniera’iKierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. TRANSPCORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, kiére nie wplyna niekerzystnie
na jakos¢ wykonywanych robot | wlasciwosci przewozonych materialow.

Liczba Srodkow transportu powinna zapewniac prowadzenie robét zgodnie z zasadami okreSlonymi w
dokumentacii projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu, w terminie przevadzianym umowa,

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na o$ i innych parametrow technicznych. Srodki transportu nie spetniajace
tych warunkow mogq by¢ dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrocenia stanu
pierwotnego uzytkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawey.

Wykonawca bedzie usuwat na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawea jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z warunkami umowy oraz za jakosc
zastosowanych materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodnosc z dokumentacig projektowa, wymaganiami SST,
PZJ, projektem organizacji robot opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika projekiu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawea jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacii projektowej lub przekazanymi na pismie
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Bledy popelnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostana, usuniete przez Wykonawee na
wlasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany biad okaze sie skutkiem bledu zawartego w danych dostarczonych Wykonawey
na pismie przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/Kierownika projektu nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnodci za ich dokladnose.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacii lub odrzucenia materiatow i elementow robot beda
oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji InZynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan materialow i robot, rozrzuty
normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materialow, doswiadczenia z przeszioci, wyniki badan
naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestig.

Polecenia InZyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okrelonym
przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytulu poniesie
Wykonawea,

6. KONTROLA JAKOSC! ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci

Wykonawca jest zobowiazany opracowat i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu program
zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okreslic, zamierzony sposéb
wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robot gwarantujacy wykonanie robot zgodnie z
dokumentacia projektowa, SST oraz ustaleniami.
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Pragram zapewnienia jakosci powinien zawierad:
a) czest ogdlng opisujaca;

—  organizacje wykonania roh6t, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

~ organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowvaniem robdt,

-~ §pOsth zapewnienia bhp.,
wykaz zespoldw roboczych, ich kwalifikacje | przygotowanie praktyczne,

—  wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakos¢ | terminowosé wykonania poszczegolnych efementéw robot,
system (sposob | procedure] proponowane] kontroli | sterowania jakoscig wykonywanych robot,

—  wyposazenie w sprzet | urzadzenia do pomiarow | kontroli {opis laboratorium wlasnege lub faboratorium,
ktdremu Wykanawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan), sposob oraz forme gromadzenia wynikow badan
laboratoryjnych, zapis pomiarow, nastaw mechanizméw sterujacych, a takze wyciaganych wnioskow |
zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob | forme przekazywania tych
informacil Inzynierowi Kisrownikowi projekiu;

b} czest szczegllowa opisujacy dia kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazZeniem w
mechanizmy do sterowania | urzadzenia pomiarowo-kontrolne,
rodzaje | ilosc Srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania | zatadunku materialow, spoiw, lepiszezy,
kruszyw itp.,

—  sposob zabezpieczenia i ochrony fadunkdw przed utraig ich wiasciwosci w czasie transporty,

— sposob i procedure pomiarow | badan (rodzaj i czestotliwost, pobieranie probek, legalizacja | sprawdzanie
urzadzen, ip.) prowadzonych podczas dostaw materialow, wytwarzania mieszenek | wykonywania
poszezegoinych elementéw robdt,

~  sposob postepowania z materialami | robotami nie odpowiadajacym! wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnat zalozong jakosc
robdt.

Wykonawca jest edpowiedzialny za pelng kontrole robot i jakoSci materiafow. Wykonavica zapewni odpowiedni
system koniroli, wigczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie | wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania
probek i badan materialow oraz robdt.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projekiu moze zazadaC od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, 2e poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materiatow oraz robot z czestotliwoscig zapewniajaca
stwierdzenie, Ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sa okreslone w SST, normach  wytycznych, W
przypadku, gdy nie zostaly one tam okredlone, InZzynier/Kierownik projektu ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa,

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia |
sprzet badawczy posiadajg wazna legalizacje, zostaly prawidiowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm
okreslajgcych procedury badan.

Inzynier/Kierownik projekiu bedzie mie¢ nisograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich
inspekeit.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywac Wykonawey pisemne informacie © jakichkolwiek
niedociggnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub
metod badawczych. Jezeli niedociagniecia te bedq tak powazne, Ze moga wplynat ujemnie na wyniki badan,
inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materialow i dopusci je do uZycia dopiero
wiedy. gdy niedeciagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte | stwierdzona zostanie odpowiednia
jakosc tych materiatow.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialow ponosi Wykonawea.
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6.3. Pobieranie prébek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na
zasadzie, Ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobiefistwem wytypowane
do badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniona mozliwose udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawcg i zatwierdzone przez
InZyniera/Kierownika projektu, Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu beda odpowiednic opisane i oznakowane, w sposdb zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materialow, ktore budzg watpliwosci co do jakosci, o ile kwestioncwane materialy nie zostang przez Wykonawce
usunigte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawigajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy
nie obejmujg jakisgokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inzyniera’Kierownika projektu.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pigmie
ich wyniki do akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu.

6.5. Raporty z badan

Wykonavica bedzie przekazywac Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci,

Wyniki badan (kopie) beda preekazywane InzynierowiKierownikowi projekiu na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatéw w
miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materiatow powinien udzielic mu niezbednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawce,
poprzez migdzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodnosé materialow i robot z wymaganiami SST na podstawie
wynikow wiasnych badan kontrolnych jak i wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobiera¢ prébki materialow i prowadzié badania niezaleznie od
Wykenawcy, na swéj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, Ze raporty Wykonawcy s niewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projekiu oprze sie wylgcznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i robot 2
dokumentacig projektowa | SST. MoZe rowniez zleci¢, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie powtdrmnych lub
dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku calkowite koszty powtdmych lub dodatkowych
badan i pobierania probek poniesione zostana przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopuscit do uzycia tylko te materialy, ktore posiadajg;

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, Ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi okreglonymi
na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepisow | dokumentow technicznych,

2. deklaracje zgodnosci fub certyfikat zgodnosci z: Polska Norma Jub aprobata techniczng, w przypadku wyrobow,
dla kidrych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete certyfikacjg okreslong w pkt 1 i kiore spefniajg
wymogi SST.

W przypadku materialow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do
robét bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy,

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie poltrzeby poparte
wynikami badaft wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda dostarczone przez Wykanawce
InZynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materialy, ktore nie spelniaja tych wymagan beda odrzucone.
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6.8. Dokumenty budowy
{11 Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym cbowiazujacym Zamawiajacego | Wykonavicg w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnosé za
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczyé przebiegu robét stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz techniczne] | gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonala
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska siuzbowego. Zapisy bedg czytelne, dokonane trwalg
technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden ped drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zatacznika i
opatrzone data | padpisem Wykonawcey | Inzyniera/Kierownika projekiu,

Do dziennika budowy naleZy wpisywac w szezegéinosch:

date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

~ date przekazania przez Zamawiajacego dekumentacii projektowe),

~  date uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci | harmonogramow robot,
- terminy rozpoczecia | zakohiczenia poszczegolnych elementow robot,

~  przebieg robot, frudnosci | przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

- uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projekiu,

daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

— zgloszenia | daty odbiorow robot zanikajagych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i ostatecznych odbiorow
robot,

~ wyjasnienia, uwagi | propozysie Wykonawoy,
stan pogody | temperature powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegolnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,

- zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentac)i projektowe,

—  dane dotyczace czynnosci geodezyinych (pomiarowych) dokonywanych przed | w trakcie wykonywania robot,

—  dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robdt,

- dane dotyczace jakosci materialdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badah z podaniem, kto
je przeprowadzal,

~ wyniki prob poszcezegoinych elementéw budowli z podaniem, ko je przeprowadzal,

—  inne istotne informacje o przebiegu robdt.

Propozycie, uwagi | wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennka budowy bgdg przediozone
Inzynierowi/Kierownikowi projekfu do ustosunkowarnia sie.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projekiu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem
ich przyjecia fub zajeciem stancwiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje InZyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania sie.
Projektant nie jest jednak strona umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot,

{2) Ksiazka obmiarow

Ksiazka obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementow
robdt. Obmiary wykonanych rob6t przeprowadza sie w sposob ciagly w jednostkach przyjgtych w kosziorysie | wpisuje
do ksigzki obmiarow.

(3} Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci malerialow, orzeczenia o jakosci
materialow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia zatgczniki do odbioru robdt. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie
Inzyniera/Kisrownika projektu.

{4} Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza sie, oprécz wymienionych w punktach (1) - (3) nastgpujace dokumenty:

a. pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
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b.  protokoly przekazania terenu budowy,
€. umowy cywilno-pravne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d. protckoly odbioru robot,
e. protokoly z narad i ustalen,
f.  korespondencie na budowie.
{8) Przechowywanie dokumentow budowy
Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginigcie ktdregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla InZyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do
wgladu na Zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Cgélne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych rohot zgodnie z dokumentacj projekiowa i
SST. w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksiazki obmiarow.

Jakikolviek biad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie indziej w
SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukorczenia wszystkich robot. Bledne dane zostang poprawione wg
instrukeji Inzyniera/Kierownika projektu na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgstoscig wymagana do celu miesigczngj platnosci na
rzecz Wykonawcey lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera/Kierownika
projektu.

7.2. Zasady okreslania ilosci robot i materiatow

Dlugosci i odleglosei pomiedzy wyszczegdinionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdluz linii
osiowe;.

Jesdli SST wasciwe dla danych robét nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m? jako dlugose
pomnozona przez Sredni przekroj.

llosci, kidre maja byé obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach fub kilogramach zgodnie z wymaganiami
SST.
7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét beda zaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawcg. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagajg badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiadaé wazne swiadectwa legalizacii.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie
trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia
Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnoénym wymaganiom SST Bedzie

utrzymywac o wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie dokladnosci wg norm zatwierdzonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robét, a takze w
przypadku wystepowania dluzszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.
Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem,
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Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposch zrozumialy |
iednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzehni  lub  objefosci  bedg uzupetione  odpowiednimi  szkicami
umieszczonymi na karcie ksigzki obmiarow. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dofaczone w formie oddzielnego
zalgcznika do ksigzki obmiaréw, ktorego wzdr zostanie uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zaleznosci od ustalest odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a. odbiorowi robot zanikajacych | ulegajacych zakryciu,
b. odbiorowi czesciowemu,
¢. odbiorowi ostatecznemu,
d.  odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Qdbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajaeych | ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie iloscl i jakosci wykonywanych robot,
kidre w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior robot zanikajacych | ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt | poprawek bez hamowania ogéinego postepu robot.

Cdbioru robét dokonuje inzynier/Kierownik projektu.

Gotowosc danej czesci robét do odbioru zgiasza Wykcnawca wpisem do dziennika budowy | lednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projekiu. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie poznie] jednak niz w
ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia ¢ tym fakcie Inzyniera/Kierownika
projektu

Jakos¢ | ilos¢ robbt ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych 1 w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacig projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czesciowy

Odbiér czesciowy polega na ocenie iloscl i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czesciowego robot
dokonuje sig wg zasad jak orzy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robot dokonuje InZynierKierewnik projektu,

8.4, Odbior ostateczny robét

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich iloéci, jakoscl
i wartosci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego hedzie stwierdzona przez Wykonawce
whisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projekiu.

Odbior ostateczny robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia
przez Inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o ktorych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisia wyznaczona przez Zamawiajgcege w  obecnofc
inzyniera/Kierownika projekiu | Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowe] na podstawie
przedioZzonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiarow, ocenie wizualne] oraz zgodnoscl wykonania robot z
dokumentacjg projekiowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robtt komisja zapozna sie z realizacig ustalen przyjetych w trakcie odbioréw
robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupeiniajacych i robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupelniajacych w warstwie
Scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robdt w poszezegélnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowa | SST z uwzglednieniem tolerancji | nie ma wigkszego
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wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu | bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong
wartos¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbicru ostatecznago
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokét odbioru ostatecznego
rabot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowat nastepujace dokumenty:
1. dokumentacie projektowa podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa. jesli zostata sporzadzona w
trakcie realizac)i umowy,
szczegolowe specylfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupelniajace lub zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksiazki obmiardw (oryginaly),
wyniki pomiarow kontrolnych oraz badan { oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,
deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnasci whudowanych materialdw zgodnie z SST i ew. PZJ,

opinie technologiczng sporzedzona na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiarow zalaczonych do
dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przelozenie linii telefonicznsj, energetycziegj,
gazowej, oSwietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych robdt wlascicielom urzadzen,
9. geodezyjna inwentaryzacje powykonavicza robot i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopig mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisjg roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupelniajacych wyznaczy komisja.

S En e o b

8.5, Odbidr pogwarancy jny
QOdbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwiazanych z usunieciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

QOdbidr pogwarancyiny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualngj obiekiu z uwzglednisniem zasad opisanych w
punkcie 8.4 Cdbidr ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogéine

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarows ustalona
dla danej pozycji kosztorysu.

Dia pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaitowo podstawa platnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez
Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania | badania skladajace sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacii projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robét bedag obejmowac:
— robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,
wartos¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkdw i transportu na
teren budowy,
—  wartosc pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
~  koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyke,
—  podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT,
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9.2, Warunki umowy i wymagania ogolne D-00.00.00

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkow umowy i wymagah ogoinych zawartych w D-00.00.00

obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegtinione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

(@

£ EE

e, g
M L O

)

b.
c.

Koszt wybudowania objazdow/przejazddw i organizacji ruchu cbejmuje:
opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instytuciami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi/Kierownikowi projektu i
wprowadzaniem dalszych zmian | uzgodnien wynikajgeych z postepu robot,
ustawienie tymczasowego oznakowania | oswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,
oplaty/dzierzawy terenu, ‘
przygoiowanie terenu,
konstrukeje tymezasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikow, barier, oznakowan i drenazu,
tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizacii ruchu obejmuje:
oczyszezanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier i
Swiatel,
utrzymanie plynnosci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

{a) usuniecie whudowanych materialow | oznakowania,
{b} doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane {Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pozniejszymi zmianami).

2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i
rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdznigjszymi zmianami).
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D - 07.07.01

OSWIETLENIE DROG

NAJWAZNIEJSZE OZNACZENIA | SKROTY

08T - ogoina specyfikacja techniczna

SST - szczegolowa specyfikacja techniczna
T8 - Instytut Techniki Budowiang

ZE - zaklad energetyczny

1, WSTEP

1.1. Przedmiof 88T

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej {SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robét przy budowie oswietlenia ulicznego w miejscowosci Grajewo ul. Architektow.

1.2. Zakres stosowania 58T

Niniejsza szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy
zlecaniu i realizacii robét okreslonych w punkeie 1.1,

1.3. Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejsze] specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwiazanych z budowa oswietlenia
na drogach publicznych istnigjacych | projektowanych,

1.4, Okreslenia podstawowe

1.44. Stup oswietlenicwy - konstrukcja wsporcza osadzona bezposrednio w gruncie, stuzaca do zamocowania oprawy
oswietleniowej na wysokascl nie wickszej niz 14 m,

1.4.2 Maszt owieleniowy - konstrukcja wsporcza osadzona w gruncie za pomoca fundamentu, sluzaca do
zamocowania opraw oswietleniowych,

1.4.3. Wysiggnik - element rurowy faczacy stup oSwietleniowy z oprawa.

1.44.Oprawa oswietieniowa - urzadzenie sfuzace do rozdziatu, filtracji i przekszialcania strumienia swietinego
wysytanego przez zrodio Swiatta, zawierajace wszystkie niezbedne detale do przymocowania i polaczenia z instalacja
elektryczna.

1.4.5. Kabel - przewod wielozylowy izolowany, przystosowany do przewodzenia pradu elektrycznego, mogacy pracowaé
pod i nad ziemia,

1.4.6. Ustdj - rodzaj fundamentu dla stupow oswietleniowych.

1.4.7. Fundament - konstrukcja Zelbetowa zaglebiona w ziemi, stuzaca do utrzymania masztu lub szafy oswietleniowej w
POZycji pracy.

1.4.8. Szafa oswietleniowa - urzadzenie rozdzielczo-sterownicze bezposrednio zasilajace instalacie oswietleniowe.

1.4.9. Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa - ochrona czesci przewodzacych dostepnych w wypadku pojawienia sig
na nich napiecia w warunkach zakioceniowych.

1.4.10. Pozostale okresienia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 Wymagania ogolne”  pkt 1.5,

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogoine wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 1.5.
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2. MATERIALY

2.1, Ogdlne wymagania dotyczace materiaiow
Ogdbine wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skiadowania, podano w OST D-M-00.00.00
Wymagania ogdine” pkt 2.
2.2. Materialy do wykonania ustoju betonowego ,,na mokro”
2.2.1. Szalowanie

Szalowanie powinno zapewnic sztywnost i niezmienno$c ukladu. Szalowanie powinno byc skonstruowane w
sposéh umozliwiajacy tatwy jego montaz i demontaz. Przed wypelnieniem masa betonowa szalowanie powinno byé
sprawdzone, aby wykluczalo wyciek zaprawy z masy betonowej, mozliwos¢ znieksztaloen iub odchylen w betonowej
konstrukeji,

2.2.2. Beton

Klasa betonu powinna by¢ zgodna z dokumentacia projektowa lub wskazaniami Inzyniera, lecz nie niZsza niz
klasa B 30. Beton powinien odpowiada¢ wymaganiom podanym w tablicy 1, wedlug PN-88/B-06250 [3]

Tablica 1. Wymagania dla betenu klasy B 30 wg [3]

Lp. Wiasciwose Warlose %
1 | Wytrzymalosc gwarantowana betonu na Sciskanie, MPa 30
2 | Nasigkliwosc betonu, % 5
3 | Odpornos$c betonu na dziatanie mrozu, stopien mrozoodpornosci F£50

Skladnikami betonu sa: cament, kruszywo, woda | domieszki.

Cement stosowany do betonu powinien byé cementem portlandzkim marki 35, odpowiadajacy wymaganiom
PN-88/B-30000 [6]. Cement powinien byt dostarczany w opakowaniach spelniajacych wymagania BN-88/6731-08 [22] i
skladowany w dobrze wentylowanych, suchych | zadaszonych pomieszczeniach.

Kruszywo do betonu {piasek, grys} powinno odpowiadac wymaganiom PN-86/B-06712 [4].

Woda powinna by¢ odmiany .17, zgodnie z wymaganiami PN-88/B-32250 [8].

Domieszki chemiczne do betonu powinny byc stosowane, jesli przewiduje to dokumentacja projektowa, SST
lub wskazania Inzyniera, przy czym w przypadku braku danych dotyczacych rodzaju domieszek, ich dobdr powinien byc
dokonany zgodnie z zaleceniami PN-88/8-06250 [3]. Domieszki powinny odpowiadac PN-85/B-23010 [5]

2.3. Materiaty stosowane przy uktadaniu kabli
2.3.1, Piasek
Piasek stosowany przy ukiadaniu kabli powinien by¢ co najmniej gatunku 3", odpowiadajgcege wymaganiom
BN-87/6774-04 [24].
2.3.2. Folia

Folia sluzaca do oslony kabla przed uszkodzeniami mechanicznymi, powinna byc folig kalandrowang z
uplastycznionego PCW o grubosci od 0,4 do 0,6 mm, gatunku |, odpowiadajgca wymaganiom BN-68/6353-03 [21].

2.4. Elementy gotowe
2.4.1, Fundamenty prefabrykowane

Pod maszty i szafy oswietleniowe zaleca sie stosowanie fundamentow prefabrykowanych wedtug ustalen
dokumentacji projektowej. Cgdine wymagania dotyczace fundamentow konstrukcii okresione s w PN-80/B-03322 [1].

W zaleznosci od konkretnych warunkéw lokalizacyjnych i rodzaju wod gruntowych, naleZy wykonac
zabezpieczenie antykorozyjne wedlug SST, zgodnie 2 .Instrukcja zabezpieczen przed korozjg konstrukeji betonowych”
[38].

Skiadowanie prefabrykatow powinno odbywaé sie na wyréwnanym, utwardzonym i odwodnionym podiozu, na
przekiadkach z drewna sosnowego.

2.4.2. Rury betonowe

Rury betonowe powinny odpowiada¢ wymaganiom okreslonym przez BN-75/8971-06 [28]. Dla wykonania
ustojow pod stupy oéwietleniowe zaleca sig stosowanie rur typu RA 800 z betonu klasy B 10.
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Skladowanie rur betonowych powinne odbywat sie na terenie utwardzonym z mozliwoscia odprowadzenia wad
opadowych w pozycii whudowania.

2.4.3. Przepusty kablowe

Przepusty kablowe powinny byc wykonane z materialéw niepalnych, z tworzyw sztucznych lub stali,
wytrzymatych mechanicznie, chemicznie i adpomych na dzialanie fuku elektrycznego.

Rury uzywane do wykonania przepustéw powinny by¢ dostatecznie wytrzymale na dzialajace na nie
obcigzenia. Wnetrza Scianek powinny byc gladkie lub powleczone warstwa wygtadzajaca ich powierzchnie dia
utatwienia przesuwania sie kabli.

Zaleca sie stosowanie na przepusty kablowe rur wykonane sa z polietylenu wysokiej gestosei (HDPE) ¢
srednicy wewngtrzne] nie mniejszej niz 50 mm. Rury powinny odpowiada¢ wymaganiom normy PN-80/C-89205 [9].

Rury na przepusty kablowe nalezy przechowywa¢ na utwardzonym placu, w nienastonecznionych miejscach
zabezpieczonych przed ich uszkodzeniem.

244, Kable

Kable uzywane do o$wietlenia drog powinny spefnia¢ wymagania PN-93/E-90401 [17]. Zaleca sig stosowanie
kabli o napieciu znamionowym 0,6/1 kV, cztero- lub pieciozylowych o Zytach aluminiowych w izolacji polistylenowsj.
Przekrc] 2yl powinien by¢ dobrany w zaleZnosci od dopuszezalnego spadku napigcia, dopuszczalne] temperatury
nagrzania kabla przez prady robocze i zwarciowe oraz skutecznosci ochrony przeciwporazeniowe] w przypadku
zergwania ochronnego.

Nie zaleca sie stosowania kabli o przekroju wigkszym niz 50 mm¢,

Bebny z kablami nalezy przechowywaé w miejscach pokrytych dachem, zabezpieczonych przed opadami
atmosferycznymi i bezposrednim dziataniem promieni slonecznych.

2.45. Zrodla $wiatta | oprawy

Jezefi dokumentacja projektowa nie przewiduje inaczej, to nalezy dla oéwietlenia drogowego stosowac Zrodia
Swiatia | oprawy speiniajace wymagania PN-83/E-06305 [15].

Ze wzgledu na wysoka skuteczno$é éwieting, trwalo$é i stalosé strumienia Swietinego w czasie oraz
oddawanie barw, zaleca sig stosowanie wysokopreznych lamp sodowych, rteciowych, . rtgciowych z halogenkami lub z
diodami LED.

Oprawy powinny charakteryzowaé sie szerokim ograniczonym rozsylem éwiatla. Ze wzgledow
eksploatacyjnych stosowat nalezy oprawy o konstrukcji zamkniete], stopniu zabezpieczenia przed wplywami
zewngtrznymi komory lampowej IP 54 i klasa ~ ochronnosci |,

Elementy oprawy, takie jak uklad optyczny i kerpus, powinny byé wykonane z materialow nierdzewnych.

Oprawy powinny by¢ przechowywane w pomieszczeniach o temperaturze nie nizszej niz -5°C | wilgotnosc
wzglednej powietrza nie przekraczajacej 80% i w opakowaniach zgodnych z PN-86/0-79100 [19].

2.4.8. Slupy i maszty oswistleniowe

Stupy | maszty oswietleniowe powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa dla Konkretnego
obiektu.

Dla oswietlenia drog. poza szczegolnymi przypadkami, nalezy stosowad typowe slupy oswietleniowe
betonowe, stalowe i aluminiowe umozliwiajace zawieszenie opraw na wysokosci 4 = 12 m oraz maszty o wysokosci
zawieszenia opraw 16+ 18 m,

Slupy i maszty powinny przenies¢ obciazenia wynikajace z zawieszenia opraw i wysiegnikow oraz parcia
wiatru dla Il i Il strefy wiatrowej, zgodnie z PN-75/E-05100 [12].

Kazdy siup powinien posiadat w swej gomej czesci odpowiedniej $rednicy rure stalowa dla zamocowania
wysiggnika rurowego i oslony stoZkowej.

W dolnej czesci stupy | maszty powinny posiadac jedna lub dwie wneki zamykane drzwiczkami.

Waeka lub wneki powinny byc przystosowane do zainstalowania typowej tabliczki bezpiecznikowo-zaciskowsj,
posiadajacej podstawy bezpiecznikowe 25 A (w ilosci zaleznej od ilosci zainstalowanych opraw) i cztery lub piec
zaciskow do podlaczenia dwoch 2yt kabla o przekroju do 50 mm?,

Stalowe siupy | maszty winny by¢ wykonane ze stali profilowej St 3 SX i stali rurowej R 35. lch powierzchnie
wewnetrzne powinny byC oczyszczone i powleczone warstwa ochronng z bitizolu o grubosci min. 120 um. Strona
zewngtrzna po oczyszezeniu |l stopnia powinna by¢ malowana trzema warstwami farb; antykorozyjna, podkladows |
nawierzchniowg. Farba nawierzchniowa powinna by¢ koloru szarego (mieszanina koloréw 511 81 w stosunku 1:1).

Elementy powinny by proste w granicach dopuszczalnych odchylek podanych w dokumentacii projektowej i
PN-90/B-03200 [7]. Spoiny nie moga wykazywaé peknie¢, a otwory na elementy faczace nie powinny miec
podniesionych krawedzi.
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Skladowanie stupdw i masztow o$wietleniowych na placu budowy, powinno byt na wyrdwnanym podiozu w
pozycii poziomej, z zastosowaniem przekiadek z drewna migkkiego.

2.4.7, Wysiegniki

Wysiegniki powinny byt wykenane zgodnie z dokumentacig projektowa lub SST. Jezeli dokumentacja
projektowa nie przewiduje inacze, to nalezy wysiegniki wykonywac z rur stalowych bez szwu o znaku R 35 i srednicy
zewnetrznej od 60,3 do 76,1 mm. Grubo$¢ Scianki rury nie powinna przekraczac 8 mm.

Ramiona lub ramie wysiegnika powinno by¢ nachylone pod katem 5 stopni od poziomu, a ich wysieg powinien
byé zawarty od 1,0 m do 4,0 m. Wysiegniki powinny byc dostosowane do opraw i slupdw oswigtieniowych uZywanych
do o$wietlenia drog.

Wysiegniki powinny by¢ zabezpieczone antykorozyjnie powiokami malarskimi z zewnalrz i asfaltowymi
wewnalrz rur, tak jak stupy | maszty oswigtieniowe.

Skiadowanie wysiegnikéw na placu budowy powinno by¢ w miejscu suchym i zabezpieczonym przed ich
uszkodzeniem.

2.4.8. Kapturek ostonowy

Kapturek oslonowy nalezy wykonat zgodnie z dokumentacja projekiows dia konkreinego wysiegnika i slupa
oswietleniowego.

2.4.9. Tabliczka hezpiecznikowo-zaciskowa

Tabliczke bezpiecznikowo-zaciskowa nalezy wykonaé zgodnie z dokumentacja projektowa lub SST.
Tabliczka powinna posiadaé odpowiednia ilos¢ podstaw bezpiecznikowych 25 A oraz cztery lub piec zaciskow
przystosowanych do podiaczenia dwéch 2yl kabla o przekroju do 50 mm-.

2.4.10. Szafa oswistieniowa

Szafa oéwietleniowa powinna by¢ zgodna z dokumentacjg projektowa i odpowiadaé wymaganiom PN-

91/E- 05160/01 [14], jako konstrukcja wiszaca z mocowaniem do stupa linii komunalnej o stopniu ochorny IP 33,
Szafa powinna by¢ przystosowana do sieci tak od strony zasilania jak i odnioru i wykonana na napiecia znamionowe

400/230V, 50Hz.
Szafa o$wietieniowa powinna sktadac sie z cztondw:
- zasilajacego dostosowanego do podtaczenia przekroju do 70mm2, sktadajacego sie z listwy zaciskowej badz
zaciskow kablowych,
- odbiorczego skladajacego sie z min. 3 pol odptywowych, wyposazonego zabezpieczenia Typu S i
charakterystyce B 10A, oraz stycznik wraz z zegarem sterujgcym kidry bezposrednio wigcza i wytgcza
oswietlenie uliczne. Do podigczenia kabli odbiorczych powinien posiadac uniwersalne zaciski kablowe

umotzliwiajgce przykrecenie zyt o przekroju do 70mmz2.
- pomiarowego, sluzgcego do pomiaru energi elektrycznej, wraz z zabezpieczeniem przedlicznikowym C16A
oraz gtéwnym roztgcznikiem typu FR 100A
Ponadto szafa oswistleniowa powinna umoziiwia¢ wylaczanie czesci o$wietlenia oraz pracg w pierscieniu
sterowniczym ze sterowaniem zdalnym i migjscowym
Skladowanie szafy oSwietleniowej powinno odbywaé sie w zamkniglym, suchym pomieszczeniu,
zabezpieczonym przed dostawaniem sie kurzu i przed uszkodzeniami mechanicznymi.
2.4.11, Zwir na podsypke
Zwir na podsypke pod prefabrykowane elementy betonowe powinien by¢ kiasy co najmniej Iif i odpowiada¢
wymaganiom BN-86/6774-01 [23].
2.4.12. Kit uszczelnigjacy
Do uszczelniania polaczenia siupa z wysiegnikiem i kapturkiem ostonowym mozna stosowac wszelkie rodzaje
kitow spelniajace wymagania BN-80/6112-28 [20].

3. SPRZET

3.1, Cgdline wymagania dotyczace sprzgtu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolng” pki 3.

25




3.2. Sprzet do wykonania o$wietlenia drogowego

Wykonavica przystepujacy do wykonania o$wietlenia drogowego winien wykazac sie mozliwoscia korzystania z
nastepujacych maszyn i sprzetu gwarantujacych wiasciwa jakosé robot:
— Zurawia samochodowego,
- samochodu specjalnego linowego z platforma i balkonem,
- wierlnicy na podwoziu samochodowym ze $widrem < 70 cm,
~ spawarki fransformatorowe] do 500 A,
- zageszczarki wibracyjnej spalinowej 70 mi/h,
- recznego zestawu swidrow do wiercenia poziomego otwordw do & 15 em,
- urzadzenia przeciskowego do przeciskania rur ochronnych pod istniejacymi drogami.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogoine wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 4.
4.2, Transport materiatow | elementow o$wistleniowych

Wykonawca przystepujacy do wykonania odwistlenia winien wykazaé sie mozliwoscia korzystania z
nastepujacych Srodkow fransportu:
- samochodu skrzyniowego,
- przyczepy diuzycowei,
- samochodu specjainego linowego z platforma i balkonem,
- samochodu dostawczego.
- przyczepy do przewozenia kabli

Na srodkach transportu przewoZone materialy i elementy powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem, ukladane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytworce dia poszcezegolnych
elementow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania robot podano w OST D-M-00.00.00 .Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2, Wykopy pod fundamenty i kable

Przed przystgpieniem do wykonywania wykopow, Wykonawca ma obowigzek sprawdzenia zgodnosci rzednych
terenu z danymi w dokumentacji projektowej oraz oceny warunkéw gruntowych.

Metoda wykonywania robot ziemnych powinna by¢ dobrana w zaleznosci od glebokosci wykopu,
uksztaftowania terenu oraz rodzaju gruntu. Pod fundamenty prefabrykowane zaleca sie wykonywanie wykopow
waskoprzestrzennych recznie. ich obudowa i zabezpieczenie przed osypywaniem powinno odpowiada¢ wymaganiom
BN-83/8836-02 [25].

Wykopy pod sfupy oswietleniowe zaleca sie wykonywaC mechanicznie przy zastosowaniu wiertnicy na
podwaoziu samochodowym.

W obu wypadkach wykopy wykonane powinny by¢ bez naruszenia naturalngj struktury dna wykopu i zgodnie z
PN-68/B-06050 [2].

Wykop rowka pod kabel powinien by¢ zgodny z dokumentacjg projektowa, SST lub wskazaniami Inzyniera.
Wydobyty grunt powinien by¢ sktadowany z jednej strony wykopu. Skarpy rowka powinny byé wykonane w sposéb
zapewniajacy ich statecznose.

W celu zabezpieczenia wykopu przed zalaniem woda z opadéw atmosferycznych, nalezy powierzchnig terenu
wyprofilowac ze spadkiem umozliwiajacym fatwy odplyw wedy poza teren przylegajacy do wykopu.

Zasypanie fundamentu Jub kabla nalezy dokona¢ gruntem z wykopu, bez zanieczyszezef) (np. darniny, korzeni,
odpadkow). Zasypanie nalezy wykonaC warstwami grubosci od 15 do 20 cm i zageszcza¢ ubijakami recznymi lub
zageszczarkg wibracyjna, \Wskaznik zageszczenia gruntu powinien wynosic 0,95 wedlug BN-77/8931-12 [26].
Zageszozenie naleZy wykonywatd w taki sposob aby nie spowodowat uszkodzen fundamentu lub kabla.

Nadmiar gruntu z wykopu, pozostajacy po zasypaniu fundamentu lub kabla, nalezy rozplantowaé w poblizu lub
odwiez¢ na miejsce wskazane w SST lub przez Inzyniera.
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5.3. Wykonanie ustojow pod stupy oswietleniowe

Jezeli dokumentacja projektowa nie przewiduje inaczej, to nalezy stosowaé proste do wykonania ustoje z
uzyciem rur betonowych 7 60 cm dugoscei 1.0 m, z betonu B 10 i piasku,

Konstrukcja ustoju powinna uwzgiedniat rodzaj gruntu, typ wysiegnika i oprawy oraz powinna wytzymac
parcie wiatru dia Il i I strefy wiatrowsj. Gomna cze$¢ konstrukeji ustoju powinna znajdowat sie 10 cm pod povierzchnia
Grunit.

5.4, Montaz fundamentow prefabrykowanych
Montaz fundamentéw nalezy wykonaé zgodnie z wytycznymi montazu dla konkretnego fundamentu,

zamieszczonymi w dokumentacji projekiowe].

Fundament powinien byc ustawiany przy pomocy dzwigu, na 10 cm warstwie betonu B 10. spelniajgcego
wymagania PN-88/B-06250 [3] lub zageszczonego 2wiru speiniajacego wymagania BN-66/6774-01 [23].

Przed jego zasypaniem nalezy sprawdzic rzedne posadowienia, stan zabezpieczenia antykorozyjnego scianek
I poziom gérnej powierzehni, do kiore| przytwierdzona jest plyta mocujgea.

Maksymaine odchylenie gomej powierzchni fundamentu od poziomu nie powinno przekroczye 11500, z
dopuszczaing tolerancja rzednej posadowienia = 2 cm. Ustawienie fundamentu w planie powinno byt wykonane z

dokiadnoscig + 10 cm.
5.5. Montaz masztow

Przed przystapieniem do montazu masztu nalezy sprawdzic stan powierzehni stykowych elementow
taczeniowych, oczyszczajac je z brudu, lodu ip. oraz stan powioki antykorozyinel, kidrg w przypadku uszkodzenia
podezas transporty, nalezy uzupelnic.

Maszt ustawiaé naleZy przy pomocy dzwigu. Podczas podnoszenia masztu nalezy zwrécic uwage, aby nie
spowodowac odksztaicenia slementow lub ich zniszczenia,

Przed zdjeciem z haka, ustawiany maszt powinien by¢ zabezpieczony przed upadkiem.

Nakretki §rub mocujgcych maszt powinny byé dokrecane dwustadiowo | trwale zabezpieczone przed
odkreceniem.

Cdchytka osi masztu od pionu nie moZe bye wieksza od 0,001 wysokoscl masziu.

Po wykonaniu robot montazowych nalezy sprawdzi¢ stan powierzchni malowanych | w przypadku migjscowych
ubytkow, uzupelnic powioke malujac zgodnie z wymaganiami zawarlymi w dokumentacji projektowej. Nie nalezy
malowac przy temperafurze otoczenia nizszej niz 5°C i wilgotnosci wzglednej powietrza przekraczajace] 80%.

5.6. Montaz stupow
Stupy nalezy ustawiaé dzwigiem w uprzednio przygotowane i czgsciowo wykonane ustoje. Spod slupa

powinien opiera¢ sie na warstwie betonu marki B 10 wg PN-88/B-08250 (3] grubosci min. 10 cm lub na plycie
chodnikowe] o wymiarach 50 x 50 x 7 cm.

Glebokosé posadowienia slupa oraz typ fundamentu nalezy wykonac wediug dokumentacii projekiowe.

Odchytka osi stupa od pionu, po jego ustawieniu. nie moze by wieksza niz 0,001 wysokosct supa.

Stup nalezy ustawiac tak, aby jego wneka znajdowala sie od strony chodnika, 2 przy jego braku, od strony
przeciwine] niz nadjezdzajace pojazdy oraz nie powinna byé polozona niZej niz 20 cm od powierzchni chodnika lub
gruntu.

5.7. Montaz wysiggnikow

Wysiegniki nalezy montowac na stupach stojacych przy pomocy dzwigu i samochodu z balkonem.

CzesC pionowa wysiegnika nalezy wsunaé do oporu w rure znajdujgca sie w gomej czesci siupa
o$wietleniowego i po ustawieniu go w pionie nalezy unieruchomic go $rubami, znajdujacymi si¢ w nagwintowanych
otworach,

Zaleca sie ustawianie pionu wysiegnika przy obciazeniu go oprawa lub cigzarem rownym cigZarowi oprawy.

Polaczenia wysiegnika ze slupem naleZy chronic kapturkiem ostonowym. Szczeliny pomigdzy kapturkiem
ostonowym, wysiegnikiem i rurg wierzcholkowa siupa, nalezy wypelni¢ kitem miniowym

Wysiegniki powinny by¢ ustawione pod katem 90 stopni z dokfadnoscig + 2 stopnie do osi jezdni
lub stycznej do osi w przypadku, gdy jezdnia jest w iuku.

Nalezy dazyc, aby czesci ukosne wysiegnikow znajdowaly si¢ w jednej plaszczyznie réwnoleglej do
powierzehni oswigtlang] jezdni.

5.8. Montaz opraw
Montaz opraw na wysiegnikach nalezy wykonywa¢ przy pomocy samochodu z balkonem.
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Kazda oprawg przed zamontowaniem nalezy podiaczy¢ do sieci i sprawdzié je dzialanie (sprawdzenie
zaswiecenia sie fampy).

Oprawy nalezy montowac po uprzednim wciagnigciu przewodow zasilajacych do stupow | wysiegnikow.

Nalezy stosowal przewody pejedyncze o izolacji wzmocnionej z zylami miedzianymi o przekroju zyly nie
mpigjszym niz 1 mm?.

lio¢ przewodéw zalezna jest od ilosci opraw.

Od tabliczki bezpiecznikowe] do kazdej oprawy nalezy prowadzi¢ po dwa przewody. Oprawy nalezy mocowat
na wysiegnikach i glowicach masztow w sposob wskazany przez producenta opraw, po wprowadzeniu do nich
przewodow zasilajacych i ustawieniu ich w polozenie pracy.

Oprawy powinny byC mocowane w sposob trwaly, aby nie zmienialy swego polozenia pod wplywem warunkow
atmosferycznych i parcia wiatru dla Il i lll strefy wiatrowe.

5.8, Uktadanie kabli

Kable nalezy uklada¢ w trasach wytyczonych przez fachowe stuzby geodezyjne. Uktadanie kabli powinno byé
zgodne z normg PN-76/E-05125 [13].

Kable powinny by¢ ukladane w sposob wykluczajacy ich uszkodzenie przez zginanie, skrecanie, rozciaganie
itp,

Temperatura otoczenia przy ukladaniu kabli nie powinna byé mnigjsza niz 0°C,

Kabel mozna zgina¢ jedynie w przypadkach koniecznych, przy czym promien giecia powinien by¢ mozliwie
duzy, jednak nie mniejszy niz 10-krotna zewnetrzna jego $rednica,

Bezpasrednio w gruncie kable nalezy uklada¢ na glebokosci 0,7 m z dokladnoscia + § cm na warstwie piasku
0 grubosci 10 cm z preykryciem rowniez 10 cm warstwa piasku, a nastepnie warstwa gruntu rodzimego o grubosci co
najmniej 13 em.

Jako ochrone przed uszkodzeniami mechanicznymi, wzdiuz calej trasy, co najmniej 25 cm nad kablem, nalezy
ukiadac folie koloru niebieskiego szerokosci 20 cm.

Przy skrzyzowaniu z innymi instalacjami podziemnymi lub z drogami, kabel nalezy uklada¢ w przepustach
kablowych. Przepusty powinny by¢ zabezpieczone przed przedostawaniem sig do ich wnetrza wody i przed ich
zamuleniem.

W migjscach skrzyzowan kabli z istniejacymi drogami o nawierzchni twardej, zaleca si¢ wykonywanie
przepuslow kablowych metoda wiercenia poziomego, przewidujgc po jednym przepuscie rezerwowym na kazdym
SKrzyzowaniu,

Kabel utozony w ziemi na cafej swej dtugosci powinien posiadaé oznaczniki identyfikacyine.

Na mostach i wiaduktach kable nalezy uktada¢ w sposab zapewniajacy:

- nignaruszalnost konstrukeji i nieostabienie wytrzymatosci mechanicznej mostu Iub wiaduktu,
- fatwos¢ ukiadania, montazu, kontroli, napraw i ochrone kabli przed uszkodzeniami mechanicznymi w czasie prac
zwigzanych z naprawa | konserwacjg konstrukcii.

Zaleca si¢ przy latamiach, szafie oswielleniowej, przepustach kablowych; pozostawienie  2-metrowych
zapasow eksploatacyjnych kabla,

Po wykenaniu linii kablowej nalezy pomierzy¢ rezystancie izolacji poszezegoinych odeinkow kabla induktorem
0 napieciu nie mniejszym niz 2,5 kV, przy czym rezystancja nie moze byé mniejsza niz 20 Moméwi/m.

Zblizenia i odleglodci kabla od innych instalacii podano w tablicy 2.

Tablica 2. Cdleglosci kabla sygnalizacyjnego od innych urzadzen podziemnych

Najmniejsza dopuszczalna

Lp. Rodzaj urzadzenia podziemnego odleglos¢ w cm
pionowa przy | pozioma przy
skrzyzowaniu zblizeniu

1 |Kable  elektroenergetyczne  na  napigcie 25 10

znamionowe sieci do 1 kV

2 |Kable elektroenergetyczne na  napiecie 50 10
znamionowe sieci wyzsze niz 1 kV

3 | Kable telekomunikacyjne 50 50
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4 |Rurociagi wodociagowe, sciekowe,  cisplne, L 50
gazowe z gazami niepalnym :

5 | Rurociagi z cleczami palnymi 507 100

6 | Rureciagi z gazami palnymi wg PN-91:4-34501 [18]

7 | Czesci podziemne linii napowietrznych ({ust), ) 80
podpora, odcigzka)

8 Sciany budynkow | inne budowle. np tuneie,E ) 50
kanaly | :

*) Nalezy zastosowat przepust kablowy.
5.10. Montaz szafy oswietleniowej

Montaz szafy o$wistieniowe] nale2y wykonat wedlug instrukcjl montazu dostarczonej przez producenta szafy i
fundamentu.
Instrukcja powinna zawierat wskazowki dotyczace montazu i kolejnodel wykonywanych robot. a mianowicie:
montaz szafki oswietleniowej
- zamocowanie szafki o$wietleniowej na stupie
- wykonanie instalac) ochrony przeciwporaZeniowe,
— podigczenie do szafy kabli oswistleniowych i sterowniczyeh,
—  zasypanie wykopu i roboty wykonczeniowe.

5.11. Wykonanie dodatkowe]j ochrony przeciwporazeniowej

System dodatkowej ochrony przeciwporazeniowe] dia instalacji oswietleniowe, do czasu ukazania sig nowych
przepisdw, moze byc stosowany jako zerowanie [ub uziemienie ochronne.

Jest to uzaleznione od istniejacego systemu zastosowanego w konkretnej sieci zasilajacej szafe
o$wietleniows, oraz od warunkow technicznych przylaczenia wydanych przez zakiad energetyczny.

5.11.1. Zerowanie

Zerowanie polega na polaczeniu czesci przewodzacych dostepnych z uziemionym przewodem ochronnym PE
lub ochronno-neutralnym PEN i powodujacym w warunkach zakibceniowych odigczenie zasilania.

Dodatkowo przy szafie o$wietleniowe], na koncu linii o$wietleniowe) i na koncu kazdego odgalezienia o
diugosci wigkszej niz 200 m, nalezy wykonac uziomy, kidrych rezystancja nie moZe przekraczac 5 omow.

Zaleca sie wykonywanie uziomu pretowego z uzyciem pretow stalowych & 20 mim, nie krotszyeh niz
2.5 m, potaczonych bednarkg ocynkowana 25 x 4 mm.

Uziom z zaciskami zerowymi znajdujacymi sie w szafie oswietleniowe] i latarniach, nalezy taczy¢ przewodami
uziomowymi o przekrojach nie mniejszych od przekroju uziomu poziomego.

5.11.2. Uziemienie

Uziemienie polega na polaczeniu czesci przewodzacych dostepnych z uziomami w sposob powedujacy
samoczynne odlgczenie zasilania, w warunkach zakioeeniowych

. Zaleca sie wykonywanie uziomu tasmowego, ukladajac w jednym rowie z kablem oswietleniowym, bednarke
oeynkowana 25 x 4 mm, kidra nastepnie powinna byé wprowadzona do wnek latarfl, masztéw i szafy oSwietleniowej i
polaczona z zaciskami ochronnymi. Zaciski te moga spelniac rowniez rolg zaciskow probierczych.

Ewentualne taczenie odcinkow bednarki nalezy wykonywac przez spawanie.

Bednarka w ziemi nie powinna by¢ ukladana plycej niz 0,6 m | powinna by¢ zasypana gruntem bez kamieni,
Zwird t gruzu.

0Od zaciskow ochronnych do elementéw przewodzacych dostepnych, nalezy ukladaé przewody miedziane o
przekroju nie mpigjszym niz 2,5 mm?,

Przewody te powinny by chronione przed uszkodzeniami mechanicznymi.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét
Qgolne zasady kontroli jakosci robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.
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6.2. Wykopy pod fundamenty i kable

Lokalizacja, wymiary | zabezpieczenie $cian wykopu powinno hyé zgodne z dokumentacia projektowa i SST.
Po zasypaniu fundamentow, ustojow lub kabli nalezy sprawdzié wskaznik zageszezenia gruntu wg p. 5.2 oraz
sprawdzi¢ sposéh usuniecia nadmiaru gruntu z wykopu.

6.3. Fundamenty i ustoje

Program badan powinien obejmowaé sprawdzenie ksztaltu i wymiarow. wygladu zewnetrznego oraz
wytrzymalosci.

Paramelry te powinny by¢ zgodne z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowe] oraz wymaganiami
PN-80/B-03322 [1] i PN-88/B-30000 [6]. Ponadto nalezy sprawdzié dokladnosé ustawienia w planie i rzedne
posadowienia.

6.4. Latarnie i maszty o$wietleniowe

Elementy latarf | masztéw powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa i BN-79/2068-01 [30].
Latamie i maszty oswietieniowe, po ich montazu, podlegajg sprawdzeniu pod wzgledem:
- dokladnosci ustawisnia pionowego stupdw,
- prawidiowosci ustawienia wysiegnika i opraw wzgledem osi oswietlanej jezdni,
- jakosci polgczen kabli i przewoddw na tabliczee bezpiecznikowo-zaciskowsj oraz na zaciskach oprawy,
-~ jakosci pofaczen Srubowych stupow, masztow, wysiegnikéw i opraw,
~ stanu antykorozyjne] powtoki ochronnej wszystkich elementow.

6.5. Linia kablowa

W czasie wykonywania i po zakoriczeniu robot kablowych nalezy przeprowadzi¢ nastepujace pomiary;
~  glebokosci zakopania kabla,
~ grubosci podsypki piaskowej nad i pod kablem,
- odleglosci folii ochrannej od kabla,
- rezystancii izolaci i ciaglosci 2yl kabla.
Pomiary nalezy wykonywac co 10 m budowanej linii kablowej, za wyjatkiem pomiarow rezystancji i ciaglosci 2yt
kabla, ktore nalezy wykonywat dla kazdego odcinka kabla.
Ponadto nalezy sprawdzic wskaznik zageszezenia gruntu nad kablem i rozplantowanie
nadmiaru ziemi,

6.6. Szafa oswietleniowa

Przed zamontowaniem nalezy sprawdzi¢, czy szafa oéwietleniowa lub jej czesci odpowiadajg tym wymaganiom
dokumentacii projektowej, ktorych spefnienie moze byé stwierdzone bez uzycia narzedzi i bez demontazu podzespoidw.
Sprawdzeniem nalezy objgC jako$¢ wykonania i wykonczenia, a zwlaszcza:
~ stan pokry¢ antykorozyjnych,
- cigglos¢ przewodow ochronnych i ich podigczenie do wszystkich metalowych elementow mogaeych znalez¢ sie pod
napieciem,
— jako$¢ wykonania potaczen w obwodach giéwnych | pomocniczych,
— Jakos¢ konstrukgji.
Po zamontowaniu szafy na stupie nalezy sprawdzi¢:
~ jakos¢ polgczen $Srubowych pomigdzy stupem a konstrukcjg szafy,
- stan powtok antykorozyjnych,
- jakost polgczen kabli zasilajacych odplywowych i sterowniczych,
~ zgodnos¢ schematu szafy ze stanem faktycznym. Schemat taki powinien by¢ zamieszczony na widocznym
miejscu wewnatrz szafy.

6.7. Instalacja przeciwporazeniowa

Podczas wykonywania uzieméw tasmowych nalezy wykonat pomiar glebokosci ulozenia bednarki oraz
sprawdzic stan polaczen spawanych, a po jej zasypaniu, sprawdzic wskaznik zageszczenia i rozplantowanie gruntu.

Pomiary glebokosci ulozenia bednarki nalezy wykonywaé co 10 m, przy czym bednarka nie powinna byc
zakopana plycej niz 60 cm,

Wskaznik zaggszczenia gruntu powinien by¢ zgodny z wymaganiami podanymi w punkcie 5.2,

Po wykonaniu uziomow ochronnych nalezy wykona¢ pomiary ich rezystancj. Otrzymane wyniki nie moga by¢
gorsze od wartosci podanych w dokumentacii projektowej lub SST.

Po wykonaniu instalacji o$wietleniowej nalezy pomierzy¢ (przy zerowaniu) impedencie petli zwarciowych dla
stwierdzenia skutecznosci zerowania.
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Wszystkie wyniki pomiaréw nalezy zamiescic w protokdle pomiarowym ochrony przeciwporazeniowe.
6.8. Pomiar nateZenia o$wietlenia

Pomiary nalezy wykonywac po uplywie co najmnigj 0.5 godz. od wigczenia lamp. Lampy przed pomiarem
powinny by¢ wyéwiecone minimum przez 100 godzin. Pomiary nalezy wykonywat przy suchej i czystej nawierzchni,
wolnej od pojazdow, pieszych i jakichkolwiek obiektow obeych, mogacych znieksztalci¢ przebieg pomiaru. Pomiaréw nie
nalezy przeprowadzat podczas nocy ksiezycowych oraz w zlych warunkach atmosferycznych (mgta, $niezyca,
unoszacy sie kurz itp.). Do pomiarow nalezy uzywaé przyrzadow pomiarowych o zakresach zapewnigjacych przy
kazdym pomiarze odchylenia nie mnigjsze od 30% calej skali na danym zakresie.

Pomiary natezenia oSwietlania nalezy wykonywaé za pomocg luksomierza wyposazonego w urzadzenie do
korekcii katowej, a element $wiattoczuly powinien posiadac urzadzenie umozliwiajace dokladne poziomowanie podczas
pomiary.

Pomiary nalezy przeprowadzat dia punktow jezdni, zgodnie z PN-76/E-02032 [10].

6.9. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi elementami robot

Wszystkie materialy nie spelniajgce wymagan ustalonych w odpowiednich punktach OST zostana przez
Inzyniera odrzucone.

Wszystkie slementy robot, kidre wykazujg odstepstwa od postanowiet OST zostana rozebrane | ponownie
wykonane na koszt Wykonawey.

7. OBMIAR ROBOT

7.1, Cgdlne zasady ohmiaru robét
Cgolne zasady obmiaru robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostks ohmiarowa dla linii kablowej jest metr, a dla latami, masztow i szaf oswietieniowych jest sztuka.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogoine zasady odbioru robét podano w OST D-#-00.00.00  Wymagania ogoine” pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacig projektowa, SST | wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary | badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.
8.2. Odbiér robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegaigeych zakryciu podlegaja:
~ wykopy pod fundamenty i kable,
~  wykonanie fundamentow i ustojow,
~ ulozenie kabla z wykonaniem podsypki pod i nad kablem,
wykonanie uziomow tasmowych.

8.3. Dokumenty do odbioru koricowego rohét

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowad, oprocz dokumentdw wymienionych w
punkcie 8.5 OST D-M-00.00.00 Wymagania ogdine™
- geodezyjng dokumentacie powykonaweza,
~ protokoly z dokonanych pomiarbw skutecznosci zerowania zastosowanej ochrony przeciwporaZeniowe).

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogbine ustalenia dotyczace podstawy platnosci podane w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m linii kablowej lub 1 szt. latarni, masztow lub szaf oswietleniowych obejmuje odpowiednio:
- wyznaczenie robbt w terenie,
— dostarczenie materialow,
- wykopy pod fundamenty lub kable,
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- wykonanie fundamentow lub ustojow,
-~ zasypanie fundamentow, ustojow | kabli, zageszczenie gruntu oraz rozplantowanie lub odwiezienie nadmiaru gruntu,
- montaz masztéw, slupow, wysiegnikow, opraw, szafy oswietleniowej i instalacji przeciwporazeniowej,

- ukladanie kabli z podsypka i zasypka piaskowa oraz z folig ochronng,

podigezenie zasilania,

- sprawdzenie dziafania o$wietlenia z pomiarem natezenia oswietlenia,
~ sporzadzenie geodezyjnej dokumentacji powykonawczej,
- konserwacja urzgdzen do chwili przekazania odwietienia Zamawiajgcemu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1.

PN-80/B-03322

Elektroenergetyczne  linie  napowietrzne.  Fundamenty
konstrukcji wsporczych

Z. PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w  zakresie
wykonywania badan przy odbiorze
3. PN-88/B-06250 Beton zwykly
4. PN-86/B-06712 Kruszywa mineralne do betonu
5. PN-88/B-23010 Domieszki do betonu. Klasyfikacja i okreslenia
8. PN-88/B-30000 Cement portlandzki
7. PN-80/B-03200 Konstrukcje stalowe. Obliczenia statyczne i projektowanie
8. PN-88/B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonéw | zapraw
9. PN-80/C-89205 Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu
10. PN-76/E-02032 Oswietlenie drog publicznych
11, PN-55/E-05021 Urzadzenia elektroenergetyczne. Wyznaczanie obcigzalnosci
przewoddw i kabli
12, PN-75/E-05100 Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i
budowa
13, PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne linie kablowe. Projektowanie | budowa
14. PN-91/E-05160/01  Rozdzielice i sterownice niskonapieciowe. Wymagania
dotyczace zestawow badanych w pelnym i niepetnym zakresie
badan typu
15. PN-83/E-08305 Elektryczne oprawy o$wietleniowe. Typowe wymagania i
badania
16. PN-79/E-068314 Elektryczne oprawy oswietleniowe zewnetrzne
17, PN-83/E-90401 Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji i powloce
polwinitowej na napiecie znamicnowe nie przekraczajace 6,8
kV. Kable elektroenergetyczne na napigcie znamionowe 0,6/1
kV
18.  PN-01/M-34501 Gazociagi i instalacje gazownicze. Skrzyzowania gazociggow
z przeszkodami terenowymi. Wymagania
19. PN-86/0-79100 Opakowania transporfowe. Odpomos¢ na  narazanie
mechaniczne. Wymagania i badania
20. BN-80/6112-28 Kit miniowy
21. BN-68/6353-03 Folia kalandrowana techniczna z uplastycznionego polichlorku
winylu suspensyjnego
22. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
23. BN-66/6774-01 Kruszywa naturaine do nawierzchni drogowych. Zwir i
pospotka
24. BN-87/6774-04 Kruszywa mineralne do nawierzchni drogowych. Piasek
25. BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania
przy odbiorze
26. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu
Z7. BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne
28. BN-83/8971-06 Rury bezcinieniowe. Kielichowe rury betonowe i zelbetowe
WIPRO
29. BN-89/8984-17/03  Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Linie kablowe. Ogolne

wymagania i badania.
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30, BN-79/9068-01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy konstrukcii

wsporczyeh  oSwielleniowych | energetycznych  linii
napowietrznych.
31, N-SEP-E-004 Eiektroenergetyczne i sygnalizacyine  linie  kablowe.

Projekiowanie i budowa
10.2. Inne dokumenty

31. Przepisy budowy urzadzen elektrycznych. PBUE, wyd. 19801,

32. Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materialow Budowlanych w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy przy wykonywaniu robét budowiano-montazowych i rozbiorkowych. (Dz.U. Nr 13 zdn. 10.04.1972 1)

33. Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych - Cze$é V. Instalacje elektryczne, 1973 1.

34. Rozporzadzenie Ministra Przemystu  z dn. 26.11.1990 r. w sprawie warunkéw technicznych. jakim powinny
odpowiada¢ urzadzenia elektroenergetyczne w zakresie ochrony przeciwporazeniowej. (Dz.UJ. Nr 81 z dn.
26.11.1990 1)

35. Instiukcja zabezpieczen przed korozjg konstrukeji betonowych, nr 240, 178 1982 ¢
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